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1. Introduction au STENTOR II 

 

1.1. Présentation 

Nous vous remeǊŎƛƻƴǎ ŘΩŀǾƻƛǊ ŎƘƻƛǎƛ ƭŀ ƳŀŎƘƛƴŜ ŘΩŜǎǎŀƛ {¢9b¢hw LL ŦŀōǊƛǉǳŞ ǇŀǊ !b5L[hD 

Technologies pour effectuer vos mesures de force. 

/Ŝ ǎȅǎǘŝƳŜ Ŝǎǘ ƭŜ ǊŞǎǳƭǘŀǘ ŘŜ Ǉƭǳǎ ŘŜ нл ŘΩŜȄǇŞǊƛŜƴŎŜ Řŀƴǎ ƭŀ ƳŜǎǳǊŜ ŘŜ ŦƻǊŎŜ Ŝǘ ŘŜ ŎƻǳǇƭŜΦ /Ŝǘ 

instrument intègre les dernières technologies disponibles afin de vous offrir des performances et une 

qualité de mesure inégalées. 

Grâce à une interface utilisateur graphique et complètement repensée, le STENTOR II est intuitif et 

ŦŀŎƛƭŜ ŘΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴΦ /Ŝ ƳŀƴǳŜƭ ŘΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ Ǿŀ Ǿƻǳǎ ƎǳƛŘŜǊ Řans la configuration et vous permettre 

ŘΩƻōǘŜƴƛǊ Ǿƻǎ ǇǊŜƳƛŝǊŜǎ ƳŜǎǳǊŜǎΦ tǳƛǎΣ ŎŜ ƳŀƴǳŜƭ ŀōƻǊŘŜ ƭŜǎ ŦƻƴŎǘƛƻƴǎ ŀǾŀƴŎŞŜǎ Řǳ ōŃǘƛ Ǿƻǳǎ 

ǇŜǊƳŜǘǘŀƴǘ ŘŜ ŦŀƛǊŜ ŘŜǎ ǘŜǎǘǎ Ǉƭǳǎ ŎƻƳǇƭŜȄŜǎ Ŝǘ ŘΩŀǳǘƻƳŀǘƛǎŜǊ Ǿƻǎ ǊŞǎǳƭǘŀǘǎΦ 

1.2. Définitions 

Pour faciliter la bonne compréhensioƴ ŘŜ ŎŜ ƳŀƴǳŜƭ ŘΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴΣ ǉǳŜƭǉǳŜǎ ŘŞŦƛƴƛǘƛƻƴǎ ŘŜǎ ǘŜǊƳŜǎ 

fréquemment employés tout au long de cette notice. 

1.2.1. SPIP 

Le SPIP est une technologie développée par Andilog permettant la reconnaissance automatique des 

externes capteurs par nos dynamomètres, coǳǇƭŜƳŝǘǊŜǎ Ŝǘ ƳŀŎƘƛƴŜ ŘΩŜǎǎŀƛΦ /Ŝ ǎȅǎǘŝƳŜ ǇŜǊƳŜǘ ŘŜ 

ǎǘƻŎƪŜǊ Ł ƭΩƛƴǘŞǊƛŜǳǊ Řǳ ŎŀǇǘŜǳǊ ƭŜǎ ǇŀǊŀƳŝǘǊŜǎ ŘŜ ŎŀǇŀŎƛǘŞΣ ƴǳƳŞǊƻ ŘŜ ǎŞǊƛŜΣ ŞǘŀƭƻƴƴŀƎŜΦ 

1.2.2. Etalonnage 

Les dynamomètres Centor Touch sont livrés étalonnés par Andilog Technologies avec un certificat 

ŘΩŞǘŀƭƻƴƴŀƎŜ ǊŀǘǘŀŎƘŞ /hCw!/Φ Lƭ Ŝǎǘ ƎŞƴŞǊŀƭŜƳŜƴǘ ǊŜŎƻƳƳŀƴŘŞ ŘΩŞǘŀƭƻƴƴŜǊ ƭŜǎ ƛƴǎǘǊǳƳŜƴǘǎ ŘŜ 

mesure de force une fois par an sauf procédure interne différente. Andilog Technologies garantie à 

ŎƘŀǉǳŜ ŞǘŀƭƻƴƴŀƎŜ ǳƴŜ ǾŞǊƛŦƛŎŀǘƛƻƴ ŎƻƳǇƭŝǘŜ ŘŜ ƭΩƛƴǎǘǊǳƳŜƴǘ ŀƛƴǎƛ ǉǳΩǳƴ ŀƧǳǎǘŜƳŜƴǘ ŘŜ ƭΩŞǘŀƭƻƴƴŀƎŜ 

pour garantir une parfaite précision. 
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2. Installation et démarrage 

ATTENTION Υ hǳǾŜǊǘǳǊŜ Řǳ ǇǊƻŘǳƛǘΦ ±ŞǊƛŦƛŜȊ ǉǳŜ ƭŜ {¢9b¢hw LL {¢ ŀ ŞǘŞ ƴΩŀ Ǉŀǎ ŞǘŞ ŀōƛƳŞ ƭƻǊǎ Řǳ 

transport. En cas de doute,  contactez ANDILOG TECHNOLOGIES ŀŦƛƴ ŘΩƻōǘŜƴƛǊ ŘŜǎ ƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ 

complémentaires pour vérifier le bon fonctionnement de votre système de mesure. 

2.1. Ouverture du produit  

Le dynamomètre STENTOR II ST est fourni avec : 

¶ Un capteur externe 

¶ ¦ƴ ŎŜǊǘƛŦƛŎŀǘ ŘΩŞǘŀƭƻƴƴŀƎŜ 

¶ ¦ƴ ŎŃōƭŜ ŘΩŀƭƛƳŜƴǘŀǘƛƻƴ 

2.2. Recommandations avant utilisation 

2.2.1. Capteur 

bŜ ƧŀƳŀƛǎ ŎƻƴƴŜŎǘŜǊ ŘΩŀŎŎŜǎǎƻƛǊŜǎ ƻǳ ŘŜ ŦƛȄŀǘƛƻƴǎ όŎǊƻŎƘŜǘΣ ǇƭŀǘŜŀǳΧύ ŘƛǊŜŎǘŜƳŜƴǘ ŀǳ ŎŀǇǘŜǳǊ ŘŜ 

force. Utilisez la rallonge pour fixation fournie avec votre instrument. 

Malgré la protection contre les surcharges dont diǎǇƻǎŜ ŎŜǘ ƛƴǎǘǊǳƳŜƴǘΣ ƭΩŀǇǇƭƛŎŀǘƛƻƴ 

ŘΩǳƴŜ ŦƻǊŎŜ ǎǳǇŞǊƛŜǳǊŜ Ł ƭŀ ŎŀǇŀŎƛǘŞ Řǳ ŎŀǇǘŜǳǊ ǇŜǳǘ ŜƴŘƻƳƳŀƎŜǊ ƭŜ ŘȅƴŀƳƻƳŝǘǊŜΦ 

[ΩƛƴǎǘǊǳƳŜƴǘ ǎŜ ōƭƻǉǳŜ ǎƛ ǎŀ ŎŀǇŀŎƛǘŞ ŀ ŞǘŞ ŘŞǇŀǎǎŞŜ мл ŦƻƛǎΦ ±ƻǳǎ ŘŜǾǊŜȊ ŀƭƻǊǎ 

retourner votre dynamomètre à ANDILOG Technologies pour vérification du bon 

fonctionnement. 

Il est important que les valeurs mesurées soit généralement inférieure à 90% de la 

capacité du capteur. Utilisé constamment le capteur au-delà de 90% de sa capacité 

peut engendrer une usure prématurée du capteur. Quand le dynamomètre est utilisé 

sur un bâti motorisé, il est nécessaire de programmer un arrêt du bâti quand la force approche de la 

ŎŀǇŀŎƛǘŞ ƳŀȄƛƳŀƭŜ Řǳ ŎŀǇǘŜǳǊΦ /ŜǘǘŜ ƭƛƳƛǘŜ Řƻƛǘ ǇǊŜƴŘǊŜ Ŝƴ ŎƻƳǇǘŜ ƭŜ Ŧŀƛǘ ǉǳΩŁ ǾƛǘŜǎǎŜ ƛƳǇƻǊǘŀƴǘ ǳƴ 

ōŃǘƛ ƴŜ ǎΩŀǊǊşǘŜ Ǉŀǎ ƛƳƳŞŘƛŀǘŜƳŜƴǘ Ŝǘ ƭŜǎ ǊƛǎǉǳŜǎ ŘΩŜƴŘƻƳƳŀƎŜǊ ƭŜ ŎŀǇǘŜǳǊ ǎƻƴǘ ƛƳǇƻǊǘŀƴǘ Řǳ Ł 

ƭΩƛƴŜǊǘƛŜ Řǳ ƳƻǘŜǳǊΦ 

2.2.2. Bâti 

Le dynamomètre peut être fixé sur un bâti en utilisant des vis M5. La longueur des vis utilisées ne 

Řƻƛǘ Ǉŀǎ ŘŞǇŀǎǎŜǊ ǳƴŜ ƭƻƴƎǳŜǳǊ ŘŜ оƳƳ Ł ƭΩƛƴǘŞǊƛŜǳǊ ŘŜ ƭΩŀǇǇŀǊŜƛƭΦ /ƻntacté Andilog si vous avez 

ōŜǎƻƛƴ ŘŜ Ǉƭǳǎ ŀƳǇƭŜǎ ƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ ƻǳ ǎƛ Ǿƻǳǎ ǎƻǳƘŀƛǘŜȊ ǳƴ ŀŘŀǇǘŀǘŜǳǊ ǇƻǳǊ ƳƻƴǘŜǊ ƭΩƛƴǎǘǊǳƳŜƴǘ ǎǳǊ 

un bâti. 
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2.2.3. Précaution lors des essais 

La plus part des essais réalisés avec les instruments de la gamme Andilog 

Technologies sont des tests destructifs. Les dangers associés à ce type 

ŘΩŜǎǎŀƛ ǊŜǉǳƛŝǊŜƴǘ ǳƴŜ ǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ ŘŜ ƴƻǎ ƛƴǎǘǊǳƳŜƴǘǎ ǇŀǊ ŘŜǎ ƻǇŞǊŀǘŜǳǊǎ 

ŜȄǇŞǊƛƳŜƴǘŞǎ Ŝǘ ŦƻǊƳŞǎΦ 5ǳ Ł ƭŀ ƴŀǘǳǊŜ Ŝǘ ƭΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ ŘŜǎ ŞǉǳƛǇŜƳŜƴǘǎ 

ǾŜƴŘǳǎ ǇŀǊ !ƴŘƛƭƻƎΣ ƭΩŀŎŎŜǇǘŀǘƛƻƴ ǇŀǊ ƭΩŀŎƘŜǘŜǳǊ ŘŜǎ ǇǊƻŘǳƛǘǎ ŘΩ!ƴŘƛƭƻƎ 

Technologies constitue une acceptation des risques et dommages qui 

ǇŜǳǾŜƴǘ ǊŞǎǳƭǘŜǊ ŘŜ ƭΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ ŘŜǎ ŀǇǇŀǊŜƛƭǎ ŘΩ!ƴŘƛƭƻƎΦ 

2.2.4. Conditions ambiantes 

¶ Température de fonctionnement : 0 à 35° C  

¶ Température de stockage : ς20 à 45° C  

¶ Humidité relative : 5 % à 95 %, sans condensation 

¶ !ƭǘƛǘǳŘŜ ƳŀȄƛƳŀƭŜ ŘΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ : 3 000 m 

2.2.5. Garantie 

Sous réserve des conditions ci-ŘŜǎǎƻǳǎΣ !ƴŘƛƭƻƎ ¢ŜŎƘƴƻƭƻƎƛŜǎ ƎŀǊŀƴǘƛŜ Ł ƭΩŀŎƘŜǘŜǳǊ ǉǳΩƛƭ ǊŞǇŀǊŜǊŀ ƻǳ 

remplacera sans charge les instruments neufs vendus sous réserve dΩǳƴŜ ǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ Ŝǘ ŘΩǳƴŜ 

ƳŀƛƴǘŜƴŀƴŎŜ Řŀƴǎ ŘŜǎ ŎƻƴŘƛǘƛƻƴǎ ƴƻǊƳŀƭŜǎΦ /ŜǘǘŜ ƎŀǊŀƴǘƛŜ ǎΩŀǇǇƭƛǉǳŜ ǎƛ ƭΩŀŎƘŜǘŜǳǊ ŘŞǘŜŎǘŜ ǳƴ ŘŞŦŀǳǘ 

de fabrication ou dans le matériel durant une période de un (1) anǎ ǎǳƛǾŀƴǘ ƭŀ ŘŀǘŜ ŘΩŜȄǇŞŘƛǘƛƻƴΦ 

[Ŝǎ ŎƻƴŘƛǘƛƻƴǎ ŘΩŀǇǇƭƛŎŀǘƛƻƴ ǎƻƴt : 

¶ ANDILOG Technologies a été notifié par écrit du défaut avant la fin de la période de garantie 

¶ [Ŝǎ ǇǊƻŘǳƛǘǎ ǎƻƴǘ ŜȄǇŞŘƛŞǎ ŎƘŜȊ !ƴŘƛƭƻƎ ¢ŜŎƘƴƻƭƻƎƛŜǎ ŀǾŜŎ ŀŎŎƻǊŘ ǇǊŞŀƭŀōƭŜ ŘΩ!ƴŘƛƭƻƎ 

Technologies 

¶ ¢ƻǳǎ ƭŜǎ ŎƻǶǘǎ ŘŜ ǘǊŀƴǎǇƻǊǘ ǎƻƴǘ ǇŀȅŞǎ ǇŀǊ ƭΩŀŎƘŜǘŜǳǊ 

¶ Les prƻŘǳƛǘǎ ƻƴǘ ŞǘŞ ǳǘƛƭƛǎŞǎ Ŝǘ ƳŀƛƴǘŜƴǳǎ ǎŜƭƻƴ ƭŜǎ ŎƻƴŘƛǘƛƻƴǎ ƴƻǊƳŀƭŜǎ ŘΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ 

¢ƻǳǘŜ ǊŞǇŀǊŀǘƛƻƴ ƻǳ ǊŜƳǇƭŀŎŜƳŜƴǘ ŜŦŦŜŎǘǳŞ ǇŀǊ ƭŜ ǾŜƴŘŜǳǊ Ŝƴ ŘŜƘƻǊǎ ŘŜ ƭΩŀŎŎƻǊŘ ŘΩ!ƴŘƛƭƻƎ 

Technologies annule la garantie. 

Dans aucun cas, Andilog Technologies ne pourra être tenu pour responsable pour des dommages, 

ǇŜǊǘŜǎ ŘΩŜȄǇƭƻƛǘŀǘƛƻƴǎΣ ŀǊǊşǘǎ ŘŜ ǇǊƻŘǳŎǘƛƻƴ Řǳǎ Ł ƭΩŀŎƘŀǘΣ ƭΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ ƻǳ ƭŜ ƴƻƴ ŦƻƴŎǘƛƻƴƴŜƳŜƴǘ ŘŜ 

nos produits. Et cela même si Andilog Technologies a été informé de la possibilité de tels dommages. 

La précision ŘŜ ƴƻǎ ŀǇǇŀǊŜƛƭǎ Ŝǎǘ ƎŀǊŀƴǘƛŜ ŀǳ ƳƻƳŜƴǘ ŘŜ ƭΩŜȄǇŞŘƛǘƛƻƴ Ł ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ ƛƴŘƛǉǳŞŜ Řŀƴǎ ƴƻǎ 

documentations ou offres. 

{ƛ ƭŜǎ ǇǊƻŘǳƛǘǎ ǎƻƴǘ ŜƴŘƻƳƳŀƎŞǎ ŘǳǊŀƴǘ ƭΩŜȄǇŞŘƛǘƛƻƴΣ ƴƻǘƛŦƛŜȊ ƭŜ ǘǊŀƴǎǇƻǊǘŜǳǊ Ŝǘ !ƴŘƛƭƻƎ ¢ŜŎƘƴƻƭƻƎƛŜǎ 

immédiatement. 

La garantie est annulée en Ŏŀǎ ŘΩŀŎŎƛŘŜƴǘΣ ŘŜ ƳŀǳǾŀƛǎŜ ǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ ƻǳ ŘΩŀōǳǎ ŘΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴΦ 
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Ne sont pas pris sous la garantie de 2 ans, les étalonnages, les capteurs surchargés, les  pièces 

consommables, telles que les batteries, sauf si le dommage est dû à un vice de matière ou de 

fabrication. 

2.3. Démarrer votre système 

2.3.1. Monter le capteur 

 

 

2.3.1.1. Précautions importante lors du montage 

Manipulez le capteur avec précaution et assurez-vous que le capteur ne peut pas être surchargé 
 

2.3.1.2. Directives de montages générales 

 
Les forces à mesurŜǊ ŘƻƛǾŜƴǘ ŀƎƛǊ ǇǊŞŎƛǎŞƳŜƴǘ ǎǳǊ ƭŜ ŎŀǇǘŜǳǊ Řŀƴǎ ƭΩŀȄŜ ŘŜ ƭŀ ƳŜǎǳǊŜΦ [Ŝǎ ƳƻƳŜƴǘǎ 
ŘŜ ǘƻǊǎƛƻƴǎ Ŝǘ ŎƘŀǊƎŜǎ ŜȄŎŜƴǘǊŞŜǎ ǊƛǎǉǳŜƴǘ ŘΩŜƴǘǊŀƛƴŜǊ ŘŜǎ ŜǊǊŜǳǊǎ ŘŜ ƳŜǎǳǊŜ Ŝǘ ŘŜ ŘŞǘǊǳƛǊŜ ƭŜ 
capteur. 
Les vis et éléments de connexion doivent être vissés dans le capteur de façon à ce que les éléments 
ne touchent pas les jauges de contraintes du capteur. Celles-ci sont protégées par un revêtement 
ǇƭŀǎǘƛǉǳŜΣ ƻŦŦǊŀƴǘ ǳƴŜ ǇǊƻǘŜŎǘƛƻƴ ƻǇǘƛƳǳƳ ŎƻƴǘǊŜ ƭΩƛƴŦƭǳŜƴŎŜ ŘŜǎ ǾŀǊƛŀǘƛƻƴǎ ŘŜǎ ŎƻƴŘƛǘƛƻƴǎ 
environnantes. Pour ne pas altérer la protection et assurer un fonctionnement durable du capteur de 
force, cette protection (masse de scellement) ne doit pas être endommagée sous peine de détruire le 
capteur.   
 
  

1. Monter le capteur 

sur le coulisseau  

2. Brancher le 

connecteur sur le bâti  

3. Eloigner les butées mécaniques 

du coulisseau  
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Localisation des jauges de contraintes ς capteur 10N à 1000N: 

 

 
 
Note : ne desserrez pas les vis à six pans creux sous peine de rendre le calibrage du capteur de force 
invalide. 
 
 
 
Localisation des protections des jauges ς capteur 2000N à 5000N : 
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Orientation du capteur lors de sa pose :  

¶ Capteur 10N à 1000N 
 

 

 

¶ Capteur 2000N à 5000N 
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2.3.2. Mettre sous tension 

 

 

 

2.3.3. Démarrage 

[ŀ ƳŀŎƘƛƴŜ ŘΩŜǎǎŀƛ {¢9b¢hw LL {¢ Ŝǎǘ ŎƻƳǇƻǎŞŜ ŘŜ ŘŜǳȄ ŎƻƳƳŀƴŘŜǎ ǎŞǇŀǊŞŜǎ : 

¶ Comme du bâti DRIVEPACK : permet de contrôler le déplacement de la colonne motorisée : 

déplŀŎŜƳŜƴǘΣ ǾƛǘŜǎǎŜΣ ŀǊǊşǘΧ 

¶ Mesure CENTOR TOUCH DUAL : mesure de la force en fonction du déplacement. 

 

мΦ .ǊŀƴŎƘŜǊ ƭŜ ŎŃōƭŜ ŘΩŀƭƛƳŜƴǘŀǘƛƻƴ  

2. Appuyer ǎǳǊ ƭΩƛƴǘŜǊǊǳǇǘŜǳǊ  

3. Tourner le bouton 

ŘΩŀǊǊşǘ ŘΩǳǊƎŜƴŎŜ  

Entrées / Sorties de 

la colonne motorisés 

Entrées / Sorties de 

ƭΩŀŦŦƛŎƘŜǳǊ ŘŜǎ ƳŜǎǳǊŜǎ 

Fusible principal 
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9ƴ ŀǇǇǳȅŀƴǘ ǎǳǊ ƭΩƛƴǘŜǊǊǳǇǘŜǳǊ ǎǳǊ ƭŜ ŎƾǘŞ Řǳ ōŃǘƛ Ŝǘ ǎƛ ƭΩŀǊǊşǘ ŘΩǳǊƎŜƴŎŜ ƴΩŜǎǘ Ǉŀǎ ŜƴŦƻƴŎŞΣ ƭŀ 

ŎƻƳƳŀƴŘŜ Řǳ 5ǊƛǾŜǇŀŎƪ ǎΩŀƭƭǳƳŜΦ tƻǳǊ ŘŞƳŀǊǊŜǊ ƭΩŀŦficheur CENTOR TOUCH DUAL, appuyez sur le 

bouton on / off Υ ǳƴ ŞŎǊŀƴ ŘϥƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƛƴŘƛǉǳŀƴǘ ƭϥŞǘŀǘ ŘŜ ƭΩƛƴǎǘǊǳƳŜƴǘ /ŜƴǘƻǊ ¢ƻǳŎƘ ŀǇǇŀǊŀƛǘ 

ǇŜƴŘŀƴǘ р ǎŜŎƻƴŘŜǎΣ Ǉǳƛǎ ƭϥŞŎǊŀƴ ŘŜ ƳŜǎǳǊŜ ǇǊƛƴŎƛǇŀƭ ǎΩŀŦŦƛŎƘŜΦ 

 

9ŎǊŀƴ ŘΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ŀǳ ŘŞƳŀǊǊŀƎŜ : 

  

 

Afficheur des mesures 

CENTOR TOUCH DUAL  

Commande du bâti DRIVEPACK 

Bouton de démarrage 

des essais  

!ǊǊşǘ ŘΩǳǊƎŜƴŎŜ  

Etat de la 

batterie 

Capteur interne 

Capteur externe 

Information capteur 

Version du logiciel 

Date du 

jour 
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Etat de la batterie : ƛƴŘƛǉǳŜ ƭŜ ƴƛǾŜŀǳ ŘŜ ŎƘŀǊƎŜ ŘŜ ƭŀ ōŀǘǘŜǊƛŜ Ŝǘ ǎƛ ƭΩŀǇǇŀǊŜƛƭ Ŝǎǘ ŎƻƴƴŜŎǘŞ ŀǳ ǎŜŎǘŜǳǊΦ 

Date du jour : Affichée selon le format suivant: JJ / MM / AAAA ou MM / JJ / AAAA, réglable dans le 

menu Maintenance (Voir Maintenance) 

Version du logiciel : Cette  ligne indique la version du logiciel installée sur le dynamomètre. 

Capteur interne et externe : Indique le type de capteur connecté (force, couple, déplacement ou 

ŀƴƎƭŜύ Ł ƭΩŀǇǇŀǊŜƛƭ Ŝǘ ǎƻƴ Şǘŀǘ ŘŜ ŦƻƴŎǘƛƻƴƴŜƳŜƴǘΦ 

¶ Un x rouge indique que le capteur n'est pas reconnu ou a un sérieux problème. Voir 

Maintenance ǇƻǳǊ Ǉƭǳǎ ŘΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴΦ 

¶ Un point exclamation rouge ! Indique une alerte mineure sur le capteur : une surcharge ou 

ǳƴŜ ŘŀǘŜ ŘΩŞtalonnage dépassée par exemple. 

Information capteur : Au démarrage, le CENTOR TOUCH détecte si les capteurs internes ou externes 

sont connectés. Des capteurs externes sont reliés au CENTOR  TOUCH par un connecteur spécial, 

appelé SPIP. (Voir chap. 5 pour de plus amples informations). 

¶ Si un seul capteur interne est détecté, la voie interne est la chaîne de mesure affichée.  

¶ Si un seul capteur externe est détecté, la voie externe est la chaîne de mesure affichée.  

¶ Si un capteur interne et un capteur externe sont est détectés, les 2 canaux (interne et 

externe) sont lus simultanément. 

Les informations concernant le capteur sont affichéeǎ Řŀƴǎ ƭŜ ǊŜŎǘŀƴƎƭŜ ǾŜǊǘ ŀǳ ŎŜƴǘǊŜ ŘŜ ƭΩŞŎǊŀƴ : 

¶ Voie V1 pour interne ou V2 pour externe 

¶ Date du prochain étalonnage 

¶ Nombre de surcharges 

 

 

{ƛ ƭŀ ŦŜƴşǘǊŜ ŘŜ ƳŜǎǳǊŜ ƴΩŀǇǇŀǊŀƞǘ Ǉŀǎ : Tout en affichant l'indication de batterie faible, CENTOR 

TOUCH  exécute des tests internes. Si, pendant ces essais, des problèmes sont détectés, l'icone 

Autotest Ŝǎǘ ŀŦŦƛŎƘŞ Ŝƴ ōŀǎ Ł ƎŀǳŎƘŜ ŘŜ ƭΩŞŎǊŀƴΦ ±oir Annexes pour signification  des messages 

d'erreur.  

 

Si l'erreur détectée rend impossible la mesure (erreur majeure telle que capteur défectueux par 

ŜȄŜƳǇƭŜύΣ ƭΩŀǇǇŀǊŜƛƭ ǊŜǎǘŜǊŀ ōƭƻǉǳŞ ǎǳǊ ŎŜǘ ŀŦŦƛŎƘŀƎŜ Ŝǘ ƛƭ ǎŜǊŀ ƛƳǇƻǎǎƛōƭŜ ŘΩŜŦŦŜŎǘǳŜǊ ǘƻǳǘŜ ŀǳǘǊŜ 

mesure. Dans ce cas, retournez l'appareil à ANDILOG TECHNOLOGIES pour examen.  

 

Si l'erreur détectée ne rend pas impossible la mesure (erreur mineure telle que niveau de batterie 

faible par exemple ou surcharges), vous pouvez passer à l'écran principal en appuyant sur le bouton 

Mesure en bas à droite.  
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2.4. Principe de fonctionnement du STENTOR II ST 

Le STENTOR II ST est conçu autour de deux systèmes indépendants le CENTOR TOUCH DUAL et le 

DRIVEPACK. 

¶ Commande du bâti DRIVEPACK : permet de contrôler le déplacement de la colonne 

motorisée Υ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘΣ ǾƛǘŜǎǎŜΣ ŀǊǊşǘΧ 

¶ Mesure CENTOR TOUCH DUAL : mesure de la force en fonction du déplacement. 

Ces deux systèmes sont configurés séparément et disposent chacun de leur commande de contrôle. 

bŞŀƴƳƻƛƴǎ ŎŜǎ ŘŜǳȄ ǎȅǎǘŝƳŜǎ ŎƻƳƳǳƴƛǉǳŜƴǘ ŜƴǘǊŜ ŜǳȄ Ł ƭΩŀƛŘŜ ŘΩŜƴǘǊŞŜǎ κ ǎƻǊǘƛŜǎ ¢hwΦ 

Le principe général de fonctionnement est le suivant : 

¶ /ƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴ Ł ƭΩŀƛŘŜ Řǳ 5ǊƛǾŜǇŀŎƪ Řǳ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘ Řǳ ōŃǘƛ : vitesse de montée et de 

descente, déplacement maximum, butées mécaniques de déplacement, cycles, actions 

quand le bâti rencontre une butée 

¶ /ƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴ Ł ƭΩŀƛŘŜ Řǳ /ŜƴǘƻǊ ¢ƻǳŎƘ 5ǳŀƭ ŘŜ ƭΩŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴ ŘŜ ƭŀ ŦƻǊŎŜ Ŝƴ ŦƻƴŎǘƛƻƴ Řǳ 

ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘΣ ŘŜǎ ŎŀƭŎǳƭǎ όǊǳǇǘǳǊŜΣ ƳƻȅŜƴƴŜΧύΣ ŘŜǎ ƭƛƳƛǘŜǎ ŘŜ ŦƻǊŎŜΦ 

¶ Configuration des Sorties du Centor Touch Dual pour que le Drivepack effectue des actions 

ǎǇŞŎƛŦƛǉǳŜǎ όŀǊǊşǘΣ ǊŜǘƻǳǊΧύ Ł ŘŜǎ ƳƻƳŜƴǘǎ ǇŀǊǘƛŎǳƭƛŜǊǎ ŘŜǎ ƳŜǎǳǊŜǎΦ [Ŝǎ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴǎ ƭŜǎ 

plus classiques seront abordées dans Exemples de configuration du STENTOR II comme par 

exemple : arrêt du bâti sur dépassement de la capacité du capteur, arrêt sur limite, retour 

ǎǳǊ ǊǳǇǘǳǊŜΣ ǘŜǎǘ ¢ƻǇƭƻŀŘΧ 

/ŜǘǘŜ ƴƻǘƛŎŜ Ŝǎǘ ŘƻƴŎ ŎƻƴǎǘǊǳƛǘŜ ŘŜ ƭŀ ƳşƳŜ ŦŀœƻƴΦ bƻǳǎ ŀōƻǊŘŜǊƻƴǎ ǘƻǳǘ ŘΩŀōƻǊŘ ƭŀ ŎƻƴŦƛƎuration du 

ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘ ŘŜ ƭŀ ŎƻƭƻƴƴŜ ƳƻǘƻǊƛǎŞŜ Ǉǳƛǎ ƭŀ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴ ŘŜ ƭΩŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴ ŘŜǎ ƳŜǎǳǊŜǎ Ŝǘ ŜƴŦƛƴ ƭŀ 

communication entre les deux systèmes. Dans la dernière partie, des exemples détaillés de 

configurations courantes sont présentés. 
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3. Déplacement du STENTOR 

Le déplacement de la colonne motorisée se fait au moyen de la commande DRIVEPACK ci-dessous. La 

colonne est programmée indépendamment de la mesure en elle-même. Elle permet de régler le 

comportement du système lors de la montée et ou de la descente. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3.1. Commandes 

Les touches de la commande ont des comportements différents suivant le mode dans lequel on se 

trouve. Il existe deux modes :  

¶ le mode Normal 

¶ le mode Configuration 
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3.1.1. Fonctions en mode Normal 

KEY # NAME DESCRIPTION 

0 Afficheur Affiche les informations en temps réel concernant le Stentor : 

ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘΣ ǾƛǘŜǎǎŜΣ ŜǊǊŜǳǊΣ Χ 

1 Bouton MENU Accès au mode configuration 

2 Bouton + Pas de fonction 

3 Bouton - Pas de fonction 

4 Bouton montée Démarrage du bâti vers le haut à la vitesse préréglée 

5 Bouton descente Démarrage du bâti vers le bas à la vitesse préréglée 

6 Bouton montée rapide Démarrage du bâti vers le haut à la vitesse de 350 mm/min 

7 Bouton descente rapide Démarrage du bâti vers le bas à la vitesse de  350 mm/min 

8 Bouton RAZ Remise à zéro de la valeur de déplacement 

 

[Ω!tt¦L {¦w bΩLathw¢9 v¦9[[9 ¢h¦/I9 59 [! /haa!b59 v¦!b5 [9 .!¢L {9 59t[!/9 

twh±hv¦9 [Ω!ww9¢ 5¦ ah¢9¦w 

 

3.1.2. Fonctions en mode configuration 

KEY # NAME DESCRIPTION 

1 Bouton MENU Accès au mode Normal 

2 Bouton + Aller au paramètre suivant 

3 Bouton - Aller au paramètre précédent 

4 Bouton montée Incrémente le paramètre 

5 Bouton descente Décrémente le paramètre 

6 Bouton montée rapide Incrémente le paramètre rapidement 

7 Bouton descente rapide Décrémente le paramètre rapidement 

8 Bouton RAZ Pas de fonction 

 

Remarque : La valeur du déplacement peut être mise à zéro à tout moment lorsque le moteur est 

ŀǊǊşǘŞΦ [ΩƻǊƛƎƛƴŜ ŘŜǎ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘǎ Ŝǎǘ ŘƻƴŎ ΨǊŜƭŀǘƛǾŜΩΦ tƻǳǊ ŀǾƻƛǊ ǳƴŜ ƻǊƛƎƛƴŜ ŦƛȄŜ ǾƻƛǊ ƭΩƻǇǘƛƻƴ ΨwŀȊ 

tablŜΩ. 

 

3.1.3. !ÒÒðÔ ÄȭÕÒÇÅÎÃÅ 

[ŀ ƳŀŎƘƛƴŜ Ŝǎǘ ŞǉǳƛǇŞŜ ŘΩǳƴ ōƻǳǘƻƴ ŘΩŀǊǊşǘ ŘΩǳǊƎŜƴŎŜ Ł ǾŜǊǊƻǳƛƭƭŀƎŜ ƳŞŎŀƴƛǉǳŜΣ ǎƛǘǳŞ ǎǳǊ ƭŀ ŘǊƻƛǘŜ 

ŘŜ ƭŀ ŦŀœŀŘŜΦ [Ŝ ōƻǳǘƻƴ ŘΩŀǊǊşǘ ŘΩǳǊƎŜƴŎŜ ǇŜǊƳŜǘ ŘΩŀǊǊşǘŜǊ ƭŀ ƳŀŎƘƛƴŜ ǇŀǊ ŎƻǳǇǳǊŜ ǘƻǘŀƭŜ ŘŜ 

ƭΩŀƭƛƳŜƴǘŀǘƛƻƴΦ tƻǳǊ ǇŜǊƳŜǘǘǊŜ ǳƴŜ ƴƻǳǾŜƭƭŜ ƳƛǎŜ Ŝƴ ƳŀǊŎƘŜ ƛƭ Ŧŀǳǘ ŘŞǾŜǊǊƻǳƛƭƭŜǊ ƭŜ ōƻǳǘƻƴ ŘΩŀǊǊşǘ 

ŘΩǳǊƎŜƴŎŜΦ 
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Attention : Ŝƴ Ŏŀǎ ŘΩŀǊǊşǘ ŘŜ ƭŀ ƳŀŎƘƛƴŜ ǇŀǊ ŀŎǘƛƻƴ ŘŜ ƭΩŀǊǊşǘ ŘΩǳǊƎŜƴŎŜΣ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ Řǳ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘ 

peut se trouver faussée, il est nécessaire de vérifier la valeur du déplacement au moment de la 

remise en marche. 

/ŜŎƛ ƴŜ ǎ ΨŀǇǇƭƛǉǳŜ Ǉŀǎ ƭƻǊǎ ŘŜ ƭŀ ƳƛǎŜ ƘƻǊǎ ǘŜƴǎƛƻƴ ŘŜ ƭŀ ƳŀŎƘƛƴŜΣ Ŝƴ Ŧƛƴ ŘŜ ǘŜǎǘΣ ƳƻǘŜǳǊ ŀǊǊşǘŞΦ 5ŀƴǎ 

ce cas, la valeur du déplacement est gardée en mémoire et affichée au moment de la mise sous 

tension. 

3.2. Configuration du déplacement 

Le Drivepack permet de configurer les déplacements de montée et de descente du bâti motorisé. La 

configuration de la montée et de la descente sont séparés et disposent de paramètres indépendants. 

Pour chaque sens de déplacement vous pouvez configurer les éléments suivants : 

¶ Vitesse 

¶ Déplacement maximum 

¶ Action sur déplacement maximum 

¶ Action sur butée mécanique 

¶ Temps de déplacement 

¶ Action sur fin de temps de déplacement 

¶ Cycles 

[ŀ ƴŀǾƛƎŀǘƛƻƴ Řŀƴǎ ƭŜǎ ƳŜƴǳǎ ƭŜ ŎƘŀƴƎŜƳŜƴǘ ŘŜǎ ǇŀǊŀƳŝǘǊŜǎ ƻǳ ƭŀ ƳƻŘƛŦƛŎŀǘƛƻƴ ŘΩǳƴe valeur se fait 

toujours de la même façon quelque soit le paramètre : 

¶ [ΩŀŎŎŝǎ ŀǳ ƳŜƴǳ ŘŜ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴ ǎŜ Ŧŀƛǘ Ł ƭΩŀƛŘŜ ŘŜ ƭŀ ǘƻǳŎƘŜ . 

¶ LŜ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘ ŘΩǳƴ ƳŜƴǳ Ł ƭΩŀǳǘǊŜ Ł ƭΩŀƛŘŜ ŘŜǎ ǘƻǳŎƘŜǎ Ҍ Ŝǘ -.  

¶ Pour sortir du menu et valider la configuration, appuyer sur la touche . 

¶ /ƘŀƴƎŜǊ  ƭŜǎ ǇŀǊŀƳŝǘǊŜǎ ƻǳ ƭŜǎ ǾŀƭŜǳǊǎ Ł ƭΩŀƛŘŜ ŘŜǎ ǘƻǳŎƘŜǎ , , ,  
 

3.2.1. Architecture du menu 

¶ Vitesse de montée 

¶ Vitesse de descente 

¶ Butée mécaniques haute 

¶ Butée mécaniques basse 

¶ Butée de déplacement haute 

¶ ¢ȅǇŜ ŘΩŀǊǊşǘ όǊŀǇƛŘŜ ƻǳ ǇǊŞŎƛǎύ 

¶ Butée de déplacement basse 

¶ ¢ȅǇŜ ŘΩŀǊǊşǘ όǊŀǇƛŘŜ ƻǳ ǇǊŞŎƛǎύ 

¶ Butée temporelles montée 

¶ Butée temporelles descente 

¶ Pause montée 

¶ Pause descente 
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¶ Cycles 

¶ Pédale 

¶ Entrée 1 

¶ Entrée 2 

¶ Sortie 

¶ Unités 

¶ Langue 

[Ŝ ƳŜƴǳ Ŝǎǘ ŘȅƴŀƳƛǉǳŜΣ ŎΩŜǎǘ-à-dire que si une des butées est inactive, alors son menu de réglage 

ƴΩŜǎǘ Ǉŀǎ ǇǊƻǇƻǎŞ ǇŀǊ ƭŜ 5ǊƛǾŜǇŀŎƪΦ 

3.2.2. Configuration de la vitesse 

Les deux premiers menus permettent de régler séparément la vitesse de monter et de descente. 

Utilisez les touches  et  pour augmenter ou diminuer la vitesse par pas de 0.05mm/min et les 

touches  et  pour augmenter la vitesse de monter ou de descente par pas de 5 mm/min. 

Attention : la vitesse du bâti est réglable de 10 à 300mm/min. Lors des essais et en particulier en 

compression, une vitesse trop importante peut empêcher que le système de sécurité de protection 

du capteur se déclenche à temps si vous dépasser la capacité maximale. 

3.2.3. Les butées de déplacement 

¦ƴŜ ōǳǘŞŜ ŘŜ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘ Ŝǎǘ ǳƴ Ǉƻƛƴǘ ŦƛȄŜ ƻǳ ƭŜ ŎƻǳƭƛǎǎŜŀǳ Řǳ ōŃǘƛ ƳƻǘƻǊƛǎŞ Ǿŀ ǎΩŀǊǊşǘŜǊ ŘǳǊŀƴǘ ǎƻƴ 

déplacement. La butée de déplacement haute correspond à une limite de déplacement quand le bâti 

monte et la butée de déplacement basse correspond à une limite de déplacement quand le bâti 

descend. 

Si plusieurs limites sont configurées dans le Drivepack, la première limite rencontrée par le bâti sera 

exécutée et les autres limites seront ignorées. 

Il existe 3 différentes limites configurables dans le Drivepack : mécanique, déplacement et 

temporelle. Pour chaque limite, il est possible de configurer 4 actions pour le bâti : 

¶ Inactive  : le bâti ne prend pas en compte la limite 

¶ Arret  : ƭŜ ōŃǘƛ ǎΩŀǊǊşǘŜ ǉǳŀƴŘ ƛƭ ǊŜƴŎƻƴǘǊŜ ŎŜǘǘŜ ōǳǘŞŜ 

¶ Inverseuse  : le bâti repart dans le sens opposé de déplacement à la vitesse définie 

¶ Inv temp  : le bâti repart dans le sens opposé de déplacement à la vitesse définie après 

une pause de X seconde définie dans le me nu Pause. 

Il est possible de configurer plusieurs butées pour un même essai. Il est fortement recommandé 

ŘΩǳǘƛƭƛǎŜǊ ƭŜǎ ōǳǘŞŜǎ ƳŞŎŀƴƛǉǳŜǎ ŎƻƳƳŜ ŘŜǎ Ŧƛƴǎ ŘŜ ŎƻǳǊǎŜ ŘŜ ǎŞŎǳǊité afin de ne pas détruire 

ƭΩŞŎƘŀƴǘƛƭƭƻƴ ƻǳ ƭŜ ŎŀǇǘŜǳǊΦ tŀǊ ŎƻƴǎŞǉǳŜƴǘ ƭŜǎ ōǳǘŞŜǎ ǘŜƳǇƻǊŜƭƭŜǎ ƻǳ ŘŜ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘ ǎƻƴǘ Ŝƴ 

général utilisée pour terminer les essais. 

Les butées mécaniques : Il y a deux butées mécaniques sur le côté du bâti comme indiqué sur la 

photo ci-dessous. Elles permettent de régler la course maximum du coulisseau. Elles sont souvent 
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utilisées comme sécurité durant les essais. Il est fortement recommandé de les laisser toujours 

actives. 

 

 

 

Vous pouvez régler séparément ces limites dans les menus άButee Capt έ Ŝǘ άButee Capt έΦ 

Remarque : Ces limites, si elles sont activées, sont prises en compte lors du déplacement manuel en 

vitesse rapide. 

Les butées de position : Elles sont définies par un déplacement en millimètre. Si elles sont actives, un 

menu de configuration de la distance apparaît dans le Drivepack et est accessible en appuyant une 

fois sur la touche +. Ces limites sont configurables dans les menus « Butée pos  » pour la butée en 

déplacement vers le haut et le menu « Butée pos  » lors du déplacement vers le bas du bâti. 

Remarque : La valeur de déplacement réglée pour cette limite est relative à la position 0 du bâti qui 

ǇŜǳǘ şǘǊŜ ǊŜƳƛǎŜ Ł л Ł ǘƻǳǘ ƳƻƳŜƴǘ Ł ƭΩŀƛŘŜ ƭŀ ǘƻǳŎƘŜ. Le déplacement vers le haut est positif et 

le déplacement vers le bas est négatif. 

 

Exemple de configuration, si vous entrez les paramètres suivants dans le Drivepack : 

Butée mécanique 

haute 

Butée mécanique 

basse 
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¶ Vitesse             150 mm/min 

¶ Vitesse             50 mm/min 

¶ Butee pos        Arret 

¶ Butee pos        60mm 

¶ Butee neg        Inverseuse 

¶ Butee neg        -30mm 

¶ Toutes les autres butées sont inactives 
 

Si vous revenez en mode Normal, il y a différentes possibilités : 

¶ Si vous appuyez sur la touche  pour remettre à 0 le déplacement du bâti puis sur la 

touche  : Le Stentor va alors se déplaŎŜǊ ǾŜǊǎ ƭŜ ōŀǎ ŘΩǳƴŜ ŘƛǎǘŀƴŎŜ ŘŜ олƳƳ Ł ǳƴŜ ǾƛǘŜǎǎŜ 

de 50mm/min. Puis il remontera de 90mm (60mm ς (-30mm) = 90 mm) à une vitesse de 

мрлƳƳκƳƛƴΦ 9ǘ ŦƛƴŀƭŜƳŜƴǘ ƛƭ ǎΩŀǊǊşǘŜǊŀ Ł ŎŜǘǘŜ Ǉƻǎƛǘƛƻƴ ŘŜ Ҍ слƳƳ 

¶ {ƛ Ǿƻǳǎ bΩŀǇǇǳȅŜȊ t!{ ǎǳǊ ƭŀ ǘƻǳŎƘŜ  et que la position de votre Stentor est par exemple 

de +10mm alors quand vous appuierez sur la touche , le Stentor va alors se déplacer vers 

ƭŜ ōŀǎ ŘΩǳƴŜ ŘƛǎǘŀƴŎŜ ŘŜ плƳƳ όŘŜ ҌмлƳƳ Ł -30mm) à une vitesse de 50mm/min. Puis il 

remontera de 90mm (de -30mm à +60mm) à une vitesse de 150mm/min. Et finalement il 

ǎΩŀǊǊşǘŜǊŀ Ł ŎŜǘǘŜ Ǉƻǎƛǘƛƻƴ ŘŜ Ҍ слƳƳ 

¶ Si vous appuyez sur la touche  pour remettre à 0 le déplacement du bâti puis sur la 

touche  : [Ŝ {ǘŜƴǘƻǊ Ǿŀ ŀƭƻǊǎ ǎŜ ŘŞǇƭŀŎŜǊ ǾŜǊǎ ƭŜ Ƙŀǳǘ ŘΩǳƴŜ ŘƛǎǘŀƴŎŜ ŘŜ слƳƳ Ł ǳƴŜ 

vitesse de 150ƳƳκƳƛƴΦ tǳƛǎ ǎΩŀǊǊşǘŜǊŀ Ŝƴ Ǉƻǎƛǘƛƻƴ слƳƳΦ 

Remarque : Ces limites, si elles sont activées, NE SONT PAS prises en compte lors du déplacement 

manuel en vitesse rapide. 

Les butées temporelles : Les butées temporelles sont définies par un temps de déplacement en 

seconde. Si elles sont actives, un menu de configuration du temps apparaît dans le Drivepack et est 

accessible en appuyant une fois sur la touche +. Ces limites sont configurables dans les menus 

« Butée temp  » pour la butée en déplacement vers le haut et le menu « Butée temp  » lors du 

déplacement vers le bas du bâti. Le fonctionnement est identique aux butées de position. 

Remarque : Ces limites, si elles sont activées, NE SONT PAS prises en compte lors du déplacement 

manuel en vitesse rapide. 

Pause : Si au moins une des butées ci-dessus est configurée sur « Inv temp », alors les menus « Pause  

 » et « Pause  η ǎƻƴǘ ŘƛǎǇƻƴƛōƭŜǎ Řŀƴǎ ƭŜ 5ǊƛǾŜǇŀŎƪΦ /Ŝǎ ƳŜƴǳǎ ŘŞŦƛƴƛǎǎŜƴǘ ƭŜǎ ǘŜƳǇǎ ŘΩŀǘǘŜƴǘŜΣ 

Ŝƴ ǎŜŎƻƴŘŜΣ ǉǳŀƴŘ ƭŜ ōŃǘƛ ǊŜƴŎƻƴǘǊŜ ǳƴŜ ōǳǘŞŜ ŀǾŀƴǘ ǉǳΩƛƭ ǊŜǇŀǊte dans le sens opposé.  

Cycle : Si au moins deux butées sont configurées sur « Inverseuse » ou « Inv temp », alors le menu 

« Cycle » est disponible dans le Drivepack.  Ce menu permet de définir le nombre de fois que le bâti  

va effectuer des cycles de montée/descente entre les butées inverseuses. Ce nombre de cycle peut 

être réglé de 1 à 255. 
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3.3. Configuration du démarrage de test 

[Ŝ ŘŞƳŀǊǊŀƎŜ Řǳ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘ Řǳ ōŃǘƛ ƳƻǘƻǊƛǎŞ ǇŜǳǘ ǎΩŜŦŦŜŎǘǳŜǊ ŘŜ ŘŜǳȄ Ŧŀœƻƴǎ ŘƛŦŦŞǊŜƴǘŜǎ : 

¶ Un appui sur les touches  et  permettent de commencer  à déplacer le bâti vers le haut 

ou vers le bas. 

¶ Un appui long sur le bouton vert en façade du Stentor peut permettre de démarrer le 

déplacement du Stentor. Ce bouton peut être configuré de différentes façons selon les 

besoins comme suit. 

Configuration du bouton Start vert en Façade du Stentor : Pour configurer ce bouton, il faut aller 

dans le menu du Stentor puis aller sur le menu « Action Pedale ». Vous avez alors plusieurs choix : 

¶ Inactive  : Aucune action 

¶ Dem neg  : démarre le bâti vers le bas 

¶ Dem pos  : démarre le bâti vers le haut 

¶ Arret  : Arrêt le bâti dans son déplacement 

¶ RAZ  : Remise à zéro de la valeur de position (équivalent à la touche ) 

¦ƴŜ Ŧƻƛǎ ƭŜ ǘŜǎǘ ƭŀƴŎŞΣ ƭΩŀŦŦƛŎƘŜǳǊ Řǳ 5ǊƛǾŜǇŀŎƪΣ ŀŦŦƛŎƘŜ : 

¶ La vitesse de déplacement 

¶ Le sens de déplacement 

¶ La position en temps réel du bâti 

Exemple :  

 

 

 

Dans cet exemple, le bâti se déplace vers le haut à une vitesse de 100mm/min et se trouve 12mm au-

dessus du 0. 

tƻǳǊ ŀǊǊşǘŜǊ ƭŜ {ǘŜƴǘƻǊΣ ŀǇǇǳȅŜȊ ǎǳǊ ƴΩƛƳǇƻǊǘŜ ǉǳŜƭƭŜ ǘƻǳŎƘŜ ŘŜ ƭŀ ŎƻƳƳŀƴŘŜ 5Ǌƛvepack. 

Remarque : Si le Stentor atteint une des butées dǳǊŀƴǘ ǎƻƴ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘΣ ƛƭ ŜȄŞŎǳǘŜǊŀ ŀƭƻǊǎ ƭΩŀŎǘƛƻƴ 

configurée (Arrêt, retourΧύΦ 

3.4. Déplacement en vitesse rapide 

Lƭ Ŝǎǘ ǇƻǎǎƛōƭŜ ŘŜ ŘŞǇƭŀŎŜǊ ƳŀƴǳŜƭƭŜƳŜƴǘ ƭŜ ōŃǘƛ Ŝƴ ǾƛǘŜǎǎŜ ǊŀǇƛŘŜ Ł ƭΩŀƛŘŜ ŘŜ ƭŀ ŎƻƳƳŀƴŘe Drivepack 

afin par exemple de placer le bâti au point de début du test. Pour cela, utilisez les touches   et  

pour monter ou descendre. Le bâti se déplace alors dans la direction indiquée à la vitesse de 

350mm/min. Si la touche est relâchéeΣ ƭŜ ōŃǘƛ ǎΩarrête. 

 100.0 mm/min 
  +     12.00   mm 
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Remarque : En mode déplacement rapide, seules les butées mécaniques sont actives. Les autres 

butées ne sont pas prises en compte par le bâti. Ce mode ne doit être utilisé que pour déplacer le 

ŎƻǳƭƛǎǎŜŀǳ Ł ǎŀ Ǉƻǎƛǘƛƻƴ ŘΩƻǊƛƎƛƴŜΦ Lƭ ƴŜ Řƻƛǘ Ǉŀǎ şǘǊŜ utilisé pour effectuer des essais. 

3.5.  Remise à 0 de la position 

Pour remettre à 0 la position du Stentor, appuyez sur la touche  ǉǳŀƴŘ ƭŜ ƳƻǘŜǳǊ Ŝǎǘ Ł ƭΩŀǊǊşǘΦ 

3.6. Unités 

/Ŝ ƳŜƴǳ ǇŜǊƳŜǘ ŘŜ ŎƘƻƛǎƛǊ ƭΩǳƴƛǘŞ ŘΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ŘŜ ƭŀ ǾƛǘŜǎǎŜ Ŝǘ Řǳ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘΦ ¦ǘƛƭƛǎŜȊ ƭŜs touches 

 et  pour basculer entre mm/min et in/min. 

3.7. Changer la langue 

Le dernier menu permet de changer la langue du Drivepack. Les langues disponibles sont : 

¶ Français 

¶ Anglais 

¶ Allemand 

¶ Espagnol 

3.8. Les entrées TOR du Drivepack 

La commande de déplacement Drivepack dispose de 2 entrées TOR configurables. Ces deux entrées 

sont accessibles sur le connecteur 15 points qui se trouve sur le côté du Stentor (voir annexe pour 

ŘŞǘŀƛƭ ŘŜǎ ƴǳƳŞǊƻǎ ŘΩŜƴǘǊŞŜǎ ǎǳǊ ƭŜ ŎƻƴƴŜŎǘŜǳǊύ. Elles permettent de faire effectuer au bâti des 

ŀŎǘƛƻƴǎ ǎǳǊ ƻǊŘǊŜ ŘΩǳƴ ŀǳǘǊŜ ŀǇǇŀǊŜƛƭΦ 

Elles peuvent par exemple permettre de faire arrêter le bâti lorsque le dynamomètre détecte une 

ǊǳǇǘǳǊŜ ƻǳ ŀǘǘŜƛƴǘ ǳƴŜ ƭƛƳƛǘŜΦ Lƭ Ŝǎǘ ƴŞŎŜǎǎŀƛǊŜ ŘΩǳǘƛƭƛǎŜǊ ǳƴ ŎŃōƭŜ ǇƻǳǊ ǊŜƭƛŜǊ ƭŜ ōŃǘƛ ŀǳ ŘȅƴŀƳƻƳŝǘǊŜΦ 

Selon le tyǇŜ ŘŜ ŘȅƴŀƳƻƳŝǘǊŜΣ ƛƭ Ŝǎǘ ǇŀǊ ŜȄŜƳǇƭŜ ǇƻǎǎƛōƭŜ ŘΩŜŦŦŜŎǘǳŜǊ ǳƴ ŀǊǊşǘ ǎǳǊ ǎŜǳƛƭ ŘŜ ŦƻǊŎŜ 

(Centor Easy et Centor Star Touch) ou un arrêt sur rupture (Centor Star Touch uniquement). 

[Ŝǎ ŘƛŦŦŞǊŜƴǘŜǎ ŀŎǘƛƻƴǎ ǇƻǎǎƛōƭŜǎ ǎǳǊ ƭΩŀŎǘƛǾŀǘƛƻƴ ŘŜ ǎŜǎ ŜƴǘǊŞŜǎ : 

¶ Inactive  : aucune action 

¶ Dem neg  : démarre le bâti vers le bas 

¶ Dem pos  : démarre le bâti vers le haut 

¶ Arret  : arrête le bâti dans son déplacement 

¶ RAZ  : remet à zéro de la valeur de position (équivalent à la touche ) 

¶ Inverseuse  : le bâti repart dans le sens opposé de déplacement à la vitesse définie 

¶ Inv temp  : le bâti repart dans le sens opposé de déplacement à la vitesse définie après 

une pause de X secondes définie dans le menu Pause. 
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¶ RS232  : le Drivepack ŜƴǾƻƛŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ Ψ9ƴǘǊŞŜ ¢hwΩ ǎǳǊ ǎŀ ǎƻǊǘƛŜ w{но2 à destination 

du logiciel CalifortΦ {ƛ Ǿƻǳǎ ƴΩǳǘƛƭƛǎŜȊ Ǉŀǎ /ŀƭƛŦƻǊǘΣ ŎŜǘǘŜ ŀŎǘƛƻƴ Ŝǎǘ ǎŀƴǎ ŜŦŦŜǘΦ 

3.9. La sortie TOR du Drivepack 

La commande de déplacement Drivepack dispose ŘΩǳƴŜ sortie TOR configurable. Cette sortie est 

accessible sur le connecteur 15 points qui se trouve sur le côté du Stentor (voir annexe pour détail du 

numéro de sortie sur le connecteur). 9ƭƭŜ ǇŜǊƳŜǘ ŘΩƛƴŦƻǊƳŜǊ ǳƴ ŀǳǘǊŜ ŀǇǇŀǊŜƛƭ ŘΩǳƴ ŞǾŞƴŜƳŜƴǘ 

survenu. 

Les différents événements qui peuvent déclencher cette sortie sont : 

¶ Inactive  : la soǊǘƛŜ ƴΩŜǎǘ ƧŀƳŀƛǎ ŘŞŎƭŜƴŎƘŞŜ 

¶ Butee Pos.  : une butée haute (mécanique, position, temps) 

¶ Butee Neg.  : une butée basse (mécanique, position, temps) 

¶ Erreur  : erreur de sécurité, erreur moteur, ... 

¶ Fin de test  Υ ƛƭ ǎΩŀƎƛǘ ŘŜ ƭŀ Ŧƛƴ Řǳ ŘŜǊƴƛŜǊ ŎȅŎƭŜ 
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4. Mesure avec le Stentor 

Une fois que vous avez paramétrez les déplacements que vous souhaitez effectuer avec le Stentor, 

nous allons maintenant aborder le fonctionnement du Centor Touch Dual, vous permettant 

ŘΩŜŦŦŜŎǘǳŜǊ Ǿƻǎ ƳŜǎǳǊŜǎ ŘŜ ŦƻǊŎŜΦ 

Après avoir allumé le Centor Touch Dual vous devez être sur la fenêtre de mesure principale avec 

ƭΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ŘŜ ƭŀ ŎƻǳǊōŜ Ŝǘ ŘŜǎ ǊŞǎǳƭǘŀǘǎ ŘŜ ƳŜǎǳǊŜΦ 

4.1. Ecran de mesure principal 

¦ƴŜ Ŧƻƛǎ ƭΩŞŎǊŀƴ ŘŜ ŘŞƳŀǊǊŀƎŜ ǇŀǎǎŞΣ ƭΩŞŎǊŀƴ ŘŜ ƳŜǎǳǊŜ ǇǊƛƴŎƛǇŀƭ ǎΩŀŦŦƛŎƘŜ ŎƻƳƳŜ ƛƴŘƛǉǳŞ Ŏƛ-dessous. 

Selon les options configurées dans le STENTOR II ST, certaines informations peuvent apparaître ou 

non sur votre dynamomètre. 

REMARQUE : les configurations décrites ici sont celles du constructeur, préparées par ANDILOG 

TECHNOLOGIES pour la livraison. 

 

 

 

 

1. .ŀǊǊŜ ŘΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ 
1. Etat de la batterie, chargeur 

information 

3. Bargraph 

2. Capacité des capteurs 

Statut du test 

Zone de tracé de courbe 

Statistiques 

Nb de tests enregistrés 

3. Affichage principal 4. Affichage auxiliaire 
Sauve le 

résultat 

dans 

ƭΩŀǇǇŀǊŜƛƭ 

Etat des sorties TOR 
Aide 

Transmet la donnée 

ǾŜǊǎ ƭΩƻǊŘƛƴŀǘŜǳǊ 

7. Sens de 
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1 - Barre d'informations : ƭŜ ƴƻƳ ŘŜ ƭΩŀǇǇŀǊŜƛƭ ŀǇǇŀǊŀƞǘ Řŀƴǎ ŎŜǘǘŜ ōŀǊǊŜ ŀƛƴǎƛ ǉǳŜ ƭΩƛŎƾƴŜ  ŘŜ ōŀǘǘŜǊƛŜ Υ 

pictogramme indiquant l'état de l'alimentation de la batterie via 4 lignes horizontales qui symbolisent 

respectivement 25%, 50%, 75% et 100% de la puissance. ¦ƴ ŀǇǇǳƛ ǎǳǊ ŎŜǘǘŜ ȊƻƴŜ ǇŜǊƳŜǘ ŘΩŀŎŎŞŘŜǊ 

au menu principal. 

2 - Capacité des capteurs : la capacité maximale de chaque capteur et son unité de mesure sont  

affichées,  à tout moment.  

3 - Bar graph : Une ligne noire mobile représente la force appliquée en temps réel. Si le Bargraf  est 

complètement noir, cela signifie que la force exercée est proche de la pleine capacité, ATTENTION il y 

a risque de surcharge! Si les limites sont activées, le Bargraf change de couleur suivant la valeur lue 

(voir Régler une limite ou des seuils) 

4 - Affichage principal : De nombreuses informations  peuvent être affichées dans cette fenêtre 

όǾŀƭŜǳǊ ŎƻǳǊŀƴǘŜΣ ƳŀȄƛƳǳƳΣ ƳƛƴƛƳǳƳΣ ŎŀƭŎǳƭΧύΦ ±ƻƛǊ ƭϥŞŎǊŀƴ ŘŜ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻn pour plus de détails. 

5 - Zone Affichage Auxiliaire : De nombreuses informations  peuvent être affichées dans cette fenêtre 

όǾŀƭŜǳǊ ŎƻǳǊŀƴǘŜΣ ƳŀȄƛƳǳƳΣ ƳƛƴƛƳǳƳΣ ŎŀƭŎǳƭΧύΦ ±ƻƛǊ ƭϥŞŎǊŀƴ ŘŜ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴ ǇƻǳǊ Ǉƭǳǎ ŘŜ ŘŞǘŀƛƭǎΦ 

6 - Le nom des données affichées dans les affichages principal et auxiliaire est indiqué dans le coin 

supérieur gauche de chaque écran. Nous verrons dans Modifier ƭΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ŘŜ ƭΩŞŎǊŀƴ ŘŜ ƳŜǎure, la 

façon de modifier la valeur affichée. 

7 - Sens de mesure  du capteur : Un  petit symbole mnémotechnique indique la direction de la force  

exercée sur le capteur   
 

pour tension et   
 

pour compression. 

4.2. ,ÅÓ ÚÏÎÅÓ ÔÁÃÔÉÌÅÓ ÄÅ ÌȭïÃÒÁÎ ÄÅ mesure 

/ƘŀǉǳŜ ȊƻƴŜ ŘŜ ƭΩŞŎǊŀƴ ŘŜ ƳŜǎǳǊŜ ǇŜǊƳŜǘ ŘΩŀŎŎŞŘŜǊ Ł ŘŜǎ ƳŜnus de configuration du dynamomètre.  
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4.3. Menu principal  

tƻǳǊ ŀŎŎŞŘŜǊ ŀǳ ƳŜƴǳ ǇǊƛƴŎƛǇŀƭΣ ŀǇǇǳȅŜȊ ǎǳǊ ƭŀ ōŀǊǊŜ ǾŜǊǘŜ Ŝƴ Ƙŀǳǘ ŘŜ ƭΩŞŎǊŀƴ Řǳ ŘȅƴŀƳƻƳŝǘǊŜΦ 

{ΩŀŦŦƛŎƘŜ ŀƭƻǊǎ ƭŜ ƳŜƴǳ ǇǊƛƴŎƛǇŀƭ : 

Statistique

s 

Menu principal 

Essai 

Tare 
Valider 

Aide 

Envoi 

Seuils 

Arrêt test 
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4.4. Faire le Zéro ou Tare 

Avant chaque mesure il est important de faire la tare ou le zéro du dynamomètre. Par défaut, le 

bouton vert Start en façade du Stentor est configuré pour remettre à 0 la force et le déplacement et 

démarrer un essai. Il est aussi possible de faire le zéro ou la tare avant un essai, en touchant la zone 

ŘΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ǇǊƛƴŎƛǇŀƭŜΦ 

Le dynamomètre  prendra en considération le poids des accessoires (poignée, crochet, plateau,...) 

fixés sur la tige du capteur. La masse totale des accessoires sur le capteur ne doit pas dépasser 20% 

de la capacité du capteur pour pouvoir faire la tare. La tare  remet à zéro  toutes les valeurs en 

mémoires (maximum, calculs) et réinitialise aussi les sorties.  

REMARQUE : ŀǳ ŘŞƳŀǊǊŀƎŜ ƭŜ /ŜƴǘƻǊ ¢ƻǳŎƘ ǊŞŀƭƛǎŜ ǇƭǳǎƛŜǳǊǎ ŀǳǘƻǘŜǎǘǎ ǇƻǳǊ ǾŞǊƛŦƛŜǊ ƭΩŞǘŀǘ Řǳ ŎŀǇǘŜǳǊΦ 

Il est possible de laisser les outils fixés sur le capteur, mais le poids total ne doit pas dépasser 5% de 

la capacité maximale du capteur.  

4.5. Rétro éclairage 

Lorsque vous utilisez le dynamomètre, le rétro-éclairage s'éteint automatiquement après un temps 

prédéterminé de fonctionnement. La durée de vie totale de la batterie du Centor Touch est plus 

faible  lorsque le rétro éclairage reste allumé.  

Réglages de 

ƭΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ 

Réglages de base 

Réglages des 

statistiques 

Réglages des 

communications 

Informations pour la 

maintenance 

Réglages des 

tests 
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5. Commencer vos mesures 

Par défaut le Stentor II ST vous permet de tracer la courbe de vos essais. L'écran suivant s'affiche au 

démarrage. 

 

 

 

5.1. Démarrer une mesure 

Par défaut, le Stentor II ST est configuré pour afficher la courbe de la force en fonction du 

déplacement. Pour commencer une mesure, il suffit de faire un appui long sur le bouton vert Start. 

Le Centor Touch Dual va alors remettre à 0 la force, le déplacement et le bâti va alors commencer 

son déplacement dans le sens configuré dans le Drivepack. 

 

[ŀ ŎƻǳǊōŜ ŘŜ ƭŀ ŦƻǊŎŜ Ŝƴ ŦƻƴŎǘƛƻƴ Řǳ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘ Ǿŀ ŀƭƻǊǎ ŎƻƳƳŜƴŎŜǊ Ł ǎŜ ǘǊŀŎŜǊ ǎǳǊ ƭΩŞŎǊŀƴ Řŝǎ ǉǳŜ 

la force augmente. 

Etat des entrées et sorties 

½ƻƴŜ ŘΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ŘŜ 

la courbe 

Area 

Cet axe représente le 

déplacement du Stentor 
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Le graphique affiché ǎΩŀǳǘƻ-ajuste durant le test. Il y a  3 valeurs de l'échelle graphique: 25%, 50% et 

100%. À la fin de l'essai, le graphique est automatiquement retracé pour utiliser efficacement 

l'espace disponible. Les valeurs mesurées peuvent être positives ou négatives. 

5.2. )ÎÄÉÃÁÔÅÕÒ ÄȭïÔÁÔ 

9ƴ Ƙŀǳǘ Ł ƎŀǳŎƘŜ Řǳ ƎǊŀǇƘƛǉǳŜΣ Ŝǎǘ ŀŦŦƛŎƘŞ ǳƴ ƛƴŘƛŎŀǘŜǳǊ ŘΩŞǘŀǘ Řǳ Centor Touch Dual : 

 
   Le système Ŝǎǘ Ŝƴ ŀǘǘŜƴǘŜΣ ƭŀ ŎƻǳǊōŜ ƴΩŀ Ǉŀǎ ŘŞƳŀǊǊŞ Ƴŀƛǎ ƭŜ ȊŞǊƻ Ŝǎǘ Ŧŀƛǘ 

 
   Le système est en acquisition, il trace la courbe. 

 
   Le test est terminé. Pour démarrer un autre test, il est nécessaire de faire un zéro. 

{ƛ Ǿƻǳǎ ǎƻǳƘŀƛǘŜȊ ŀǊǊşǘŜǊ ǳƴ Ŝǎǎŀƛ ŀǾŀƴǘ ƭŀ Ŧƛƴ Řǳ ǘŜƳǇǎ ŘŜ ƭΩŜǎǎŀƛΣ Ǿƻǳǎ ǇƻǳǾŜȊ ǇǊŜǎǎŜǊ ŎŜǘ 

ƛƴŘƛŎŀǘŜǳǊ ŘΩŞǘŀǘ ǉǳƛ ǇŀǎǎŜǊŀ ŀƭƻǊǎ Řǳ ƳƻŘŜ ŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴ ŀǳ ƳƻŘŜ {ǘƻǇΦ /ŜŎƛ ƴΩŀǊǊşǘŜǊŀ ŎŜǇŜƴŘŀƴǘ 

Ǉŀǎ ƭŜ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘ Řǳ ōŃǘƛ Ƴŀƛǎ ǎŜǳƭŜƳŜƴǘ ƭΩŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴΦ 

5.3. :ÏÎÅ ÄȭÁÆÆÉÃÈÁÇÅ ÄÅ ÌÁ ÃÏÕÒÂÅ  

Il existe 3 possibilités pour la position des l'axes: mesure positive, mesure négative et mesures  

positive  et négative.  

Pour commencer à  tǊŀŎŜǊ ƭŜ ƎǊŀǇƘƛǉǳŜΣ Ǿƻǳǎ ŘŜǾŜȊ ǘƻǳǘ ŘΩŀōƻǊŘ  presser le bouton vert Start pour 

faire un zéro. Lorsque le CENTOR TOUCH détecte une augmentation de la force sur le capteur, il 

commencera à tracer la courbe.  

[ŀ ŎƻǳǊōŜ ǊŜǇǊŞǎŜƴǘŜ ƭΩƛƳŀƎŜ ŘŜ ƭŀ ŦƻǊŎŜ ŜȄŜǊŎŞŜ ǎǳǊ ƭŜ ŎŀǇǘŜǳǊΣ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ ŎƻǳǊŀƴǘŜ ǎΩŀŦŦƛŎƘŜ Řŀƴǎ ƭŀ 

zone principale, le déplacement ǎΩŀŦŦƛŎƘŜ Řŀƴǎ ƭŀ ȊƻƴŜ ŘΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ŀǳȄƛƭƛŀƛǊŜΦ 9ƴ ŦƻƴŎǘƛƻƴ ŘŜ ƭŀ 

configuration des paramètres de l'écran.  

Le Centor Dual Touch possède une électronique très rapide et un tŀǳȄ ŘΩŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴ ŘŜ 1000 Hz, 

cependant, pour une meilleure lisibilité, il garde en mémoire un maximum de 1000 points d'un 

graphique. 

Si vous souhaitez acquérir un graphique plus précis, vous pouvez acquérir en continu depuis un 

ordinateur les données en continu en utilisant : 

¶ La sortie RS232 qui travaille à 100 points par seconde 

¶ La sortie  USB qui travaille à  1000 valeurs par seconde (réglable) 

!ǳ ŘŞōǳǘ Řǳ ǘǊŀŎŞ ŘŜ ƭŀ ŎƻǳǊōŜΣ ƭΩƛƴŘƛŎŀǘŜǳǊ ǇŀǎǎŜ ŘŜ 
 

à 
 

Pour arrêter l'acquisition, touchez la zone de graphique. Toutefois, l'acquisition s'arrête 

automatiquement après la durée sélectionnée dans l'écran de configuration. , voir Configurer le 

graphique et les essais. 
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" ƭŀ Ŧƛƴ ŘŜ ŎŜǘǘŜ ŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴΣ ƭΩƛƴŘƛŎŀǘŜǳǊ ŘΩŞǘŀǘ devient :  
 

À cette étape, vous pouvez:  

ω Lire le graphique  

ω Enregistrer  les valeurs calculées lors de l'essai en touchant la fenêtre de statistiques.  

ω Télécharger les valeurs calculées ou le graphique sur un PC grâce à la sortie RS232 

(envoyer des données en utilisant la "clé")  

ω Entrer le mode de configuration et modifier la configuration  

ω 9ŦŦŀŎŜǊ ƭŜ ƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝƴ ǘƻǳŎƘŀƴǘ ƭŀ ȊƻƴŜ ŘΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ǇǊƛƴŎƛǇŀƭŜ  

Pour refaire un test, faites une tare Ł ƭΩŀƛŘŜ Řǳ ōƻǳǘƻƴ ǾŜǊǘ {ǘŀǊǘΦ 

Pour modifier la configuration, touchez la zone du graphe. 
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6. Modifier  ÌȭÁÆÆÉÃÈÁÇÅ ÄÅ ÌȭïÃÒÁÎ ÄÅ 

mesure 

Les paramètres peuvent être modifiés via le menu de réglage en touchant la barre d'information 

ǾŜǊǘŜ Ŝƴ Ƙŀǳǘ ŘŜ ƭϥŞŎǊŀƴ ǇǊƛƴŎƛǇŀƭΦ tǳƛǎ ǘƻǳŎƘŜǊ ƭΩƛŎƾƴŜ Ŝƴ Ƙŀǳǘ Ł ƎŀǳŎƘŜ ǇƻǳǊ ƳƻŘƛŦƛŜǊ ƭΩŀŦŦichage de 

ƭΩŞŎǊŀƴ ŘŜ ƳŜǎǳǊŜΦ 

[ΩŞŎǊŀƴ ŘŜ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴ ŀǇǇŀǊŀƞǘ ŎƻƳƳŜ ǎǳƛǘΦ /ƘŀǉǳŜ ǇŀǊŀƳŝǘǊŜ ǇŜǊƳŜǘ ŘŜ ŎƻƴŦƛƎǳǊŜǊ ƭŀ ŦŜƴşǘǊŜ ŘŜ 

mesure du Centor Touch. Chaque paramètre est détaillé ci-dessous.   

    

1. CŜƴşǘǊŜ ŘΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ǇǊƛƴŎƛǇŀƭŜ : La fenêtre d'affichage principal peut afficher toutes les 

valeurs qui apparaissent dans la liste. Touchez cette valeur pour afficher la liste des valeurs 

disponibles. Choisissez le capteur dont vous souhaitez afficher la valeur en touchant la 

fenêtre verte (DEPLAC1 : déplacement ou FORCE2 : force). 

¶ Les données disponibles sont : Valeur courante, Pic (maximum), Minimum et Calcul1 

ƻǳ ŎŀƭŎǳƭн όǎΩƛƭǎ ǎƻƴǘ ŀŎǘƛǾŞǎΣ ǾƻƛǊ Configurer des calculs pour les différents calculs).  

2. Fenêtre Auxiliaire Υ ƛŘŜƳ Ł ƭŀ ŦŜƴşǘǊŜ ŘΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ǇǊƛƴŎƛǇŀƭŜ 

3. Fenêtre Courbe : vous avez trois possibilités : 

¶ Afficher la courbe et deux valeurs Υ ǎŞƭŜŎǘƛƻƴƴŜǊ Ψ/ƻǳǊōŜΩ όŎƻƳƳŜ Řŀƴǎ ƭŀ ŦƛƎǳǊŜ Ŏƛ-

dessus). 

¶ Afficher deux valeurs mais pas de courbe : sélectionƴŜǊ Ψ!ǳŎǳƴΩΦ 

¶ Afficher une troisième valeur mais pas de courbe : sélectionner la valeur à afficher. 

[ƻǊǎǉǳŜ ƭŀ ŎƻǳǊōŜ ƴΩŜǎǘ Ǉŀǎ ŀŦŦƛŎƘŞŜΣ ƭŜ ōŀǊ ƎǊŀǇƘ ǊŜǇǊŞǎŜƴǘŜ ǘƻǳƧƻǳǊǎ ƭŜ ǘŜƳǇǎΦ 

4. Bargraph : permet de régler sur quel capteur et quelle valeur le Bargraph varie. Les 

ǇŀǊŀƳŝǘǊŜǎ ǎƻƴǘ ƭŜǎ ƳşƳŜǎ ǉǳŜ ǇƻǳǊ ƭΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ǇǊƛƴŎƛǇŀƭΦ 

5. Etat Υ ǇŜǊƳŜǘ ŘŜ ŦŀƛǊŜ ŀǇǇŀǊŀƞǘǊŜ ƻǳ ƳŀǎǉǳŜǊ ƭŀ ōŀǊǊŜ ŘΩŞǘŀǘ ŘŜǎ ǎƻǊǘƛŜǎ 
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6. Digits : nombre de décimales après la virgule affichés lors de la mesure. Réglable de 0 à 4. 

7. tŜǊƳŜǘ ŘŜ ŎƘŀƴƎŜǊ ƭΩǳƴƛté de temps de réglage du Centor Touch et du graphique en touchant 

la case verte. Les unités disponibles sont milliseconde, seconde et minute. 

8. Unité et signe du déplacement Υ tŜǊƳŜǘ ŘŜ ŎƘŀƴƎŜǊ ƭΩǳƴƛǘŞ Řǳ capteur. Le bouton vert 

permet de changer le signe de la valeur affichée : positif, négatif ou valeur absolue. 

9. Unité et signe de la force : idem voie déplacementΣ Ƴŀƛǎ ƭŜǎ ǾŀƭŜǳǊǎ ŘΩǳƴƛǘŞ ǇŜǳǾŜƴǘ ŎƘŀƴƎŜǊ 

ǎŜƭƻƴ ƭŜ ǘȅǇŜ ŘŜ ŎŀǇǘŜǳǊ ōǊŀƴŎƘŞ όŦƻǊŎŜΣ ŎƻǳǇƭŜΣ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘΣ ŀƴƎƭŜΧύ 

10. tŜǊƳŜǘ ŘΩŀŎŎŞŘŜǊ ŀǳ ƳŜƴǳ ŘŜ ǊŞƎƭŀƎe des « limites », voir Régler une limite ou des seuils. 
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7. Régler une limite ou des seuils 

±ƻǳǎ ǇƻǳǾŜȊ ŀŎŎŞŘŜǊ ŀǳ ǊŞƎƭŀƎŜ ŘŜǎ ƭƛƳƛǘŜǎ Ŝǘ ŘŜǎ ǎŜǳƛƭǎ Ŝƴ ǘƻǳŎƘŀƴǘ ƭŜ .ŀǊƎǊŀǇƘ ǎǳǊ ƭΩŞŎǊŀƴ ŘŜ 

mesure ou en touchant le bouton « Limites » dans le menu Affichage. La fonction limite du Centor 

¢ƻǳŎƘ ǇŜǊƳŜǘ ŘΩŜŦŦŜŎǘǳŜǊ ǳƴŜ ŀŎǘƛƻƴ ǎŜƭƻƴ ƭŜǎ ŎƻƴŘƛǘƛƻƴǎ ŘŜ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ ƭǳŜ ǇŀǊ ƭŜ ŘȅƴŀƳƻƳŝǘǊŜΦ /Ŝǎ 

actions peuvent être Υ ŎƘŀƴƎŜƳŜƴǘ ŘŜ ŎƻǳƭŜǳǊ ŘŜ ƭΩŞŎǊŀƴΣ activer un bip sonore, arrêter le ōŃǘƛΣΧ 

7.1. Activez / Désactiver 

Toucher la zone « Activer » ou « Désactiver » pour activer et désactiver les limites 

 

  

 

7.2. Onglet Capteur 

Vous disposez de 2 onglets permettaƴǘ ŘΩŀŦŦƛŎƘŜǊ ƭΩŞŎǊŀƴ ŘŜ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴ ǇƻǳǊ ŎƘŀǉǳŜ ŎŀǇǘŜǳǊ (force 

ou déplacement. Vous pouvez configurer des limites séparées sur chaque capteur. Sélectionnez 

l'onglet  pour le capteur voulu. Appuyez sur l'onglet pour activer ou désactiver la fonction limite. 

7.3. Choix de la valeur sur laquelle porte la limite 

Il est possible de définir dans le Centor Touch sur quelle type de valeur on veut mettre une limite. 

Généralement, la valeur instantanée est utilisée. Mais il est aussi possible de mettre une limite sur le 

ƳŀȄƛƳǳƳ ƻǳ ǎǳǊ ǳƴ ŎŀƭŎǳƭ όƳƻȅŜƴƴŜΣ ŘŞǊƛǾŞŜΣ ǊǳǇǘǳǊŜΧǾƻƛǊ Configurer des calculs). 
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Choisissez la donnée sur laquelle vous souhaitez mettre une limite en touchant la zone 3 pour 

afficher la liste des valeurs possibles. 

7.4. Réglage de valeurs limites 

Vous pouvez définir une limite inférieure et une limite supérieure pour chaque capteur en touchant 

le bouton, puis entrez la valeur désirée grâce au clavier. 

Vous pouvez ensuite définir si vous souhaitez avoir un Bip quand la valeur mesurez dépasse la limite 

définie. 

Les valeurs limites seront automatiquement affichées sur le graphique et le Bargraph lors de la 

mesure. Lors de ƭΩŜǎǎŀƛ, la valeur mesurée change de couleur quand on passe une limite. 

7.5. Arrêter le bâti sur une limite 

Vous pouvez arrêter le bâti lorsque celui-ci atteint une limite de force par exemple. Une fois la valeur 

de limite entrée. Vous devez activer une sortie du Centor Touch (S1 ou S2) pour envoyer un signal au 

Drivepack. Vous devez ensuite modifier la configuration Drivepack pour mettre Action Ext 1 ou 2 

correspondant à S1 ou S2 sur « Arrêt » 

Fonctionnement : 

¶ {ƛ ƭŀ ƭƛƳƛǘŜ ōŀǎǎŜ Ŝǎǘ ŎƻƴŦƛƎǳǊŞŜ ǳƴƛǉǳŜƳŜƴǘΣ ƭŀ ǎƻǊǘƛŜ ŎƘŀƴƎŜǊŀ ŘΩŞǘŀǘ ƭƻǊǎǉǳŜ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ 

mesurée sera supérieure à la valeur limite. 

¶ {ƛ ƭŀ ƭƛƳƛǘŜ ōŀǎǎŜ Ŝǘ ƭŀ ƭƛƳƛǘŜ ƘŀǳǘŜ ǎƻƴǘ ŎƻƴŦƛƎǳǊŞŜǎΣ ƭŀ ǎƻǊǘƛŜ ŎƘŀƴƎŜǊŀ ŘΩŞǘŀǘ ǉǳŀƴŘ ƭŀ Ǿŀƭeur 

mesurée passe entre les valeurs limites. 

9ȄŜƳǇƭŜ ŘŜ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴ ŘΩǳƴ ŀǊǊşǘ Řǳ {ǘŜƴǘƻǊ ǎǳǊ ǳƴŜ ŦƻǊŎŜ ŘŜ плb : 

 

Configuration sur Drivepack :  
Action Ext. 1 

Arret 
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8. Configurer le graphique et les essais 

Pour configurer le graphique et les paramètres des essais, allez dans le menu principal et touchez 

l'icône Essai sur l'écran : 

 

[Ω9/w!b 59 /hbCLDw!¢Lhb 59{ Dw!tI9{ {Ω!CFICHE 

 

8.1. Onglet Essai  

Touchez la zone  en haut à droite pour activer ou désactiver le graphique. 

8.2. #ÏÎÆÉÇÕÒÁÔÉÏÎ ÄÅÓ ÃÏÎÄÉÔÉÏÎÓ ÄȭÅÓÓÁÉ 

Il y a 2 paramètres à prendre en compte pour configurer un essai : 

¶ [ŀ ŎƻƴŘƛǘƛƻƴ ŘŜ ŘŞƳŀǊǊŀƎŜ ŘŜ ƭΩŜǎǎŀƛ 

¶ [ŀ ŘǳǊŞŜ ŘŜ ƭΩŜǎǎŀƛ 

8.2.1. $ïÍÁÒÒÁÇÅ ÄÅ ÌȭÅÓÓÁÉ 

Une fois la Tare du dynamomètre effectuée, le Centor Touch attend un événement pour commencer 

ƭΩŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴΦ /Ŝǘ ŞǾŞƴŜƳŜƴǘ ǇŜǳǘ şǘǊŜ de deux types : 

¶ ±ŀǊƛŀǘƛƻƴ ŘŜ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ ǎǳǊ ƭΩǳƴ ŘŜǎ ŎŀǇǘŜǳǊǎ ŎƻƴƴŜŎǘŞ 

¶ Action externe (entrée TOR du dynamomètre ou pédale) 
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Choisissez la condition de début de test en touchant la zone verte (Valeur 1 pour le capteur de 

déplacement, Valeur 2 pour le capteur de force). La pédale correspond au bouton vert en façade du 

STENTOR II. 

Si vous avez choisi Valeur 1 ou Valeur 2, vous devez ensuite définir le pourcentage de la capacité du 

ŎŀǇǘŜǳǊ ǉǳƛ ŘŞŎƭŜƴŎƘŜ ƭΩŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴΦ tŀǊ Ŝxemple, si le capteur a une capacité de 100N et que le 

pourcentage est réglé sur 1, le graphe de test commence quand la force atteint 1% de 100 N soit 1 N. 

Toucher le bouton % puis régler la valeur souhaitée à l'aide du clavier ǉǳƛ ǎΩŀŦŦƛŎƘŜ Ł ƭΩŞŎǊŀƴΦ 

 

8.2.2.  &ÉÎ ÄÅ ÌȭÅÓÓÁÉ 

Vous devez finir la duréŜ ƳŀȄƛƳŀƭŜ ŘΩǳƴ Ŝǎǎŀƛ ŀŦƛƴ ŘŜ ǇŜǊƳŜǘǘǊŜ ŀǳ ŘȅƴŀƳƻƳŝǘǊŜ ŘΩŜƴǊŜƎƛǎǘǊŜǊ ƭŜǎ 

valeurs durant votre test. Ce temps maximum a une influence sur la résolution de votre courbe. Par 

exemple, si vous avez défini une durée de 10 secondes et que la résolution de la courbe est de 1000 

points, vous aurez un point enregistré toute les 0.01 seconde. 

wŞƎƭŜȊ ƭŜ ǘŜƳǇǎ ƳŀȄƛƳǳƳ ŘŜ ƭΩŜǎǎŀƛ Ŝƴ ǘƻǳŎƘŀƴǘ ƭŀ ŎŀǎŜ ǾŜǊǘŜ Ł ŎƾǘŞ ŘŜ 5ǳǊŞŜΦ tǳƛǎ ŜƴǘǊŜȊ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ 

souhaitée grâce au clavier. 

Remarque : un essai peut être interrompu avant la Ŧƛƴ Řǳ ǘŜƳǇǎ Ŝƴ ǘƻǳŎƘŀƴǘ ƭΩƛŎƾƴŜ  durant 

ƭΩŜǎǎŀƛ ƻǳ Ŝƴ ǳǘƛƭƛǎŀƴǘ ǳƴŜ 9ƴǘǊŞŜ ¢hw du dynamomètre. Voir Les entrées sorties TOR et pédale. . Le 

bouton vert à droite de la durée permet de sélectionner une Entrée TOR. Cependant cet arrêt avant 

ƭŀ Ŧƛƴ ŘŜ ƭΩŜǎǎŀƛ ƴŜ ƳƻŘƛŦƛŜǊŀ Ǉŀǎ ƭŀ ǊŞǎƻƭǳǘƛƻƴ ŘŜ ƭŀ ŎƻǳǊōŜ ŎŀƭŎǳƭŞ ŀǳ ŘŞǇŀǊǘΦ Lƭ ȅ ŀǳǊŀ ǇŀǊ ŎƻƴǘǊŜ 

moins de points enregistrés. Par exemple, si on reprend une durée de 10 secondes et une résolution 

de 1000 points, le dynamomètǊŜ ŜƴǊŜƎƛǎǘǊŜ ǳƴ Ǉƻƛƴǘ ǘƻǳǘŜ ƭŜǎ млƳǎΦ {ƛ ƭΩŜǎǎŀƛ Ŝǎǘ ƛƴǘŜǊǊƻƳǇǳ ŀǳ ōƻǳǘ 

de 5 secondes, le nombre de points de la courbe sera de 500 et la résolution toujours de 10ms 

8.2.3. Résolution de la courbe  

[ŀ ǊŞǎƻƭǳǘƛƻƴ ŘΩŜƴǊŜƎƛǎǘǊŜƳŜƴǘ ŘŜ ƭŀ ŎƻǳǊōŜ ǇŜǳǘ şǘǊŜ ƳƻŘƛŦƛŞŜΦ Par défaut, elle est réglée sur le 

maximum : 1000 points. 

 [ŀ ǊŞǎƻƭǳǘƛƻƴ ŘŜ ƭŀ ŎƻǳǊōŜ ƛƴŘƛǉǳŜ ƭŜ ƴƻƳōǊŜ ŘŜ Ǉƻƛƴǘǎ ŜƴǊŜƎƛǎǘǊŞǎ ǇŜƴŘŀƴǘ ƭŀ ŘǳǊŞŜ ŘŜ ƭΩŜǎǎŀƛΦ /ŜǘǘŜ 

ǾŀƭŜǳǊ ƴΩŜǎǘ ŎŜǇŜƴŘŀƴǘ Ǉŀǎ ǎƛƳǇƭŜƳŜƴǘ ǳƴŜ ŦǊŞǉǳŜƴŎŜ ŘΩŞŎƘŀƴǘƛƭƭƻƴƴŀƎŜΦ 9ƴ ǊŞŀƭƛǘŞΣ ƭŀ ŦǊŞǉǳŜƴŎŜ 

ŘΩŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴ ǎǳǊ ƭŜ ŎŀǇǘŜǳǊ ƛƴǘŜǊƴŜ Ŝǎǘ ŘŜ рлллIȊΣ ǇŀǊ ŎƻƴǎŞǉǳŜƴǘ ƭŜ ŘȅƴŀƳƻƳŝǘǊŜ Ŧŀƛǘ ƭŀ ƳƻȅŜƴƴŜ 

de toutes les valeurs lues sur le capteur et enregistre cette moyenne en fonction de la résolution de 

la courbe. 

Exemple : Résolution de la courbe 1000 points, durée du test 10 secondes. Par conséquent 

ŜƴǊŜƎƛǎǘǊŜƳŜƴǘ ŘΩǳƴ Ǉƻƛƴǘ ǘƻǳǘŜ ƭŜǎ млƳǎΦ 
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Le dynamomètre va donc lire faire la moyenne des valeurs lues sur le capteur à 5000hz et enregistrer 

cette moyenne toute les 10ms. Par conséquent, la première valeur enregistrée sera la moyenne de la 

ŦƻǊŎŜ ŜƴǘǊŜ л Ŝǘ млƳǎΣ ƭŀ ǎŜŎƻƴŘŜ ŜƴǘǊŜ ммƳǎ Ŝǘ нлƳǎ ŜǘŎΦΧ 

8.2.4. !ØÅÓ ÄȭÁÆÆÉÃÈÁÇÅ 

±ƻǳǎ ǇƻǳǾŜȊ ŎƘƻƛǎƛǊ ŎŜ ǉǳŜ Ǿƻǳǎ ǎƻǳƘŀƛǘŜȊ ŀŦŦƛŎƘŜǊ ǎǳǊ ƭΩŀȄŜ ƘƻǊƛȊƻƴǘŀƭ Ŝǘ ǾŜǊǘƛŎŀƭ Řǳ ƎǊŀǇƘŜ : temps, 

déplacement, force. Touchez les carrés verts pƻǳǊ ŎƘŀƴƎŜǊ ƭŜǎ ǾŀƭŜǳǊǎΦ /ŜŎƛ ǇŜǊƳŜǘ ŘΩŀŦŦƛŎƘŜǊ ǇŀǊ 

ŜȄŜƳǇƭŜ ƭŀ ŦƻǊŎŜ Ŝƴ ŦƻƴŎǘƛƻƴ Řǳ ǘŜƳǇǎ Ƴŀƛǎ ŀǳǎǎƛ ƭŜ ŎƻǳǇƭŜ Ŝƴ ŦƻƴŎǘƛƻƴ ŘΩǳƴ ŀƴƎƭŜ ƻǳ ƭŜ ŎƻǳǇƭŜ Ŝƴ 

ŦƻƴŎǘƛƻƴ ŘΩǳƴŜ ŦƻǊŎŜΦ  

8.2.5. Effectuer une action en fin de test 

! ƭŀ Ŧƛƴ ŘŜ ƭΩŜǎǎŀƛ Ǿƻǳǎ ǇƻǳǾŜȊ ŜŦŦŜŎǘǳŜǊ ŘŜǳȄ ǘȅǇŜǎ ŘΩŀŎǘƛƻƴǎ : 

¶ Emettre un signal sonore : activez ou désactivez cette fonction en touchant le cercle en 

dessous de « Buzzer » 

¶ Activer une sortie TOR du dynamomètre : choisissez la sortie à activer (de 1 à 6) et le mode 

de fonctionnement : impulsion ou bŀǎŎǳƭŜ ŀƛƴǎƛ ǉǳŜ ƭΩŞǘŀǘ Ƙŀǳǘ ƻǳ ōŀǎΦ tƭǳǎ ŘŜ ŘŞǘŀƛƭ ǎǳǊ ƭŜǎ 

entrée / sorties TOR dans Les entrées sorties TOR et pédale. 
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9. Configurer des calculs 

[Ŝ ŘȅƴŀƳƻƳŝǘǊŜ /ŜƴǘƻǊ ¢ƻǳŎƘ ƻŦŦǊŜ ƭŀ ǇƻǎǎƛōƛƭƛǘŞ ŘΩŜŦŦŜŎǘǳŜǊ ŀǳǘƻƳŀǘƛǉuement des calculs sur les 

ǾŀƭŜǳǊǎ ƳŜǎǳǊŞŜǎΦ [Ŝ ǊŞƎƭŀƎŜ ŘŜ ŎŜǎ ŎŀƭŎǳƭǎ ǎΩŜŦŦŜŎǘǳŜ Řŀƴǎ ƭŜ ƳŜƴǳ 9ǎǎŀƛΦ Lƭ Ŝǎǘ ǇƻǎǎƛōƭŜ ŘŜ ǊŞŀƭƛǎŜǊ н 

ŎŀƭŎǳƭǎ ǎƛƳǳƭǘŀƴŞƳŜƴǘ Ŝƴ Ǉƭǳǎ ŘŜ ƭΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ŘŜ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ ƛƴǎǘŀƴǘŀƴŞŜΣ Řǳ ƳŀȄƛƳǳƳ Ŝǘ Řǳ ƳƛƴƛƳǳƳΦ 

9.1. Choix des calculs 

Le Centor Touch permet de sélectionner 2 calculs, effectués à partir du graphique. Accédez à la 

configuration de chaque calcul en touchant les onglets calculs. Le mode Essai doit être activé pour 

effectuer des calculs. 

 

Les calculs disponibles sont : 

 

1er Pic : Calcul la première rupture détectée par le dynamomètre. Vous pouvez définir sur quelle voie 

ǎΩŜŦŦŜŎǘǳŜ ƭŜ ŎŀƭŎǳƭ Ŝǘ ƭŜ ǇƻǳǊŎŜƴǘŀƎŜ ŘŜ ŎƘǳǘŜ ŘŜ ƭŀ ŦƻǊŎŜ ǇŀǊ ǊŀǇǇƻǊǘ ŀǳ ƳŀȄƛƳǳƳ ǉǳƛ ŘŞŎƭŜƴŎƘŜǊŀ 

le calcul. Toute autre rupture après la première sera ignorée. 

1 

2 
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C. Rupture : Calcul la valeur de la force rupture durant un essai. Défini en pourcentage du maximum 

de la courbe. 

Force contact : /ŀƭŎǳƭ ƭŀ ŦƻǊŎŜ ŀǳ ƳƻƳŜƴǘ ŘŜ ƭŀ ŦŜǊƳŜǘǳǊŜ ŘΩǳƴ ŎƻƴǘŀŎǘ ƻǳ ŘΩǳƴ ƛƴǘŜǊǊǳǇǘŜǳǊ ōǊŀƴŎƘŞ 

ǎǳǊ ƭΩŜƴǘǊŞŜ 9м Řǳ /ŜƴǘƻǊ ¢ƻǳŎƘΦ 

Force à T : /ŀƭŎǳƭ ŘŜ ƭŀ ŦƻǊŎŜ Ł ǳƴ ƛƴǎǘŀƴǘ ¢ ŘŞŦƛƴƛ ǇŀǊ ǊŀǇǇƻǊǘ ŀǳ ŘŞōǳǘ ŘŜ ƭΩŜǎǎŀƛ 

Inst Max : Calcule ŀǳ ōƻǳǘ ŘŜ ŎƻƳōƛŜƴ ŘŜ ǘŜƳǇǎ ǎΩŜǎǘ ǇǊƻŘǳƛǘ ƭŜ ƳŀȄƛƳǳƳ ŘǳǊŀƴǘ ƭΩŜǎǎŀƛΦ  

Maxi : Calcule le maximum entre deux temps définis. 

Moy Glissant : Calcul de la moyenne glissante sur un nombre de points définis. 

Moyenne : Calcul de la moyenne des valeurs entre deux temps définis. 

Niv. Rupture Υ /ŀƭŎǳƭ ŘŜ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ ŘΩǳƴŜ ŘŜǎ ǾƻƛŜǎ ǉǳŀƴŘ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ ŘŜ ƭŀ ŦƻǊŎŜ ŘŜ ǊǳǇǘǳǊŜ ŀ Ŝǳ ƭƛŜǳΦ /Ŝ 

ŎŀƭŎǳƭ ƴΩŜǎǘ ŘƛǎǇƻƴƛōƭŜ ǉǳΩŜƴ ŘŜǳȄƛŝƳŜ ŎŀƭŎǳƭ, lorsque le calcul de rupture a été choisi comme 

ǇǊŜƳƛŜǊ ŎŀƭŎǳƭΦ /Ŝ ŎŀƭŎǳƭ ǎΩŜŦŦŜŎǘǳŜ Ŝƴ ǾŀƭŜǳǊ ǊŜƭŀǘƛǾŜ ƻǳ ŀōǎƻƭǳŜΦ 

Niveau N : /ŀƭŎǳƭ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ ŘΩǳƴŜ ŘŜǎ ǾƻƛŜǎ ǉǳŀƴŘ ƭΩŀǳǘǊŜ ǾƻƛŜ ŀǘǘŜƛƴǘ ǳƴŜ ǾŀƭŜǳǊ ŘŞŦƛƴƛŜΦ Ce calcul 

ǎΩŜŦŦŜŎǘǳŜ Ŝƴ ǾŀƭŜǳǊ ǊŜƭŀǘƛǾŜ ƻǳ ŀōǎƻlue. 

Raideur : Calcul de la pente de la courbe entre deux valeurs. 

Vitesse : Calcul de la vitesse en temps réel de la voie sélectionnée. 

9.2. Action suite à un calcul 

! ƭŀ ǎǳƛǘŜ ŘŜ ŎƘŀǉǳŜ ŎŀƭŎǳƭ ƛƭ Ŝǎǘ ǇƻǎǎƛōƭŜ ŘΩŀŎǘƛǾŜǊ ǳƴŜ ǎƻǊǘƛŜ Řǳ ŘȅƴŀƳƻƳŝǘǊŜΦ /hoisissez la sortie à 

activer (de 1 à 6) et le mode de fonctionnement Υ ƛƳǇǳƭǎƛƻƴ ƻǳ ōŀǎŎǳƭŜ ŀƛƴǎƛ ǉǳŜ ƭΩŞǘŀǘ Ƙŀǳǘ ƻǳ ōŀǎΦ 

Plus de détail sur les entrée / sorties TOR dans Les entrées sorties TOR et pédale. 

Ces actions sont paǊǘƛŎǳƭƛŝǊŜƳŜƴǘ ǳǘƛƭŜǎ ƭƻǊǎǉǳŜ ƭΩƻƴ ǎƻǳƘŀƛǘŜ ŎƻƳƳǳƴƛǉǳŜǊ ŀǾŜŎ ǳƴ ōŃǘƛ ƳƻǘƻǊƛǎŞ ƻǳ 

ǳƴ ŀǳǘƻƳŀǘŜΦ ¦ƴ ŜȄŜƳǇƭŜ ŘΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ Ŝǎǘ ƭΩŀǊǊşǘ ŘΩǳƴ ōŃǘƛ ƳƻǘƻǊƛǎŞ ǉǳŀƴŘ ƭŜ ŘȅƴŀƳƻƳŝǘǊŜ Ł 

détecter une rupture. 



 

aŀƴǳŜƭ ŘΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ - 3.1 
STENTOR-II-ST 

 

09/ 01/201 5 Page 43 

10. Mise en mémoire des résultats et 

statistiques 

Le Centor Touch ŘƛǎǇƻǎŜ ŘΩǳƴŜ ƳŞƳƻƛǊŜ ǇƻǳǊ млл ǊŞǎǳƭǘŀǘǎ Ŝǘ ŎŀƭŎǳƭ ŀǳǘƻƳŀǘƛǉǳŜƳŜƴǘΣ ƭŀ ƳƻȅŜƴƴŜΣ 

ƭΩŞŎŀǊǘ-ǘȅǇŜ Ŝǘ ƭŀ ƳƻȅŜƴƴŜ  ŘƛǾƛǎŞŜ ǇŀǊ ƭΩŞŎŀǊǘ-type de ces résultats. Il est possible de mettre en 

mémoire 3 résultats simultanément au choix parmi le maximum, le minimum, le calcul 1 et le calcul 

2. 

Remarque : le dynamomètre ne peut pas mettre en mémoire les courbes. Une seule courbe est 

ǎŀǳǾŜƎŀǊŘŞŜ Ł ƭΩƛƴǘŞǊƛŜǳǊ Řǳ ŘȅƴŀƳƻƳŝǘǊŜΦ Lƭ Ŧŀǳǘ ŎƻƴƴŜŎǘŜǊ ƭŜ ŘȅƴŀƳƻƳŝǘǊŜ Ł ǳƴ ƻǊŘƛƴŀǘŜǳǊ ƻǳ 

utiliser notre lecteur de carte mémoire DATASTICK pour sauvegarder les courbes.  

tƻǳǊ ŀŎŎŞŘŜǊ Ł ƭŀ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴ ŘŜǎ ǎǘŀǘƛǎǘƛǉǳŜǎΣ ƛƭ Ŧŀǳǘ ǘƻǳŎƘŜǊ ƭΩƛŎƾƴŜ ǎǳƛǾŀƴǘ Ł ǇŀǊǘƛǊ Řǳ ƳŜƴǳ 

principal : 

 

10.1. Configuration des statistiques 

 

 

! ƭΩŀƛŘŜ ŘŜǎ boutons de la zone 1, vous pouvez choisir les 3 types de valeur que vous souhaitez 

sauver Υ ƳƛƴƛƳǳƳΣ ƳŀȄƛƳǳƳΣ ŎŀƭŎǳƭ м ƻǳ ŎŀƭŎǳƭ н ǇƻǳǊ ŎƘŀǉǳŜ ǾƻƛŜΦ {ŞƭŜŎǘƛƻƴƴŜȊ ŜƴǎǳƛǘŜ ƭΩǳƴƛǘŞ ŘŜ 

mesure désirée. 

±ƻǳǎ ǇƻǳǾŜȊ ŜƴǎǳƛǘŜ ŎƻƴŦƛƎǳǊŜǊ ƭŜ ƴƻƳōǊŜ ŘΩŞŎƘŀƴǘƛƭƭƻƴǎ Řƻƴǘ Ǿƻǳǎ ŘƛǎǇƻǎŜȊΦ 

4 

1 

2 

3 
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Par défaut, la tare est effectuée automatiquement après chaque sauvegarde, mais vous pouvez 

désactiver cet automatisme. 

Vous pourrez ensuite consulter les tableaux de valeurs en touchant le bouton « Tableau », et les 

calculs en touchant le bouton « Résultat ». 

10.2. Sauvegarder les valeurs 

Quand lŜ ƳƻŘŜ ǎǘŀǘƛǎǘƛǉǳŜ Ŝǎǘ ŀŎǘƛǾŞΣ ƭΩƛŎƾƴŜ ǎǳƛǾŀƴǘ ŀǇǇŀǊŀƛǘ ǎǳǊ ƭŀ ŦŜƴşǘǊŜ ŘŜ ƳŜǎǳǊŜ ǇǊƛƴŎƛǇŀƭŜ Ł 

droite des fenêtres de résultat. 

 

Pour sauvegarder les données en mémoire, il faut lancer un essai en faisant la tare. A la fin de chaque 

essai, il faut appuyer ǎǳǊ ƭΩƛŎƾƴŜ Ŏƛ-ŘŜǎǎǳǎ ǇƻǳǊ ǾŀƭƛŘŜǊ ƭΩŜǎǎŀƛ Ŝǘ ƭŜ ƳŞƳƻǊƛǎŜǊΦ [Ŝǎ ǾŀƭŜǳǊǎ Ŝƴ 

mémoire sont ajoutées au tableau des valeurs et la moyenne est alors recalculée et affichée dans la 

ŦŜƴşǘǊŜ ǎǘŀǘƛǎǘƛǉǳŜ Ŝƴ Ƙŀǳǘ Ł ŘǊƻƛǘŜ ŘŜ ƭΩŞŎǊŀƴΦ 

 

tƻǳǊ ǾƛǎǳŀƭƛǎŜǊ ƭΩŜƴǎŜƳōƭŜ ŘŜǎ calculs et des valeurs en mémoire touchez la fenêtre. Il est possible de 

transférer ensuite ces résultats vers un ordinateur. Voir Communication avec un ordinateur. 
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11. Communication avec un ordinateur 

Il est possible de connecter le dynamomètre Centor Touch à un ordinateur ou un système disposant 

ŘΩǳƴŜ ŜƴǘǊŞŜ w{нонΣ ¦{. ƻǳ ŀƴŀƭƻƎƛǉǳŜΦ 

Pour accéder au menu de configuration des communications, à partir du menu principal, touchez 

ƭΩƛŎƾƴŜ ǎǳƛǾŀƴǘ : 

 

Vous voyez alors apparaître la fenêtre suivante : 

 

Remarque : Un et un seul des cinq choix pour la sortie des données est disponible à la fois. 

Sélectionnez l'onglet correspondant soit RS232, analogique ou USB. 

Les trois sorties du Centor Touch disposent des fonctions suivantes : 

¶ RS232 Υ ŜƴǾƻƛ ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ Ŝƴ Ŏƻƴǘƛƴǳ Ł мллIȊΣ ŜƴǾƻƛ ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ǎǳǊ ŘŜƳŀƴŘŜ Ǿƛŀ ƭΩŞŎǊŀƴΣ 

une entrée TOR ou un ordinateur, envoi de la courbe mémorisée. 

¶ USB : envoi des données en continu ƧǳǎǉǳΩŁ м 000 Hz, envoi des données sur demande via 

ƭΩŞŎran, une entrée TOR ou un ordinateur, envoi de la courbe mémorisée. 

¶ Bluetooth : envoi des données en continu à 100 Hz, envoi des données sur demande via 

ƭΩŞŎǊŀƴΣ ǳƴŜ ŜƴǘǊŞŜ ¢hw ƻǳ ǳƴ ƻǊŘƛƴŀǘŜǳǊΣ ŜƴǾƻƛ ŘŜ ƭŀ ŎƻǳǊōŜ ƳŞƳƻǊƛǎŞŜΦ 

¶ Analogique : envoi des données en continu à 100 Hz 

¶ Data Stick Υ ŜƴǾƻƛ ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ǎǳǊ ŘŜƳŀƴŘŜ Ǿƛŀ ƭΩŞŎǊŀƴΦ  

11.1. Liaison RS232 ou Série 

[ΩŜƴǘǊŞŜ κ ǎƻǊǘƛŜ w{нон ǇŜǳǘ şǘǊŜ ǊŞƎƭŞŜ ǎǳǊ ŘŜǳȄ ƳƻŘŜǎ : 

1 

2 
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¶ Continu : Envoi les données mesurées en continu via la liaison série, avec une fréquence aux 

alentours de 100 Hz. (Mode de configuration nécessaire pour utiliser les logiciels Andilog 

Caligraph et Califort) 

¶ Demande Υ Lƭ Ŧŀǳǘ ǉǳΩǳƴŜ ŎƻƳƳŀƴŘŜ ǎƻƛǘ ŘƻƴƴŞŜ ŀǳ ŘȅƴŀƳƻƳŝǘǊŜ ǇƻǳǊ ǉǳΩƛƭ ŜƴǾƻƛe des 

données. Cette commande peut être soit envoyée par un ordinateur avec des caractères 

ASCII via la liaison série (voir liste ci-dessous des commandes), soit en utilisant une entrée 

¢hw Řǳ ŘȅƴŀƳƻƳŝǘǊŜΣ ƻǳ Ŝƴ ǳǘƛƭƛǎŀƴǘ ƭΩƛŎƾƴŜ Ŏƛ-ŘŜǎǎƻǳǎ ǎƛǘǳŞ ǎǳǊ ƭΩŞŎǊŀƴ ŘŜ ƳŜǎǳǊŜΦ 

 

Si vous souhaitez envoyer les données sur une commande ŘŜ ƭΩŞŎǊŀƴ ƻǳ ŘΩǳƴŜ ŜƴǘǊŞŜΣ ŎƘƻƛǎƛǎǎŜȊ ƭŜ 

type de commande en touchant le bouton vert de la zone 1. 

Remarque : Les données proposées dans la zone 1 sont dynamiques. Par conséquent si les deux 

ŜƴǘǊŞŜǎ Řǳ ŘȅƴŀƳƻƳŝǘǊŜ ǎƻƴǘ ǳǘƛƭƛǎŞŜǎ ǇƻǳǊ ŘΩŀǳǘǊŜǎ ƻǇŞǊŀǘƛƻƴǎΣ ŜƭƭŜǎ ƴΩŀǇǇŀǊŀƛǘǊƻƴǘ Ǉŀǎ Řŀƴǎ ƭŜ 

menu. Uniquement les entrées disponibles apparaissent. Voir Les entrées sorties TOR et pédale pour 

plus de détail. 

Choisissez enfin le type de données à envoyer : 

¶ Si vous souhaitez ŜƴǾƻȅŜǊ ƭŀ ŎƻƳƳŀƴŘŜ Ǿƛŀ ƭΩŞŎǊŀƴ ƻǳ ǳƴŜ ŜƴǘǊŞŜΣ ŎƘƻƛǎƛǎǎŜȊ ŀǳǎǎƛ ŀǳ ƳƻȅŜƴ 

du bouton vert de la zone 2 quel type de valeur vous souhaitez envoyer : valeur instantanée, 

maximum, minimum, calcul 1 ou calcul 2, ainsi que le capteur. 

¶ Si vous souhaitez envoyer lŀ ŎƻƳƳŀƴŘŜ ǇŀǊ ƻǊŘƛƴŀǘŜǳǊΣ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ ǊŜƴǾƻȅŞŜ ǇŀǊ ƭΩŀǇǇŀǊŜƛƭ 

ŘŞǇŜƴŘǊŀ Řǳ ŎŀǊŀŎǘŝǊŜ !{/LL ŜƴǾƻȅŞ ǇŀǊ ƭΩƻǊŘƛƴŀǘŜǳǊΦ 

Réglez la vitesse, parité, bits d'arrêt et le nombre de bits correspondant à l'ordinateur connecté. Par 

défaut les valeurs sont : 

¶ Vitesse : 9600 

¶ Parité : Aucun 

¶ Stop : 1 

¶ Bits : 8 

Si vous souhaitez envoyer les commandes série en utilisant un ordinateur, vous pouvez soit utiliser 

notre logiciel dédié RSIC ou utiliser les caractères ASCII suivants : 

¶ F : valeur courante du capteur 1 

¶ I : valeur courante du capteur 2 

¶ P : valeur maximale du capteur 1 

¶ M : valeur maximale du capteur 2 

¶ V : valeur minimale du capteur 1 

¶ B : valeur minimale du capteur 2 

¶ C : calcul 

¶ T : 1 000 dernières valeurs calculées 

¶ U : unité du capteur 1 
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¶ N : unité du capteur 2 

¶ W : Le dernier graphique 

¶ Z : Tare le dynamomètre 

Le protocole de communication suit les règles suivantes en mode « Demande » : 

¶ Le dynamomètre envoie le caractère RC (13 décimal, 0D hexa) en fin de chaîne 

¶ Le dynamomètre envoie le signe +, - ou rien selon la valeur mesurée et la configuration 

¶ Le nombre de caractères envoyés varie en fonction de la capacité du capteur et de la position 

de la virgule 

¶ Les données de force et déplacement sont séparées par un espace  

¶ Le dynamomètre renvoie « ? η ǎΩƛƭ ƴŜ ŎƻƳǇǊŜƴŘ Ǉŀǎ ƭŀ ŘŜƳŀƴŘŜ 

¶ Le dynamomètre renvoie « ! » si le résultat correspondant est vide. 

11.2. Liaison USB 

 

La connexion USB crée un port de communication virtuel sur l'ordinateur connecté. Elle dispose des 

mêmes fonctions que la RS232 : mode demande et continu. Les commandes restent aussi les mêmes. 

Les différences avec le mode RS232  sont : 

¶ Possibilité de régler la fréquence de transmission des valeurs en continu si le mode « Eco » 

est activé dans le menu « Général » 

¶ La vitesse de transmission est fixe et réglée à 921600 bauds/s 
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11.3. Liaison Bluetooth 

 

La liaison Bluetooth permet de communiquer sans fil avec un ordinateur. Elle permet de remplacer 

par exemple un câble RS232 ou USB. Elle requiert un module vendu séparément qui se branche sur le 

connecteur sur le côté du Centor Touch. 

La liaison Bluetooth dispose des mêmes fonctions que la RS232 : mode demande et continu. Les 

commandes restent aussi les mêmes. 

11.1. Liaison analogique 

 

Le Centor Touch peut envoyer les données analogiques à une fréquence de 100 hertz. La sortie 

analogique est du +/- 1V. 
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11.2. Data Stick (Option) 

11.2.1. Contenu 

 

Le Data stick est une option disponible sur le 

Centor Touch permettant de sauvegarder les 

résultats sur clé USB. 

[ƻǊǎ ŘŜ ƭΩŀŎƘŀǘ ŘŜ ǾƻǘǊŜ 5ŀǘŀ stick vous 

ŘƛǎǇƻǎŜȊ ŘΩǳƴŜ ŎƭŞ ¦{. !ƴŘƛƭƻƎ Ŝǘ ŘΩǳƴ ŎŃōƭŜ ŘŜ 

connexion permettant de brancher la clé sur le 

connecteur 26 points du Centor Touch. Cette 

fonction est disponible depuis la version 4.6 du 

Centor Touch. 

11.2.2. Configuration 

[ΩŀŎǘƛǾŀǘƛƻƴ Ŝǘ ƭŀ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴ Řǳ 5ŀǘŀ stick de fait dans le menu « Communication ». 

 

Le Centor Touch peut enregistrer différents types de données sur la clé USB. Choisissez les données à 

sauvegarder parmi : 

¶ Courbe Υ {ŀǳǾŜƎŀǊŘŜ ƭŀ ŎƻǳǊōŜ ŀŦŦƛŎƘŞŜ Ł ƭΩŞŎǊŀƴ 

¶ Courbe et calculs Υ {ŀǳǾŜƎŀǊŘŜ ƭŀ ŎƻǳǊōŜ ŀŦŦƛŎƘŞŜ Ł ƭΩŞŎǊŀƴ Ҍ ƭŜ ƳŀȄ Ŝǘ ƭŜ Ƴƛƴ Ҍ ƭŜǎ ŎŀƭŎǳƭǎ 

configurés 

¶ Statistiques Υ ƭΩŜƴǎŜƳōƭŜ ŘŜǎ ǾŀƭŜǳǊǎ ǎǘƻŎƪŞŜǎ Ŝƴ ƳŞƳƻƛǊŜ Řŀƴǎ ƭŜǎ ǎǘŀǘƛǎǘƛǉǳŜǎ Řǳ /ŜƴǘƻǊ 

Touch 

¶ Valeur courante : la valeur mesurée sur le capteur au moment du transfert 

¶ Valeurs calculées : max, min et les calculs configurés dans le menu ESSAI 

Vous pouvez, si vous le souhaitez, modifier le nom du fichier dans lequel seront sauvegardées les 

ŘƻƴƴŞŜǎ ǳƴƛǘŀƛǊŜǎ όǎǘŀǘƛǎǘƛǉǳŜǎ Ŝǘ ǾŀƭŜǳǊǎύΦ tŀǊ ŘŞŦŀǳǘΣ ƭŜ ŦƛŎƘƛŜǊ ǎΩŀǇǇŜƭƭŜǊŀ ζ ANDILOG ». Ce nom 

sera complété par la date du jour de la sauvegarde. Exemple : ANDILOG_2013_01_17.txt. Chaque 
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ƴƻǳǾŜƭ ŜƴǊŜƎƛǎǘǊŜƳŜƴǘ ǾƛŜƴŘǊŀ ǎΩŀƧƻǳǘŜǊ Ł ƭŀ Ŧƛƴ Řǳ ŦƛŎƘƛŜǊΦ !ǇǇǳȅŜȊ ǎǳǊ ƭŜ ōƻǳǘƻƴ vert à côté de 

« Fichier » pour modifier. 

Le répertoire est utilisé pour la sauvegarde des courbes. Son nom est modifiable. Par défaut il 

ǎΩŀǇǇŜƭƭŜ 5!¢!{¢L/YΦ /Ŝ ƴƻƳ ǎŜǊŀ ǎǳƛǾƛ ŘŜ ƭŀ ŘŀǘŜ Ŝǘ ŘŜ ƭΩƘŜǳǊŜ Řǳ ŘŞōǳǘ ŘŜ ǘǊŀŎŞ ŘŜ ƭŀ ŎƻǳǊōŜΦ 

Exemple : « DATASTICK_20130117_094026 ». Le répertoire contiendra deux fichiers : 

¶ data.txt : données de la courbe 

¶ testSettings.txt : paramétrage du tracé de la courbe 

[ΩŜƴǎŜƳōƭŜ ŘŜ ŎŜǎ ŦƛŎƘƛŜǊǎ ǎƻƴǘ ŀǳ ŦƻǊƳŀǘ ǘŜȄǘŜ Ŝǘ ƛƭǎ ǇŜǳǾŜƴǘ şǘǊŜ ƻǳǾŜǊǘǎ Řŀƴǎ ǳƴ ǘŀōƭŜǳǊ ǘȅǇŜ 

Microsoft Excel pour retracer les courbes ou exploiter les résultats. 

[ŀ ƳƻŘƛŦƛŎŀǘƛƻƴ ŘΩǳƴ ƴƻƳ ǎŜ Ŧŀƛǘ ǇŀǊ ƭΩŀǇǇǳƛ ǎǳǊ ƭŜ ōƻǳǘƻƴ ŎƻǊǊŜǎǇƻƴŘŀƴǘΦ /Ŝƭŀ ŘŞŎƭŜƴŎƘŜ ƭΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ 

ŘΩǳƴ ŎƭŀǾƛŜǊ ǾƛǊǘǳŜƭ : 

 

[ΩŜƴǎŜƳōƭŜ ŘŜ ŎŜǎ ŦƛŎƘƛŜǊǎ ǎƻƴǘ Ŝƴ ŦƻǊƳŀǘ ǘŜȄǘŜΣ ƭŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ǎƻƴǘ ǎŞǇŀǊŞŜǎ ǇŀǊ ƭŜ ŎŀǊŀŎǘŝǊŜ ¢!. όлф 

décimal et hexadécimal) et les lignes sont séparées par un retour chariot (13 décimal, 0D 

hexadécimal). 

11.2.3. Sauvegarde des mesures 

¦ƴŜ Ŧƻƛǎ ƭΩƻǇǘƛƻƴ 5ŀǘŀ ǎǘƛŎƪ ŀŎǘƛǾŞŜ ǳƴ ƛŎƾƴŜ ¦{. ŀǇǇŀǊŀƛǘ ǎǳǊ ƭΩŞŎǊŀƴ ŘŜ ƳŜǎǳǊŜ : 

 

 

[ŀ ǎŀǳǾŜƎŀǊŘŜ ǎŜ Ŧŀƛǘ ǇŀǊ ƭΩŀǇǇǳƛ ǎǳǊ ƭΩƛŎƾƴŜ 

ci-dessous  ǎƛǘǳŞ ǎǳǊ ƭΩŞŎǊŀƴ ŘŜ ƳŜǎǳǊŜ :  
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5ǳǊŀƴǘ ƭŀ ƭŜŎǘǳǊŜ Ŝǘ ƭΩŞŎǊƛǘǳǊŜ ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎΣ ƭΩƛŎƾƴŜ ǎŜ ǘǊŀƴǎŦƻǊƳŜ en sablier, ƛƴŘƛǉǳŀƴǘ ǉǳΩƛƭ ƴŜ Ŧŀǳǘ 

surtout pas débrancher le Data ǎǘƛŎƪΣ ǎƻǳǎ ǇŜƛƴŜ ŘŜ ƭΩŜƴŘƻƳƳŀƎŜǊΦ [ƻǊǎǉǳŜ ƭŜ ǎŀōƭƛŜǊ ƴΩŜǎǘ Ǉŀǎ 

visible, vous pouvez donc brancher et débrancher la clé. 

11.2.4. Utiliser plusieurs clés USB 

La clé USB fournie par Andilog est associée au numéro de série du Centor Touch indiqué au moment 

de la commande et elle ne peut pas être utilisée sur un autre Centor Touch. Néanmoins, il est 

possible de dupliquer la clé Andilog si vous souhaitez disposer de plusieurs clés pour un Centor 

Touch. 

Pour cela il vous suffit de copier le fichier « Data Stick Config η ǎŜ ǘǊƻǳǾŀƴǘ ǎǳǊ ƭŀ ŎƭŞ ŘΩƻǊƛƎƛƴŜ ǎǳǊ ǳƴŜ 

autre clé USB. Le Centor Touch est compatible avec les clés USB 2.0. 
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12. Les entrées sorties TOR et pédale 

[Ŝ /ŜƴǘƻǊ ¢ƻǳŎƘ ŘƛǎǇƻǎŜ ŘΩŜƴǘǊŞŜǎ Ŝǘ ŘŜ ǎƻǊǘies TOR (Tout Ou Rien) qui peuvent être configurées 

pour permettre au Centor Touch de communiquer avec les entées du Drivepack. 

Le Centor Touch dispose de : 

¶ 3 entrées (Pédale, E1 et E2) 

¶ 6 sorties (S1 à S6) 

Le Drivepack dispose de : 

¶ 2 entrées 

¶ 1 sortie 

Chaque entrée / sortie est configurable séparément via les différents menus et fonctions du Centor 

¢ƻǳŎƘ όƭƛƳƛǘŜǎΣ ŎŀƭŎǳƭǎΣ ŎƻƳƳǳƴƛŎŀǘƛƻƴΧύΦ ¦ƴ ƳŜƴǳ ǇŜǊƳŜǘ ŘŜ ŎƻƴƴŀƞǘǊŜ Ŝǘ ŎƻƴŦƛƎǳǊŜǊ ƭΩŞǘŀǘ Ŝǘ 

ƭΩŀǎǎƛƎƴŀǘƛƻƴ ŘŜ ŎƘŀŎǳƴŜ ŘΩŜƭƭŜǎΦ /Ŝ ƳŜƴǳ ǎŜ ǘǊƻǳǾŜ Řŀƴǎ ƭŜ ƳŜƴǳ ζ Maintenance » du menu 

principal. Puis le troisième onglet « E/S TOR » comme indiqué ci-dessous. 

 

12.1. Les sorties du Centor Touch 

/ƘŀǉǳŜ ǎƻǊǘƛŜ ŘŜ м Ł с ǇŜǳǘ şǘǊŜ ŎƻƴŦƛƎǳǊŞŜ ǎŞǇŀǊŞƳŜƴǘΦ /Ŝǎ ǎƻǊǘƛŜǎ ǇŜǳǾŜƴǘ ŎƘŀƴƎŜǊ ŘΩŞǘŀǘ ǎŜƭƻƴ 

différentes conditions en fonction des paramètres du dynamomètre. Les fonctions principales de 

ŎƘŀƴƎŜƳŜƴǘ ŘΩŞǘŀǘ ǎƻƴǘ : 

¶ Aucun  Υ Ǉŀǎ ŘΩŀŎǘƛƻƴ 

¶ Calcul 1  Υ ŎƘŀƴƎŜ ŘΩŞǘŀǘ Ł ƭŀ Ŧƛƴ Řǳ ŎŀƭŎǳƭ м 

¶ Calcul 2 Υ ŎƘŀƴƎŜ ŘΩŞǘŀǘ Ł ƭŀ Ŧƛƴ Řǳ ŎŀƭŎǳƭ н 

¶ Fin Essai  Υ ŎƘŀƴƎŜ ŘΩŞǘŀǘ Ł ƭŀ Ŧƛƴ ŘΩǳƴ Ŝǎǎŀƛ 

¶ Limite  Υ ŎƘŀƴƎŜ ŘΩŞǘŀǘ ŀǳ ǇŀǎǎŀƎŜ ŘΩǳƴŜ ƭƛƳƛǘŜ ό±ƻƛŜ м ƻǳ ±ƻƛŜ нύ 
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¶ DEP. 120%  Υ ŎƘŀƴƎŜ ŘΩŞǘŀǘ ǉǳŀƴŘ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ ƳŜǎǳǊŞŜ ŘŞǇŀǎǎŜ ŘŜ нл҈ ƭŀ ŎŀǇŀŎƛǘŞ ƳŀȄƛƳŀƭŜ 

du capteur. Utilisé pour protéger le capteur si le dynamomètre est monté sur un bâti 

motorisé. 

Les sorties 1 et 2 sont respectivement connectées aux entrées 1 et 2 du Drivepack 

tƻǳǊ ŎƘŀǉǳŜ ǎƻǊǘƛŜΣ ƛƭ Ŝǎǘ ǇƻǎǎƛōƭŜ ŘŜ ŘŞŦƛƴƛǊ ǎƛ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ ǇŀǊ ŘŞŦŀǳǘ όŀǳ ŘŞōǳǘ ŘŜ ƭΩŜǎǎŀƛύ Ŝǎǘ Ƙŀǳǘ ƻǳ 

bas en touchant les symboles ci-dessous : 

NIVEAU BAS :        
 

NIVEAU HAUT :   
 

DŜ Ǉƭǳǎ ƛƭ Ŝǎǘ ǇƻǎǎƛōƭŜ ŘŜ ŘŞŦƛƴƛǊ ǇƻǳǊ ŎƘŀǉǳŜ ǎƻǊǘƛŜ ŘŜ ǉǳŜƭƭŜ Ŧŀœƻƴ ŜƭƭŜ ŎƘŀƴƎŜ ŘΩŞǘŀǘ : 

 

¶ Bascule Υ ƭŀ ǎƻǊǘƛŜ ŎƘŀƴƎŜ ŘΩŞǘŀǘ Ŝǘ ǊŜǎǘŜ ǎǳǊ ƭŜ ƴƻǳǾŜƭ Şǘŀǘ ǘŀƴǘ ǉǳΩŜƭƭŜ ƴΩŜǎǘ Ǉŀǎ 

ǊŜƳƛǎŜ Ł ǎƻƴ Şǘŀǘ ŘΩƻǊƛƎƛƴŜ ŀǳ ŘŞōǳǘ ŘΩǳƴ Ŝǎǎŀƛ ƻǳ ǉǳŜ ƭŀ ŎƻƴŘƛǘƛƻƴ Ŝǎǘ ǾǊŀƛŜ όcas 

des limites). 

 ¶ Impulsion Υ ƭŀ ǎƻǊǘƛŜ ŎƘŀƴƎŜ ŘΩŞǘŀǘ ŘǳǊŀƴǘ рл Ƴǎ Ǉǳƛǎ ǊŜǾƛŜƴǘ Ł ǎƻƴ Şǘŀǘ ŘΩƻǊƛƎƛƴŜ. 

12.2. Les entrées et pédale 

Les 3 entrées TOR (Pédale, E1 et E2) du Centor Touch peuvent être configurées séparément. Ces 

ŜƴǘǊŞŜǎ ǇŜǊƳŜǘǘŜƴǘ ŘΩŜŦŦŜŎǘǳŜǊ ƭŜǎ opérations suivantes : 

¶ ACTIVE TEST : lancer un essai 

¶ STOP TEST : arrêter un essai 

¶ TARE VX : fait le zéro sur les voies 1 ou 2 

¶ F. CONTACT Υ ǳǘƛƭƛǎŞ Řŀƴǎ ƭŜ ŎŀƭŎǳƭ ŘŜ ƳŜǎǳǊŜ ŘŜ ŦƻǊŎŜ ǎǳǊ ŦŜǊƳŜǘǳǊŜ ŘΩǳƴ ŎƻƴǘŀŎǘΦ 
 

[ΩŜƴǘǊŞŜ tédale est connectée au bouton vert en façade du Stentor II. Par défaut, cette entrée 

démarre un essai. 

tƻǳǊ ŎƘŀǉǳŜ ŜƴǘǊŞŜΣ ƛƭ Ŝǎǘ ǇƻǎǎƛōƭŜ ŘŜ ŘŞŦƛƴƛǊ ǎƛ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ ǇŀǊ ŘŞŦŀǳǘ όŀǳ ŘŞōǳǘ ŘŜ ƭΩŜǎǎŀƛύ Ŝǎǘ Ƙŀǳǘ ƻǳ 

bas en touchant les symboles ci-dessous : 

NIVEAU BAS :        
 

NIVEAU HAUT :   
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13. Paramètres généraux 

On peut accéder aux paramètres généraux du dynamomètre Centor Touch à partir du menu principal 

« Général ηΦ /Ŝǎ ǇŀǊŀƳŝǘǊŜǎ ǇŜǊƳŜǘǘŜƴǘ ŘŜ ǊŞƎƭŜǊ ƭŜǎ ǎƻƴǎΣ ƭŀ ǾŜƛƭƭŜΣ ƭŀ ƭŀƴƎǳŜ Ŝǘ ƭΩƻǊƛŜƴǘŀǘƛƻƴ ŘŜ 

ƭΩŞŎǊŀƴΦ 

 

13.1. Sons 

Buzzer : Active ou désactive la sonnerie pour les conditions d'alarme 

Bip Touche : !ŎǘƛǾŜ ƻǳ ŘŞǎŀŎǘƛǾŜ ƭŜ ōƛǇ ǉǳŀƴŘ ƻƴ ǘƻǳŎƘŜ ƭΩŞŎǊŀƴ 

13.2. Mode éco 

Réduit la consommation d'énergie. Utile pour les temps de test long. 

13.3. 'ÅÓÔÉÏÎ ÄÅ ÌȭÁÌÉÍÅÎÔÁÔÉÏÎ 

[Ŝǎ ǘŜƳǇǎ ŘŜ ƳƛǎŜ Ŝƴ ǾŜƛƭƭŜ Ŝǘ ŘΩŜȄǘƛƴŎǘƛƻƴ ŘŜ ƭΩŞŎǊŀƴ ǎƻƴǘ ǊŞƎƭŀōƭŜǎ ǎŞǇŀǊŞƳŜƴǘ ǎǳƛǾŀƴǘ ǉǳŜ 

ƭΩŀǇǇŀǊŜƛƭ ŦƻƴŎǘƛƻƴƴŜ ǎǳǊ ōŀǘǘŜǊƛŜ ƻǳ ǎǳǊ ǎŜŎǘŜǳǊΦ 

Veille / s : wŝƎƭŜ ƭŜ ǘŜƳǇǎ ŘΩƛƴŀŎǘƛǾƛǘŞ ŀǾŀƴǘ ƭŀ ƳƛǎŜ Ŝƴ ǾŜƛƭƭŜ Řǳ ŘȅƴŀƳƻƳŝǘǊŜΦ !ǇǊŝǎ ǳƴŜ ƳƛǎŜ Ŝƴ 

veille il faut utiliser le bouton On / Off pour remettrŜ Ŝƴ ǊƻǳǘŜ ƭΩŀǇǇŀǊŜƛƭΦ ¢ƻǳŎƘŜȊ ƭŜ ōƻǳǘƻƴ Ŝǘ 

ǳǘƛƭƛǎŜȊ ƭŜ ŎƭŀǾƛŜǊ ǉǳƛ ŀǇǇŀǊŀƞǘ ǇƻǳǊ ǊŞƎƭŜǊ ƭŜ ǘŜƳǇǎ ŘΩƛƴŀŎǘƛǾƛǘŞ Ŝƴ ǎŜŎƻƴŘŜΦ  

Ecran / s : wŝƎƭŜ ƭŜ ǘŜƳǇǎ ŘΩƛƴŀŎǘƛǾƛǘŞ ŀǾŀƴǘ ƭΩŜȄǘƛƴŎǘƛƻƴ ŘŜ ƭΩŞŎǊŀƴΦ ¦ƴŜ ǇǊŜǎǎƛƻƴ ǎǳǊ ƭΩŞŎǊŀƴ ǊŀƭƭǳƳŜ 

ƭΩŞŎƭŀƛǊŀƎŜ ŘŜ ƭΩŞŎǊŀƴΦ ¢ƻǳŎƘŜȊ ƭŜ ōƻǳǘƻƴ Ŝǘ ƭŜ ŎƭŀǾƛŜǊ ǇƻǳǊ ǊŞƎƭŜǊ ƭŜ ǘŜƳǇǎ ŘΩƛƴŀŎǘƛǾƛǘŞ Ŝƴ ǎŜŎƻƴŘŜΦ 

1 2 

3 

4 

5 
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13.4. /ÒÉÅÎÔÁÔÉÏÎ ÄÅ ÌȭïÃÒÁÎ 

L'écran tactile peut être tourné par incréments de 90 degrés. Touchez l'image désirée pour 

ǎŞƭŜŎǘƛƻƴƴŜǊ  ƭϥƻǊƛŜƴǘŀǘƛƻƴ ŘŜ ƭΩŞŎǊŀƴΦ  

13.5. Langue 

Touchez l'image puis le drapeau  pour sélectionner la langue souhaitée. 
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14. Maintenance 

[ΩŞŎǊŀƴ  ŘŜ ƳŀƛƴǘŜƴŀƴŎŜ ǇŜǊƳŜǘ ƭϥŀŎŎŝǎ ŀǳȄ ǇŀǊŀƳŝǘǊŜǎ ŘŜ ōŀǎŜ Ŝǘ Ł ǳƴŜ ƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ŎƻƴŎŜǊƴŀƴǘ 

ƭΩŞǘŀǘ ŘŜ ƭΩŀǇǇŀǊŜƛƭΦ {ŞƭŜŎǘƛƻƴƴŜȊ ƭŜ ǎȅƳōƻƭŜ ŘŜ ƭŀ ƳŀƛƴǘŜƴŀƴŎŜ Ł ǇŀǊǘƛǊ Řǳ ƭΩŞŎǊŀƴ ŘŜ ƳŜƴǳ ǇǊƛƴŎƛpal. 

 

14.1. Général  

L'onglet Général donne les informations sur le  capteur, la version du logiciel et de l'état de la 

ōŀǘǘŜǊƛŜ Ŝǘ ƭŜ ǊŞƎƭŀƎŜ ŘŜ ƭΩƘŜǳǊŜ Ŝǘ ŘŜ ƭŀ ŘŀǘŜΦ 

Auto test : ƭŀƴŎŜ ǳƴ ŀǳǘƻǘŜǎǘ Ŝǘ ŀŦŦƛŎƘŜ ƭŜǎ ƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ ŘŞǘŀƛƭƭŞŜǎ ŎƻƴŎŜǊƴŀƴǘ ƭΩŞǘŀǘ ŘŜ ǘƻus les 

capteurs connectés (offset, surcharges étalonnage) et les conditions de la batterie. 

Couleur : ŀŦŦƛŎƘŜ ƭŜǎ ŎƻǳƭŜǳǊǎ ŘŜ ōŀǎŜ ǇƻǳǊ ǾŞǊƛŦƛŜǊ ƭΩŞǘŀǘ ŘŜ ƭΩŞŎǊŀƴΦ 

Touch Pad : Permet l'étalonnage de la tablette tactile. 

14.2. Réglage de l'horloge: 

Date et heure sont fixées à partir de l'onglet Maintenance. Touchez le bouton du format date ci-

dessousΦ hƴ ŀŎŎŝŘŜ ŀƭƻǊǎ Ł ƭΩŞŎǊŀƴ ŘŜ ǊŞƎƭŀƎŜ ŘŜ ƭŀ ŘŀǘŜ Ŝǘ ŘŜ ƭΩƘŜǳǊŜ 
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Modifier la date et l'heure en  touchant les flèches vers le haut ou vers le bas. Vous pouvez aussi 

ŎƘƻƛǎƛǊ ƭŜ ŦƻǊƳŀǘ ŘΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ŘŜ ƭŀ ŘŀǘŜ : 

¶ UE = jour ς mois ς année 

¶ US = mois ς jour - année 

14.3. Voies 

Affiche le détail des données du capteur et les réglages courants de tous les signaux d'entrée et de 

sortie. 

14.4. Configuration Usine 

Cette fonction permet de revenir à la configuration usine de votre appareil. 
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Entree 1 

Stop 

15. Exemples de configuration du 

STENTOR II 

[ΩƻōƧŜŎǘƛŦ ŘŜ ŎŜ ŎƘŀǇƛǘǊŜ Ŝǎǘ ŘŜ ŘƻƴƴŜǊ ŘŜǎ ŜȄŜƳǇƭŜǎ ŘŜ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴǎ ŎƭŀǎǎƛǉǳŜǎ ŘŜ ƳŜǎǳǊŜ ŘŜ ŦƻǊŎŜ 

avec le système STENTOR II. Il vous permettra de configurer simplement vos essais et de comprendre 

Ǉƭǳǎ ŦŀŎƛƭŜƳŜƴǘ ŎƻƳƳŜƴǘ ŎƻƴŦƛƎǳǊŜǊ ŘΩŀǳǘǊŜǎ ǘȅǇŜǎ ŘŜ ǘŜǎǘǎΦ 

15.1. Protection contre le dépassement de capacité 

¦ƴ ŘŜǎ ǇǊƻōƭŝƳŜǎ ƭŜǎ Ǉƭǳǎ ǎƻǳǾŜƴǘ ǊŜƴŎƻƴǘǊŞǎ Ŝǎǘ ŘŜ ŎƻƴŦƛƎǳǊŜǊ ƭŜ ǎȅǎǘŝƳŜ ǇƻǳǊ ǉǳΩƛƭ ǎΩŀǊǊşǘŜ ŀǾŀƴǘ 

ŘΩŜƴŘƻƳƳŀƎŜǊ ƭŜ ŎŀǇǘŜǳǊΦ bƻǎ ŎŀǇǘŜǳǊǎ ǎƻƴǘ ǇǊƻǘŞƎŞǎ ƧǳǎǉǳΩŁ мрл҈ ŘŜ ƭŜǳǊ ŎŀǇŀŎƛǘŞ ƳŀȄƛƳǳƳΦ 

bŞŀƴƳƻƛƴǎ ƭŜ {¢9b¢hw LL ŘƛǎǇƻǎŜ ŘΩǳƴŜ ŦƻƴŎǘƛƻƴ ǇŜǊƳŜǘǘŀƴǘ ǎƻƛǊ ŘŜ ǎΩŀǊǊşǘŜǊ ǎǳǊ ǳƴŜ ƭƛƳƛǘŜ 

ǇǊŞǇǊƻƎǊŀƳƳŞŜǎ ǎƻƛǘ ǉǳŀƴŘ ƭΩƻƴ ŘŞǇŀǎǎŜ мнл҈ ŘŜ ƭŀ ŎŀǇŀŎƛǘŞ Řǳ ŎŀǇǘŜǳǊΦ 

Attention Υ ǎΩŀǊǊşǘŜr quand on atteint 120% de la capacité ou sur une limite proche de la capacité 

maximum ne garantit pas la protection du capteur. Il est nécessaire de prendre en compte le fait que 

le bâti a une inertie entre le moment où ƭŀ ŎƻƳƳŀƴŘŜ ŘΩŀǊǊşǘ Ŝǎǘ ŜƴǾƻȅŞŜ Ŝǘ ƭŜ ƳƻƳŜƴǘ ŘΩŀǊǊşǘ 

effectif du bâti. Ce risque et la marge à prendre dépend fortement de la vitesse à laquelle est utilisé 

le bâti. 

15.1.1. Protection à 120% de la capacité 

Aller dans le menu « Maintenance » puis « E/S TOR». Vous devez configurer la sortie S1 ou S2 sur 

« DEP.120% » en fonction de celle qui est non utilisée. 

tǳƛǎ ǇƻǳǊ ŎŜǘǘŜ ŜƴǘǊŞŜΣ ŀǎǎǳǊŜȊ Ǿƻǳǎ ǉǳŜ ƭΩƛƴŘƛŎŀǘŜǳǊ ŘΩŞǘŀǘ Ŝǎǘ ǎǳǊ  et le type de signal sur 

pulsation  

Puis aller dans le menu du Drivepack, sur Entree 1 si vous avez configuré la sortie 1 du Centor Touch 

ou sur Entree 2 si vous avez configuré la sortie 2 du Centor Touch et changez son état sur Stop 

 

 

  

15.1.2. Arrêt sur une limite  configurable 

Allez dans le menu « Affichage »  puis appuyez sur « Limites » . 
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Entree 1 

Stop 

Dans cet exemple, nous supposons que nous avons un capteur de capacité 100N et nous voulons 

nous arrêter quand la force atteint 40N. 

¢ƻǳŎƘŜȊ ƭΩƻƴƎƭŜǘ ζ FORCE2 », puis choisissez « Val Inst ». 

Configurez « Limite bas » sur 0N et « Limite haut » sur 40N. 

Choisissez la « Sortie » à activer S1 ou SнΦ tǳƛǎ ŎƘƻƛǎƛǎǎŜȊ ƭΩƛŎƾƴŜ ŎƘŀƴƎŜƳŜƴǘ ŘΩŞǘŀǘ  et 

enfin état haut  

 

Puis aller dans le menu du Drivepack, sur Entree 1 si vous avez configuré la sortie 1 du Centor Touch 

ou sur Entree 2 si vous avez configuré la sortie 2 du Centor Touch et changez son état sur Stop 

 

 

  

Remarque : Si ni S1 ni S2 ne sont disponibles dans la liste proposéeΣ ŎŜƭŀ ƛƴŘƛǉǳŜ ǉǳΩŜƭƭŜǎ ǎƻƴǘ ŘŞƧŁ 

ǳǘƛƭƛǎŞŜǎ ǇƻǳǊ ŘΩŀǳǘǊŜǎ ŀŎǘƛƻƴǎΦ Lƭ Ŝǎǘ ŀƭƻǊǎ ƴŞŎŜǎǎŀƛǊŜ ŘΩŀƭƭŜǊ Řŀƴǎ ƭŜ ƳŜƴǳ 9κ{ ¢hw ǇƻǳǊ ǊŞƻǊƎŀƴƛǎŜǊ 

vos sorties. 

15.2. Test de compression bouteille ou Topload 

Les essais en compression sur des bouteilles ou Topload requièrent une configuration particulière. 

Un essai classique sur les bouteilles consiste à remettre à 0 le déplacement quand le plateau de 

compression touche la bouteille. La boutŜƛƭƭŜ Ŝǎǘ ŀƭƻǊǎ ŎƻƳǇǊŜǎǎŞŜ ŘΩǳƴŜ ŘƛǎǘŀƴŎŜ ǇǊŞŘŞŦƛƴƛŜ Ŝǘ ƭŜ 

maximum (Pic) est enregistré. Cet exemple montre une configuration du STENTOR II pour 

compression une bouteille de 10mm et revenir automatiquement 5mm au-dessus de la bouteille.  

15.2.1. Configuration du Centor Touch Dual 

5ŀƴǎ ƭΩŞŎǊŀƴ ŘŜ ƳŜǎǳǊŜΣ ǘƻǳŎƘŜȊ ƭŀ ōŀǊǊŜ ǾŜǊǘŜ Ŝƴ Ƙŀǳǘ ŘŜ ƭΩécran pour accéder au menu. 
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tǳƛǎ ǘƻǳŎƘŜȊ ƭΩƛŎƻƴŜ ŘΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ Υ  

/ƻƴŦƛƎǳǊŜȊ ƭΩŞŎǊŀƴ ŘΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ǇƻǳǊ quΩƛƭ ŀŦŦƛŎƘŜ ƭŜ tƛŎ ŘŜ ƭŀ CƻǊŎŜн Řŀƴǎ ƭΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ǇǊƛƴŎƛǇŀƭ Ŝǘ ƭŜ tƛŎ 

du DEPLAC1 dans Auxiliaire. 

 

Puis touchez le bouton Limites et oui :  

¢ƻǳŎƘŜȊ ƭΩƻƴƎƭŜǘ Chw/9н Řŀƴǎ ƭΩécran de limites. 

Réglez la limite basse sur une valeur faible, par exemple 1% de la capacité du capteur (1N pour un 

capteur 100N par exemple). Cette valeur est la valeur de force à partir de laquelle le STENTOR II va 

remettre à 0 le déplacement quand il touchera la bouteille. Plus cette valeur est basse, meilleurs 

seront les résultats. Néanmoins, si vous mettez une valeur trop basse, la remise à 0 du déplacement 

risque de se faire avant de toucher la bouteille. 

 

Activez la sortie sur {мΦ wŞƎƭŜȊ ƭΩŀŎǘƛƻƴ ǎǳǊ  Ŝǘ ƭΩŞǘŀǘ ǎǳǊ ōŀǎ Υ . 
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Le Centor Touch Dual enverra alors un signal de remise à 0 du déplacement au Drivepack quand il 

ŀǘǘƛŜƴŘǊŀ ŎŜǘǘŜ ƭƛƳƛǘŜ όмb Řŀƴǎ ƭΩexemple). 

15.2.2. Configuration du Drivepack 

Réglez la butée de position haute sur Stop 

 

Réglez la butée de position haute sur 5mm 

 

Réglez la butée de position basse sur Inverseuse 

 

Réglez la butée de position basse sur Inverseuse 

 

Réglez la pédale sur Dem Negatif 

 

wŞƎƭŜȊ ƭΩŜƴǘǊŞŜ м ǎǳǊ ½9wh 

 

15.2.3. 0ÒÏÃïÄÕÒÅ ÄȭÅÓÓÁÉ 

1. Mettez la bouteille sur la table du Stentor II. Déplacez manuellement le plateau de 

ŎƻƳǇǊŜǎǎƛƻƴ ǇƻǳǊ ǉǳΩƛƭ ǎŜ ǎƛǘǳŜ ŀǳ-dessus de la bouteille à une distance inférieure à 10mm. 

Ce point est important : la limite de déplacement basse a été configurée sur 10mm donc si le 

bâti se déplace de plus de 10mm avant de toucher la bouteille, il ne touchera pas la bouteille 

ŀǾŀƴǘ ŘŜ ǊŜǾŜƴƛǊ Ł ǎŀ Ǉƻǎƛǘƛƻƴ ŘΩƻǊƛƎƛƴŜΦ Ensuite presses la touché   pour remettre le 

déplacement du Stentor à 0. 

2. Appuyez sur le bouton Start  jusǉǳΩŁ ŎŜ ǉǳŜ ƭŜ ōâti démarre. Le Centor Touch 

Dual va alors faire la Tare du système.  

3. La séquence de test démarre alors : 

¶ Descente vers le bas 

¶ Toucher la bouteille et à 1N remettre à 0 le déplacement. 

Entree 1 

ZERO 

Pedale 

Dem. Negative 

But. pos  

10 mm 

But. pos  

Inverseuse 

But. pos   

5.00 mm 

But. pos   

Stop 
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¶ Déplacement vers le bas de 10mm puis remonter de 15mm soir 5mm au-dessus de la 

bouteille. 

4. Le Centor Touch Dual affiche alors le maximum de force et déplacement. Vous pouvez alors 

ǊŜƭŜǾŜǊ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ ƻǳ ƭΩŜƴǾƻȅŜǊ ǇŀǊ w{нон ǎƛ ŎŜǘǘŜ ŦƻƴŎǘƛƻƴ Ŝǎǘ ŀŎǘƛǾŞŜΦ  

5. Enlevez la bouteille et placez la nouvelle. wŜǘƻǳǊ Ł ƭΩŞǘŀǇŜ нΦ 

15.3. Test de ressort de compression 

[ΩƻōƧŜŎǘƛŦ ŘŜ ŎŜǘ ŜȄŜƳǇƭŜ Ŝǎǘ ŘŜ ŎƻƴŦƛƎǳǊŜǊ ƭŜ {¢9b¢hw LL ǇƻǳǊ ŜŦŦŜŎǘǳŜǊ ƭŜ ŎƻƴǘǊƾƭŜ ŘΩǳƴ ǊŜǎǎƻǊǘ Ŝƴ 

compression. 

Comment mesurer un ressort de compression? 

Mesurer un ressort de compression nécessite une très bonne précision et une configuration 

particulière. Lƭ ǎΩŀƎƛǘ ŘŜ ƳŜǎǳǊŜǊ ƭŀ ŦƻǊŎŜ Ł ŎŜǊǘŀƛƴŜǎ ƭƻƴƎǳŜǳǊǎ Řǳ ǊŜǎǎƻǊǘΦ 

Dans cet exemple les paramètres du ressort sont les suivants : 

¶ Longueur libre 160mm 

¶ Diamètre du ressort 30mm 

¶ Les extrémités du ressort sont plates 

¶ Les deux dernières spires du ressort sont jointives 

Nous souhaitons mesurer la force du ressort à une longueur de 90mm. 

 
!Ŧƛƴ ŘΩŜŦŦŜŎǘǳŜǊ ŎŜ ǘŜǎǘΣ ƴƻǳǎ ǇƻǳǾƻƴǎ ŘƛŦŦŞǊŜƴŎƛŜǊ о ŞǘŀǇŜǎ Υ 

1. Configurer le Stentor II 

160mm 

Plateau de 

compression 

Table du 

Stentor II 
90 mm 

Mesure de la force à 

90mm 
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2. /ƻƴŦƛƎǳǊŜǊ ƭΩƻǊƛƎƛƴŜ Řǳ {ǘŜƴǘƻǊ LL ŀǳ ƴƛǾŜŀǳ ŘŜ ƭŀ ǘŀōƭŜ Řǳ {ǘƴŜǘƻǊΦ ±ƻǳǎ ƴΩŀǳǊŜȊ Ǉas à faire 

cette action pour chaque ressort. Elle est recommandée à chaque début de production ou de 

ǊŜŘŞƳŀǊǊŀƎŜ ŘŜ ƭΩŞǉǳƛǇŜƳŜƴǘΦ 

3. Mesurer le ressort 

15.3.1. Configuration du Drivepack 

/ŜǘǘŜ ŎƻƴŦƛƎǳǊŀǘƛƻƴ ǇŜǊƳŜǘ ŘΩŜŦŦŜŎǘǳŜǊ ƭΩŜǎǎŀƛ ǎǳƛǾŀƴǘ Υ 

1. Le Stentor II se déplace vers le bas à une vitesse de 25mm/min 

2. Le Stentor se déplace jusǉǳΩŁ ŀǘǘŜƛƴŘǊŜ ǳƴŜ ƘŀǳǘŜǳǊ ŘŜ ǊŜǎǎƻǊǘ ŘŜ флƳƳ 

3. Arrêt pendant 1 seconde puis retour 20mm au dessus du ressort libre (soit 180mm au dessus 

de la table) et arrêt 

 
 

Vitesse   

100.00   mm/min 
 

Vitesse   

25.00   mm/min 

   
But. pos   

Stop 
 

But. pos  

180.00 mm 

   
But. pos  

Delayed Inv. 
 

But. pos  

90.00 mm 

   
Pause   

0 
 

Pause  

1 

   
Pedale 

Dem Neg. 
 

Entree 1 

Inverseuse 
 
 

15.3.2. Configuration du Centor Touch Dual 

Dans cet exemple nous supposons que nous avons un capteur de 500N. Nous allons donc configurer 
ƭŜ ǎȅǎǘŝƳŜ ǇƻǳǊ ǉǳΩƛƭ ŀŦŦƛŎƘŜ ƭŜ ƳŀȄƛƳǳƳ ŘŜ ŦƻǊŎŜ Ŝǘ ƭŜ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘ ƳŀȄƛƳǳƳ et une limite de 
protection à 400N. 
 
Dans le menu « Affichage »Σ ŎƻƴŦƛƎǳǊŜȊ Chw/9 нΣ tƛŎ ǎǳǊ ƭΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ǇǊƛƴŎƛǇŀƭ et DEPLAC1, Pic sur 
Auxiliaire. 
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5ŀƴǎ ƭŜ ƳŜƴǳ ά[ƛƳƛǘŜǎέΣ ŎƻƴŦƛƎǳǊŜȊ ƭŀ ƭƛƳƛǘŜ ƘŀǳǘŜ ǎǳǊ пллb Ŝǘ ƭŀ ǎƻǊǘƛŜ ǎǳǊ {мΦ 

Action :   

Etat :     
 

 

Option : Dans le menu communication, activez la liaison RS232 ou la liaison USB. Mettez sur 
« Demande 2». Changez « Deplac1 » sur « Pic » et « Force2 » sur « Pic ».  
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15.3.3. #ÏÎÆÉÇÕÒÁÔÉÏÎ ÄÅ ÌȭÏÒÉÇÉÎÅ ÄÕ 3ÔÅÎÔÏÒ )) ȡ  

Sans mettre de ressort sur le STENTOR II, descendez manuellement le bâti pour vous approchez de la 

ǘŀōƭŜ Ł ǾƛǘŜǎǎŜ ǊŀǇƛŘŜΦ 9ƴǎǳƛǘŜ Ł ƭΩŀƛŘŜ ŘŜ ƭŀ ǾƛǘŜǎǎŜ ƭŜƴǘŜΣ ŘŞǇƭŀŎŜȊ ƭŜ ōŃǘƛ ƳŀƴǳŜƭƭŜƳŜƴǘ ƧǳǎǉǳΩŁ ŎŜ 

ǉǳŜ ƭŜ ǇƭŀǘŜŀǳ ŘŜ ŎƻƳǇǊŜǎǎƛƻƴ ǘƻǳŎƘŜ ƭŀ ǘŀōƭŜ όŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ŘΩǳƴŜ ŦƻǊŎŜ Ҕ л ǎǳǊ ƭŜ /ŜƴǘƻǊ ¢ƻǳŎƘύΦ 

Attention la force peut monter très rapidement. Ensuite appuyez sur le bouton  pour remettre le 

déplacement du Stentor à 0. 

Remonter le bâti en appuyant sur la touche Φ Lƭ ǎΩŀǊǊşǘŜǊŀ Ł мул ƳƳ ŀǳ ŘŜǎǎǳǎ ŘŜ ƭŀ ǘŀōƭŜΦ 

Remarque : Afin de prendre une légère déformation du système de mesure durant les essais, il peut 

être recommandé de faire le zéro du déplacement quand le Centor Touch Dual affiche une force 

équivalente à la valeur que vous souhaitez mesurer sur le ressort. Il est recommandé de faire cette 

ƻǇŞǊŀǘƛƻƴ Ł ǳƴŜ ǾƛǘŜǎǎŜ ŘŜ ŘŜǎŎŜƴǘŜ ŘŜ млƳƳκƳƛƴ ŀŦƛƴ ŘŜ ƭƛƳƛǘŜǊ ƭŜǎ ǊƛǎǉǳŜǎ ŘΩŜƴŘƻƳƳŀƎŜǊ ƭŜ 

capteur. 

15.3.4. Lancer ÌȭÅÓÓÁÉ : 

Placer le ressort sur le Stentor II en dessous du plateau de compression. Appuyez sur le bouton Start 

 ƧǳǎǉǳΩŁ ce que ǉǳŜ ƭŜ ōŃǘƛ ŘŞƳŀǊǊŜ ǇƻǳǊ ƭŀƴŎŜǊ ƭΩŜǎǎŀƛΦ Le Stentor II va alors 

descendre jusǉǳΩŁ ŎƻƳǇǊŜǎǎŜǊ ƭŜ ǊŜǎǎƻǊǘ Ł флƳƳ ŘŜ ƘŀǳǘŜǳǊΣ ǎΩŀǊǊêter, attendre une seconde puis 

remonter jusǉǳΩŁ ǎŀ Ǉƻǎƛǘƛƻƴ ŘΩƻǊƛƎƛƴŜΦ 

Si vous avez configuré la RS232 sur votre Stentor, Appuyez sur la touche   pour envoyer le 

maximum de force et de déplacement. 

15.4. Essai de pelage 

Un essai de pelage consiste à séparer deux couches ŘΩǳƴ ƳŀǘŞǊƛŀǳ ŎƻƭƭŞΦ 5Ŝǎ ŜȄŜƳǇƭŜǎ ŘΩŜǎǎŀƛǎ ŘŜ 

ǇŜƭŀƎŜ ǎƻƴǘ ǇŀǊ ŜȄŜƳǇƭŜ ƭΩƻǳǾŜǊǘǳǊŜ ŘŜ Ǉƻǘ ŘŜ ȅŀƻǳǊǘΣ ƭΩƻǳǾŜǊǘǳǊŜ ŘŜ ǎŀŎƘŜǘ ǇƭŀǎǘƛǉǳŜΣ ǘŜǎǘǎ ŘŜ 

ǎƻǳŘǳǊŜ ŘŜ ǇƭŀǎǘƛǉǳŜΧ 9ƴ ƎŞƴŞǊŀƭΣ ƭŜǎ ǊŞǎǳƭǘŀǘǎ Ł ƻōǘŜƴƛǊΣ Ŝƴ ŘŜƘƻǊǎ ŘŜ ƭŀ ŎƻǳǊōŜΣ ǎƻƴǘ ƭŀ ŦƻǊŎŜ 

maximum (force de démarrage) et la force moyenne (force de pelage). 

5ŀƴǎ ŎŜǘ ŜȄŜƳǇƭŜΣ ƴƻǳǎ ŀƭƭƻƴǎ ŎƻƴŦƛƎǳǊŜǊ ƭŜ {ǘŜƴǘƻǊ ǇƻǳǊ ǉǳΩƛƭ ŜŦŦŜŎǘǳŜ ǳƴŜ ǘǊŀŎǘƛƻƴ Ł улƳƳκƳƛƴ ǎǳǊ 

рлƳƳ ŘΩŞŎƘŀƴǘƛƭƭƻƴ Ŝǘ ŀŦŦƛŎƘŜ ƭŀ ŦƻǊŎŜ ƳŀȄƛƳǳƳ Ŝǘ ƭŀ ƳƻȅŜƴƴŜ ŘŜ ƭŀ ŦƻǊŎŜ ŜƴǘǊŜ р Ŝǘ нр ǎŜŎƻƴŘŜǎ ŘŜ 

test (pour éliminer le maximum et la fin du test du calcul de la moyenne) 

15.4.1. Configuration du Drivepack 

Vitesse   

80.00   mm/min 
 

Vitesse   

200.00   mm/min 
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But. pos   

Inverseuse 
 

But. pos  

50.00 mm 

   
But. pos  

Stop 
 

But. pos  

0.00 mm 

   
Pause   

0 
 

Pause  

1 

   
Pedale 

Dem Pos. 
  

 

15.4.2. Configuration du Centor Touch Dual 

5ŀƴǎ ƭŜ ƳŜƴǳ ŜǎǎŀƛΣ ǘƻǳŎƘŜȊ ƭΩƻƴƎƭŜǘ ζ Calcul1 », puis choisissez « Moyenne » et FORCE2. Réglez 

Instant T0 sur 5000ms et Instant T1 sur 25000ms. Puis validez. 

 

Dans le menu « affichage », choisissez « FORCE2 » et « Pic η ǇƻǳǊ ƭΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ǇǊƛƴŎƛǇŀƭ Ŝǘ ζ Force2 » et 

« Moyenne η ǇƻǳǊ ƭΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ŀǳȄƛƭƛŀƛǊŜΦ 

15.4.3. Lancer ÌȭÅÓÓÁÉ 

CŀƛǊŜ ƭŜ л ŘŜ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘ ǎǳǊ ƭŜ {ǘŜƴǘƻǊ LL Ł ƭΩŀƛŘŜ ŘŜ ƭŀ ǘƻǳŎƘŜ . Placer votre câble sur le Stentor. 

Appuyez sur le bouton Start  ƧǳǎǉǳΩŁ ce que ƭŜ ōŃǘƛ ŘŞƳŀǊǊŜ ǇƻǳǊ ƭŀƴŎŜǊ ƭΩŜǎǎŀƛΦ Le 

Stentor II va alors monter jusǉǳΩŁ la rupture du câble. SΩŀǊǊêter au bout de 50mm, puis redescendre 

jusǉǳΩŁ ǎŀ Ǉƻǎƛǘƛƻƴ ŘΩƻǊƛƎƛƴŜΦ 
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15.5. Rupture de câble 

Ces essais consistent à mesurer la forŎŜ ƴŞŎŜǎǎŀƛǊŜ ǇƻǳǊ ǎŞǇŀǊŜǊ ǳƴŜ ŎƻǎǎŜ ŘΩǳƴ ŎŃōƭŜΦ [Ŝ ǇǊƛƴŎƛǇŜ Ŝǎǘ 

ǉǳŜ ƭŜ {ǘŜƴǘƻǊ LL ǎΩŀǊǊşǘŜ ǉǳŀƴŘ ƭŀ ǊǳǇǘǳǊŜ Ŝǎǘ ŀǘǘŜƛƴǘŜ Ǉǳƛǎ ǊŜǾƛŜƴǘ Ł ǎŀ Ǉƻǎƛǘƛƻƴ ŘŜ ŘŞǇŀǊǘΦ 5ŀƴǎ ŎŜǘ 

ŜȄŜƳǇƭŜΣ ƭŀ ǘǊŀŎǘƛƻƴ ǎŜ Ŧŀƛǘ Ł рлƳƳκƳƛƴ ŀǾŜŎ ǊŜǘƻǳǊ Ł ƭŀ Ǉƻǎƛǘƛƻƴ ŘΩƻǊƛƎƛƴŜ ŀǇǊŝǎ ǊǳǇǘǳre du câble. 

15.5.1. Configuration du Drivepack 

Vitesse   

50.00   mm/min 
 

Vitesse   

200.00   mm/min 

   
But. pos  

Stop 
 

But. pos  

0.00 mm 

   
Pedale 

Dem Pos. 
 

Entrée 1 

Inverseuse 
 

15.5.2. Configuration du Centor Touch Dual 

5ŀƴǎ ƭŜ ƳŜƴǳ ŜǎǎŀƛΣ ǘƻǳŎƘŜȊ ƭΩƻƴƎƭŜǘ ζ Calcul1 », puis dans le menu déroulant, choisissez « Rupture » 

et FORCE2. Réglez le pourcentage de chute de force sur 50% par exemple. 

Choisissez « Sortie » : S1 

Action :   

Etat :    

 

Dans le menu « affichage », choisissez « FORCE2 » et « Rupture η ǇƻǳǊ ƭΩaffichage principal et si vous 

souhaitez connaître le déplacement à la rupture « Deplac1 » et « Pic η ǇƻǳǊ ƭΩŀŦŦƛŎƘŀƎŜ ŀǳȄƛƭƛŀƛǊŜΦ 
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15.5.3. Lancer ÌȭÅÓÓÁÉ 

CŀƛǊŜ ƭŜ л ŘŜ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘ ǎǳǊ ƭŜ {ǘŜƴǘƻǊ LL Ł ƭΩŀƛŘŜ ŘŜ ƭŀ ǘƻǳŎƘŜ . Placer votre câble sur le Stentor. 

Appuyez sur le bouton Start  ƧǳǎǉǳΩŁ ce que ƭŜ ōŃǘƛ ŘŞƳŀǊǊŜ ǇƻǳǊ ƭŀƴŎŜǊ ƭΩŜǎǎŀƛΦ Le 

Stentor II va alors monter jusǉǳΩŁ la rupture du câble. SΩŀǊǊêter, puis redescendre jusǉǳΩŁ ǎŀ Ǉƻǎƛǘƛƻƴ 

ŘΩƻǊƛƎƛƴŜΦ 
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16. Annexes 

16.1. ,ÏÇÉÃÉÅÌÓ ÄȭÁÃÑÕÉÓÉÔÉÏÎ 

ANDILOG TECHNOLOGIES a dévelopǇŞ ǇƭǳǎƛŜǳǊǎ ƭƻƎƛŎƛŜƭǎ ǇŜǊƳŜǘǘŀƴǘ ŘΨŜƴǊŜƎƛǎǘǊŜǊ Ŝǘ ŀƴŀƭȅǎŜǊ ƭŜǎ 

valeurs de nos instruments de mesure. Nous disposons de plusieurs logiciels selon vos besoins : 

¶ RSIC : acquisition des données sous Microsoft Excel 

¶ CALIGRAPH : Logiciel de tracé de courbe et dΩŀƴŀƭȅǎŜ ŘŜ Ǿƻǎ ǊŞǎǳƭǘŀǘǎ ŀǾŜŎ ŎǊŞŀǘƛƻƴ ŘŜ 

rapports, export de données, acquisition en continue, calculs. 

Si vous souhaitez connecter votre CENTOR TOUCH à un PC via un de nos programmes, contactez 

votre revendeur ANDILOG TECHNOLOGIES. 

16.2. Les câbles d'interface 

Plusieurs câbles d'interface peuvent être utilisés avec dynamomètre CENTOR TOUCH : 

¶ tŞŘŀƭŜ Υ ǇŜǊƳŜǘ ŘΩŜŦŦŜŎǘǳŜǊ ǳƴŜ ŀŎǘƛƻƴ όŘŞƳŀǊǊŜǊ ǳƴ ǘŜǎǘΧύ ƭƻǊǎǉǳŜ ƭΩƻƴ ŀǇǇǳƛ ǎǳǊ ƭŀ ǇŞŘŀƭŜΦ 

¶ Câble pour contact externe : permet de relier le dynamomètre à un interrupteur pour le 

calcul de la force de fermeture / ouverture de contacts. 

¶ Câble pour liaison analogique 

¶ Câble pour liaison RS232 : connectez votre dynamomètre à un ordinateur en utilisant la 

sortie RS232 

¶ Câble pour la liaison USB: connectez votre dynamomètre à un ordinateur en utilisant la sortie 

USB  

16.3. Carter de sécurité 

Si votre Stentor est équipé d'un carter de sécurité avec porte, ouvrir la porte arrête le Stentor et 

désactive la commande. Pour pouvoir accéder au menu, vous devez fermer la porte. Lorsque vous 

fermez la porte, le banc d'essai ne reprendra pas le test en cours où il s'est arrêté. Vous devrez 

redémarrer votre essai depuis le début. 



 

aŀƴǳŜƭ ŘΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ - 3.1 
STENTOR-II-ST 

 

09/ 01/201 5 Page 70 

16.4. -ÅÓÓÁÇÅÓ ÄȭÅÒÒÅÕÒ 

16.4.1. -ÅÓÓÁÇÅ ÄȭÅÒÒÅÕÒ ÄÕ #ÅÎÔÏÒ 4ÏÕÃÈ 

 

/Ŝǘ ŞŎǊŀƴ ŀǇǇŀǊŀƛǘ ƭƻǊǎǉǳΩǳƴ ŘŞŦŀǳǘ ƳƛƴŜǳǊ Ŝǎǘ ŘŞǘŜŎǘŞ ŀǳ ŘŞƳŀǊǊŀƎŜ ŘŜ ƭΩƛƴǎǘǊǳƳŜƴǘΦ [Ŝǎ ŘŞŦŀǳǘǎ 

mineurs peuvent être : 

¶ Batterie faible 

¶ Des surcharges détectées inférieures à 10 

¶ ¦ƴŜ ŘŀǘŜ ŘΩŞǘŀƭƻƴƴŀƎŜ ŘŞǇŀǎǎŞŜ 

Appuyez sur le bouton Mesure pour continuer.  

{ƛ ƭŜ ōƻǳǘƻƴ aŜǎǳǊŜ ƴΩŀǇǇŀǊŀƛǘ Ǉŀǎ : Une erreur empêchant le dynamomètre de fonctionner a été 

détectée. 

Les causes peuvent être les suivantes : 

¶ Capteur endommagé 

¶ Nombre de surcharge > 10 

¶ Erreur interne 

¶ Capteur non branché 

16.4.2. -ÅÓÓÁÇÅ ÄȭÅÒÒÅÕÒ ÄÕ $ÒÉÖÅÐÁÃË 

Le Drivepack dispose de différents messages ŘΩŜǊǊŜǳǊǎ ǎŜƭƻƴ ƭŜ ǇǊƻōƭŝƳŜ rencontré. 

Si le Drivepack détecte une consommation ŘŜ ŎƻǳǊŀƴǘ ǘǊƻǇ ƛƳǇƻǊǘŀƴǘŜΣ ƭŜ ōŃǘƛ ǎΩŀǊǊşǘŜ Ŝǘ Ǿƻǳǎ ǾŜǊǊŜȊ 

le message suivant apparaitre : 

 

 

 

Dist+  0.00 mm 

SECURITE COURANT 
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Vous devez alors éteindre le système puis le redémarrer pour annuler cette erreur. 

De plus le Stentor disposŜ ŘŜ ōǳǘŞŜǎ ŘŜ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘ ƛƴǘŜǊƴŜǎ ǉǳƛ ǇŜǊƳŜǘǘŜƴǘ ŘΩŀǊǊşǘŜǊ ƭŜ ōâti avant 

ǉǳΩƛƭ ŀǘǘŜƛƎƴŜ ǎŜǎ ƭƛƳƛǘŜǎ ŘŜ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘΦ /Ŝǎ ōǳǘŞŜǎ ŘŜ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘ ŎƻǳǇŜƴǘ ƭΩŀƭƛƳŜƴǘŀǘƛƻƴ Řǳ 

moteur dans la direction de déplacement. Vous pouvez alors déplacer le bâti manuellemeƴǘ Ł ƭΩŀƛŘŜ 

de la commande Drivepack dans la direction opposée. 

Remarque : !ǇǊŝǎ ŎŜ ǘȅǇŜ ŘΩŀǊǊşǘ ƭŀ ǾŀƭŜǳǊ Řǳ ŘŞǇƭŀŎŜƳŜƴǘ ǇŜǳǘ şǘǊŜ ŦŀǳǎǎŞŜΦ Vous devez refaire le 

zéro ou vérifier la valeur de déplacement avant de relancer un essai 

Si la commande du Drivepack ne peut pas communiquer avec la carte électronique du Stentor (par 

exemple si la câble est cassé), Les deux systèmes arrêtent le moteur et lance un processus de 

redémarrage. ±ƻǳǎ ŘŜǾǊŜȊ ŜǎǎŀȅŜǊ ŘΩŞǘŜƛƴŘǊŜ Ŝǘ ŀƭƭǳƳŜǊ ƭŜ ōŃǘƛ ǇƻǳǊ ŀƴƴǳƭŜǊ ŎŜǘǘŜ ŜǊǊŜǳǊ. Il est alors 

ŦƻǊǘŜƳŜƴǘ ǊŜŎƻƳƳŀƴŘŞ ŘΩŜƴǾƛǎŀƎŜǊ ǳƴŜ ƻǇŞǊŀǘƛƻƴ ŘŜ ƳŀƛƴǘŜƴŀƴŎŜΦ 

 

 

 

{ƛ ƭŜ ǎȅǎǘŝƳŜ ŘŞǘŜŎǘŜ ǉǳΩǳƴŜ ŎƻƳƳŀƴŘŜ ƴΩŜǎǘ pas effectuée correctement, il affiche le message 

ŘΩŜǊǊŜǳǊ ǎǳƛǾŀƴǘ Υ 

 

 

 

Dans ce cas, vous devez vérifier les points suivants : 

¶ Si vous avez une porte de sécurité, vérifiez sa bonne fermeture 

¶ Si vous avez dépassé la capacité du bâti, enlevez cette surcharge 

¶ Si le bâti a atteint une butée de déplacement, déplacer le bâti dans la direction opposée 

16.4.3. Fusibles 

Si vous ne pouvez pas allumer le {¢9b¢hw LLΣ ƛƭ Ŝǎǘ ǇƻǎǎƛōƭŜ ǉǳŜ ƭΩǳƴ ŘŜǎ о ŦǳǎƛōƭŜǎ ŘŜ ǇǊƻǘŜŎǘƛƻƴ ǎƻƛǘ 

hors service. 

[Ŝ ǇǊŜƳƛŜǊ ŦǳǎƛōƭŜ ǎŜ ǘǊƻǳǾŜ ǎǳǊ ƭŜ ŎƾǘŞ Řǳ ōŃǘƛ ŀǳ ƴƛǾŜŀǳ ŘŜ ƭΩƛƴǘŜǊǊǳǇǘŜǳǊΦ /ΩŜǎǘ ǳƴ ŦǳǎƛōƭŜ р! ŘŜ 

5x20mm. 

! SECURITE ! 

CODE ERREUR # 6 

! SECURITE ! 

Porte / Surch / Pos 
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[Ŝ {¢9b¢hw LL ŘƛǎǇƻǎŜ ŘŜ н ŀǳǘǊŜǎ ŦǳǎƛōƭŜǎ Ł ƭΩƛƴǘŞǊƛŜur. Dans ce cas, débranchez le STENTOR II et 

ouvrez la façade avant du STENTOR II en enlevant les 2 vis. Les 2 fusibles se trouvent sur la carte 

électronique du Drivepack : 

¶ Un de 5A, dimensions 5X20 mm 

¶ Un de 200 mA, dimensions 5X20 mm 

 

 

 

  

Fusible 5A 

Fusible 

200mA 

Fusible de 

rechange 

Fusible actif 
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16.5. Configuration usine 

Ci-dessous les écrans de configuration lorsque le dynamomètre est livré : 

16.5.1. Affichage 

 

16.5.2. Essai 

 












