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1. Introduction au STENTOR Il

1.1. Présentation

Nous vous remdOA 2y a RQI @2ANJ OK2AaA ftF YIFIOKAYS RQSaa
Technologies pour effectuer vos mesures de force.

/'S aeaitsysS Sad tS NBadzZ GFd RS Lidza RS Hn RQSELX
instrument integre les derniéres tenblogies disponibles afin de vous offrir des performances et une

gualité de mesure inégalées.

Grace a une interface utilisateur graphique et complétement repensée, le STENTOR Il est intuitif et
FIOAES RQdziAf A&l GAZ2Y ® [/ S anslyarSiguratRelzionst perindttie A 2 y &
RQ200GSYAN) @92& LINBYASNBa YSadiNBad tdziaz OS YI yadz
LISNXYSGGFyd RS FIANB RS& GSada LXdza O2YLX SESa S

1.2. Définitions

Pour faciliter la bonne compréhensio RS OS YI ydzSt RQdziAftAaldAz2ys> |jd
frequemment employés tout au long de cette notice.

1.2.1.SPIP

Le SPIP est une technologie développée par Andilog permettant la reconnaissance automatique des
externes capteurs par nos dynamomeétresdoolt SYS GNBa S YIOKAYS RQSaal A
A0201TSNI L f QAYUSNRSAzZNI Rdz OF LJGSdzNJ £ Sa LI N¥ YS(GNB A

1.2.2.Etalonnage

Les dynamométres Centor Touch sont livrés étalonnés par Andilog Technologies avec un certificat
ROSYi¥iE2S NIGGlFIOKS /hcCcw! /& Lt Said 3ISYSNIfSYSyd N
mesure de force une fois par an sauf procédure interne différente. Andilog Technologies garantie a

OKI ljdzS Sl ft2yyl3aS dzyS OSNATAOIRaey i ©O8yId RS RSS
pour garantir une parfaite précision.
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Butées mécaniques ajustables

Course 200 ou 300mm

Capteur de force
interchangeable utilisant la
technologie SPIP

Table filetée pour accepte
différents accessoires

Mesure de force

Commande du bati
motorisé

Démarrer un essai

I NNE G R QdzNJ
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2. Installation et demarrage

ATTENTION h dz&SNJidzZNB Rdz LINPRdAA G® +SNRAFAST jdzS €S {¢
transport. En cas ddoute, contactez ANDILOG TECHNOLOGES Y RQ206GSYyANJ RS&
complémentaires pour vérifier le bon fonctionnement de votre systéme de mesure.

2.1. Ouverture du produit

Le dynamometre STENTOR Il ST est fourni:avec

1 Un capteur externe
T 'y OSNIAFAOFG RQSGlIt2yyl3asS
T 'y ONoftS RQIFItAYSyGlidAzy

2.2. Recomnandations avant utilisation

2.2.1.Capteur

bS 2FLYlIAa O02yySOGSNI RQlI O0Saa2ANBa 2dz RS FAEIGAZ2
force. Utilisez la rallonge pour fixation fournie avec votre instrument.

Malgré la protection contre les surcharges doridiJ2 8 S OSG Ay adNHzYSyds f QI LI

RQdzyS F2NOS adzZLISNASdzNBE t 1 OFLI OAGS RdzPOF LIG S dzNJ
[ QAYAGNHMzYSyd aS of2ljdzS aia al OF LI OAd SiS RS
retourner votre dynamomeétre a ANDILOG Technologies pouficgtion du bon

fonctionnement.

Il est important que les valeurs mesurées soit généralement inférieure a 90% de la

capacité du capteur. Utilisé constamment le capteurdala de 90% de sa capacité

peut engendrer une usure prématurée du capteur. Quand leadyometre est utilisé l

sur un bati motorisé, il est nécessaire de programmer un arrét du bati quand la force approche de la

OF LI OAGS YIFIEAYFES Rdz OF LJiSdzNY» / SGGS tAYAGS R2A0
oNGA yS aQl NNk GS Qdr at S\ay YNeRA I deSay SWQSY R2YYEF ISNI £ S
f QAVSNIIAS Rdz Y24 SdzND

2.2.2.Bati

Le dynamomeétre peut étre fixé sur un bati en utilisant des vis M5. La longueur des vis utilisées ne
R2A3G LI a RSLI &aSNJ dzy S f 2y 3dzS dzNthetR Bndilogrsy vous aveQ A y G S N
0Sa2Ay RS LXdza | YLX SAd AYyTF2NXI(GA2Yya 2dz aA @2dza &z
un bati.
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2.2.3.Précaution lors des essais

La plus part des essais réalisés avec les instruments de la gamme Andilog
Technologies sontles tests destructifs. Les dangers associés a ce type
RQS&alA NBIdZASNBY G dzyS dziAfAal Az
SELISNAYSydSa S FT2N¥Sao® 5dz £ t1  yI>
@SYRdza LI NJ ! yRAf 23X f QF OdaSiLdAI I RAR YR
Technologies constitue une acceptation des risques et dommages qui

LISdzdSy G NBadzZ G§SNI RS fQdziAft Aal GAz2y

2.2.4.Conditions ambiantes $

Température de fonctionnement0 a 35C

Température de stockage;20 4 45C

Humidité rehtive: 5% a 9%, sans condensation

't GAGdZRS YI EA:BDPOOS RQdziAf A&l GA2Y

=A =4 =4 =

2.2.5.Garantie

Sous réserve des conditionsRiSa &d2dzaX ! YRAf 23 ¢SOKy2ft23A8a 3l NIy
remplacera sans charge les instruments neufs vendus sous rés€ndzydS dzi At Aal GA2Y
YIEAYGSYlIyOs RIya RSa O2yRAGAZYA y2N¥ItS8aod /S
de fabrication ou dans le matériel durant une période de un () ami dzA @ y i f I RI

[ a4 O2yRAGAZY® RQFLILX AOLFGA2Y &2y

1 ANDILOG Technologies a été notifié par écrit du défaut avant la fin de la période de garantie

T [ S48 LINRPRdzAG& &2yl SELISRASE OKST ' yRAf23 ¢S8¢
Technologies

f ¢2dza fS&a O2HGA& RS GNIYaLRNI az2yid LI&sa LI NI f¢

1 LesppRdzA 1&a 2y G SO0S dziAfAasa SG YIAyiaSydza asStz2y

¢2dziS NBLINIGAZ2Y 2dz NBYLX I OSYSyid SFFSOGdzS LI NJ
Technologies annule la garantie.

Dans aucun cas, Andilog Technologies ne pourra éma pour responsable pour des dommages,

LISNI Sa RQSELX 2AGFGA2y &Y FNNsiG& RS LINRBRAzOGAZY Rdz
nos produits. Et cela méme si Andilog Technologies a été informé de la possibilité de tels dommages.

La précisiorRS y2a I LIJ NBAfta Sad 3ILNFyaGAS Fdz Y2YSyd RS
documentations ou offres.

{A £S48 LINPRdzAG& &2yid SYyR2YYIF3ISa& RdzNI yi f QSELISRA
immédiatement.

La garantie estannulée éhl & RQF OOARSY(G3>X RS Yl dz@lF A&S dziAftAal Ga
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Ne sont pas pris sous la garantie de 2 ans, les étalonnages, les capteurs surchargés, les pieces
consommables, telles que les batteries, sauf si le dommage est di a un vice de matiére ou de
fabrication

2.3. Démarrer votre systeme

2.3.1.Monter le capteur

3. Eloigner les butées mécaniqug
du coulisseau

1. Monter le capteur

sur le coulisseau

2. Brancher le
connecteur sur le bati

2.3.1.1. Précautions importante lors du montage

Manipulez le capteur avec précaution et asswens que le capteur ne peut pas étre surchargé

2.3.1.2. Directives de montages générales

yi adzNJ £ S OI LI &
& NAALdSYyid RQS)

Les forcesames8rNJ R2A @Sy G | 3ANI LINBOAASY
RS (2NaAz2ya Si OKINBSa SEOSYyiNB
capteur.

Les vis et éléments de connexion doivent étre vissés dans le captéacatea ce que les éléments

ne touchent pas les jauges de contraintes du capteur. Ceilsent protégées par un revétement

LIX I AGAljdzSET 2FFNI YOG dzyS LINRPGSOGA2Yy 2LIAYdzy O2yi
environnantes. Pour ne pas altérer lapaction et assurer un fonctionnement durable du capteur de

force, cette protection (masse de scellement) ne doit pas étre endommagée sous peine de détruire le
capteur.

S
S
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Localisation des jauges de contraintesapteur 10N & 1000N:

4“'11 |
' Masse de

scellement

(=

-

Note: ne desserrez pas les vis a six pans creux sous peine de rendre le calibrage du capteur de force
invalide.

Localisation desrptections des jauges capteur 2000N a 5000N

| Plaque de

Prolecticn\ C#

09/01/2015 Pagel2
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Orientation du capteur lors de sa pose
1 Capteur 10N a 1000N

Transfert de Transfert de
force rigide force rigide

“7;-"/.. T \‘/ﬂr i il

C] SR

[ |

Correct Incorrect

1 Capteur 2000N 8000N

Transfert de Transfert de
force rigide force rigide
b N [
/
==
N\
Correct Incorrect
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2.3.2.Mettre sous tension

3. Tourner le bouton
RQI NNB G RQdzN

Entrées / Sorties de
f QF FFA OKS dzN]

2. Appuyerd dzNJ f QA y

. N yOKSNI £ S (

Entrées / Sorties de
la colonne motorisés

Fusible principal

2.3.3.Démarrage

[ YIOKAYS RQ

SaalA {¢9bc¢hw LL {¢:8ad O2YLR2asSs$

1 Comme du batbRIVEPACK : permet de contrbler le déplacement de la colonne motorisée

dépl OSYSyi=x
f Mesure CENTOR TO

GAGS&aaST I NNk (X
UCH DiUAésure de la force en fonction du déplacement.

puj

N
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Commande du bati DRIVEPACK

Afficheur des mesures
CENTOR TOUCH DUAL

I| Bouton de démarrage
des essais

9y LIzl yi adz2NJ f QAYy G SNNHzLIi SdzNJ adzNJ £ S OGS Rdz
O2YYl yRS Rdz 5NRA@SLI O fickelrfCENFOR TOUCH RIZBuRS s INNS NJ
bouton on / offY dzy SONJ Y RUAYF2NNIGA2Y AYyRAlidzZ yid fUSGl
LISYRFYyd p aSO2yRS&ax Llzia fUSONIY RS YSadzaNB LINRAyC

9ON}YY ROAYVF2NNI:GAZ2Y | dz RSYI NNJ 3S

Version du logiciel

Capteur interne

09 Juil 2014 12:40 | capteurerterne

Etat de la
batterie

—'\:

Mombie de surchaige

LI

Date du I 2870520712 Information capteur
iour W 1

301042012
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Etat dela batterie:A Y RA lj dzS € S yA @Sl dz RS OKIFNEBS RS fF oF ddSN

Date du jour. Affichée selon le format suivant: JJ / MM / AAAA ou MM / JJ | Akdghable dans le
menu Maintenance (Voiaintenancé

Version du logicielCette ligne indique la version du logiciel installée sur le dynamometre.

Capteur interneet externe :Indique le type de capteur connecté (force, couple, déplacement ou
Fy3ftSo £ €QIFLIINBAE Si azy Siald RS F2yO0lAzyySyYSy
1 Un x roge indique que le capteur n'est pas reconnu a un sérieux probleme. Voir
MaintenancelJ2 dzNJ LJ dza RQAYF2NX I A2y ®
1 Un point exclamation rouge ! Indique une alerte mineure sur le capteme surcharge ou
dzy' S R taibrhag®degassée par exemple.

Information capteur. Au démarrage, le CENTOR TOUCH détecte si les capteurs internes ou externes
sont connectés. Des capteurs externes sont reliés au CENTOR TOUCH par un connecteur spécial,
appelé SPIP. (Voir chap. 5 poerglus amples informations).

9 Siun seul capteur interne est détecté, la voie interne est la chaine de mesure affichée.

1 Siun seul capteur externe est détecté, la voie externe est la chaine de mesure affichée.

1 Si un capteur interne et un capteur externens est détectés, les 2 canaux (interne et

externe) sont lus simultanément.

Les informations carernant le capteur sont affichée RIF'ya S NBOGFy3atS GSNI | «

9 Voie V1 pour interne ou V2 pour externe

9 Date du prochain étalonnage

1 Nombre de stcharges

{A T FTSYysiiNB RS : T8 andaffighanyTidicalloi délbaptérie 1aiblégf CENTOR
TOUCH exécute des tests internes. Si, pendant ces essais, des problemes sont détectés, l'icone
Autotest Sa i | FFAOKS Sy 0 @ir Aone@dparOsgbificaRoB  desn$essdgesy @ +
d'erreur.

Si l'erreur détectéaend impossible la mesuréerreur majeure telle que capteur défectueux par

SESYLX S0 f QF LILI NBA NB a SN Y 1) AZ6A 6af dBNI RABIT FISTOR
mesure. Dans ce cas, retournez l'appareil a ANDILOG TECHNOLOGIES pour examen.

Si l'erreur détectéene rend pas impossible la mesuf@reur mineure telle que niveau de batterie
faible par exemple ou surcharges), ggquouvez passer a I'écran principal en appuyant sur le bouton
Mesureen bas a droite.
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2.4. Principe de fonctionnement du STENTOR Il ST

Le STENTOR Il ST est concu autour de deux systéemes indépendants le CENTOR TOUCH DUAL et le
DRIVEPACK.

1 Comnande du batiDRIVERCK : permet de contréler le déplacement de la colonne
motoriséeY RSLI | OSYSy Gz @A0GSaasSs | NNk X
1 Mesure CENTOR TOUCH DiuAésure de la force en fonction du déplacement.

Ces deux systémes sont configurés séparément et disposent chacun de leur commandé&le.c
bSFEyY2Aya O0S& RSdzE daeaisvySa O2YYdzyAljdsSyid SyaNB S

Le principe général de fonctionnement est le suivant

T /2y FAIdzNT GA2Yy £ f QFARS Rdz: yidsad® Ldloidde etRldz R S LJ
descente, déplacemenmaximum, butées mécaniques de déplacement, cycles, actions
guand le bati rencontre une butée
T /2yFAIdzNI GA2Yy t fQFARS Rdz / SyG2N) ¢2dzOK 5dz €
RSLX I OSYSyids RSa OFf OdzZ & ONHzLII dzNBXI Y2@SyySXo:
1 Configuation des Sorties du Centor Touch Dual pour que le Drivepack effectue des actions
ALISOATALdzSa OFNNFGZ NBG2dzNXO t RS&a Y2vYSyida L
plus classiques seront abordées dansmplesle configuration du STENTORdMmMe par
exemple: arrét du bati sur dépassement de la capacité du capteur, arrét sur limite, retour
& dzNJ NHzLJG dzNBx dSad ¢2LX 21 RX

/| SGGS y26A0S Said R2y0O O2yaiNHAGS RS f watiohgly S Tl o2
RSLX I OSYSyd RS fF 02ft2yyS Y2G02NARA&ASS Lldzia I O2y
communication entre les deux systémes. Dans la derniere partie, des exemples détaillés de
configurations courantes sont présentés.
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3. Déplacementdu STENTOR

Le déplacement de la colonne motorisée se fait au moyen de la commande DRIVEGRSSHuUsL La
colonne est programmée indépendamment de la mesure enreéee. Elle permet de régler le
comportement du systeme lors de la montée et ou de la descente

3.1. Commandes

Les touches de la commande ont des comportements différents suivant le mode dans lequel on se
trouve. Il existe deux modes

1 le mode Normal
91 le mode Configuration
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3.1.1.Fonctions en mode Normal
KEY # NAME DESCRIPTION
0 Afficheur Affiche les informations en temps réel concernant le Stent
RSLI I OSYSy iz @OAlGSaasSszs SNNB
1 Bouton MENU Accés au mode configuration
2 Bouton + Pas de fonction
3 Bouton- Pas de fonction
4 Bouton montée Démarrage du bati vers le haut a leegse préréglée
5 Bouton descente Démarrage du bati vers le bas a la vitesse préréglée
6 Bouton montée rapide Démarrage du bati vers le haut a la vitesse de 350 mm/mi
7 Bouton descente rapide | Démarrage du béati vers le bas a la vitesse de 350 mm/mi
8 Bouon RAZ Remise a zéro de la valeur de déplacement

[Ql'tt, L {}w bQLathw¢9
t wh+xthv,] 9

VIO9[[9

[ Q! ww9 ¢ 5 aht¢9| w

¢h!/19 59 [

3.1.2.Fonctions en mode configuration

KEY # NAME DESCRIPTION
1 Bouton MENU Accés au mode Normal
2 Bauton + Aller au parameétre suivant
3 Bouton- Aller au paramétre précédent
4 Bouton montée Incrémente le paramétre
5 Bouton descente Décrémente le paramétre
6 Bouton montée rapide Incrémente le paramétre rapidement
7 Bouton descente rapide | Décrémented paramétre rapidement
8 Bouon RAZ Pas de fonction

Remarque La valeur du déplacement peut étre mise a zéro a tout moment lorsque le moteur est
[ Q2NARIAYS RSa

I NNk G S o
tablS.Q

3.1.3!1 008 0O

[ YIOKAYyS Sai
RS I Fl ol RS
fQLIEtAYSYGlLGAZ2Yy D
RQdz2NBHESy OS o

SljdzA LISS RQdzy
[ S o62dzi2y

RSLIX I OSYSyida Sai

AGOOGCAT AA

RQI NN i

02dzi2y RQI NN i
RQdzNHSy OS

/ haa

R2y O WNB

R Q dzN.
LIS NI

t 2 daND ALSS NOWS (YA INIEDD KdS/ SA fy 2 THORE f BSOS NI
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Attention: Sy OF & RQFNNXlG RS tF YIFIOKAYS LI N FOlAzy RS
peut se trouver faussée, il est nécessaire de vérifier la valeur du déplacement au mdenémt
remise en marche.

/| SOA yS & WILILX ALdzS LI & t2NBR RS fF YA&AS K2NABR Sy
ce cas, la valeur du déplacement est gardée en mémoire et affichée au moment de la mise sous
tension.

3.2. Configuration du déplacemat

Le Drivepack permet de configurer les déplacements de montée et de descente du bati motorisé. La
configuration de la montée et de la descente sont séparés et disposent de paramétres indépendants.
Pour chaque sens de déplacement vous pouvez configus@léenents suivants

Vitesse

Déplacement maximum

Action sur déplacement maximum
Action sur butée mécanique

Temps de déplacement

Action sur fin de temps de déplacement
1 Cycles

=A =4 =4 =4 -4 4

[ YyIFI@AIFGA2Yy RFEya fSa YSydza S OKleva&ivssiaili RSa
toujours de la méme fagon quelque soit le parametre

T [ QF 0084 | dz YSydz RS Ozyna@a-mzy as FrAd t ¢
1 LIS RSLI I OSYSY(ld RQdzy YSydz t- £ QldziNBE t fQFIARS R
1 Pour sortir du menu et valider la configuration, appugur la touche@:‘.

R . A F j &r . -
T / KFEy3asSNI fS8& LI NFYsSGINBa 1%z8 E3Rg t SdzNBE £ f QF )

3.2.1.Architecture du menu

Vitesse de montée

Vitesse de descente

Butée mécaniques haute

Butée mécaniques basse

Butée de déplacement haute

¢S RQFNNBG ONILIARS 2dz LINBOA
Butée de déplacement basse

¢S RQFNNBG ONILIARS 2dz LINBOA
Butée temporelles montée

Butée temporelles descente

Pause montée

Pause descente

Q)¢
c-

Q)¢
c-

= =4 =4 4 -4 4 4 -8 -4 -8 -8 -4
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Cycles
Pédale
Entrée 1
Entrée 2
Sortie
Unités
Langue

= =4 =4 =4 -4 4

[ S YSydz Said RaielgyesijudeSiss b@éeSastiive, alors son menu de réglage
yQSad LI & LINRLIZ2AS LIN S 5NRSSLI O] @

3.2.2.Configuration de la vitesse

Les deux premiers menus permettent de régler séparément la vitesse de monter et de descente.

Utilisez les touchei® et v pour augmenter ou diminuer la vitesgar pasde 0.05mm/minet les
2

touches®l et ¥l pour augmenter la vitesse de monter ou de descente par pd&srden/min.

Attention : la vitesse du béati est réglable de 10 a 300mm/min. Lors des essais et en particulier en
compression, une vitesse trop importanpeut empécher que le systéme de sécurité de protection
du capteur se déclenche a temps si vous dépasser la capacité maximale.

3.2.3.Les butées de déplacement

''yS 06dziSS RS RSLX FOSYSyid Said dzy LRAYyG FAES 2dz f 8§
déplacement. La butée de déplacement haute correspond a une limite de déplacement quand le bati
monte et la butée de déplacement basse correspond a une limite de déplacement quand le bati
descend.

Si plusieurs limites sont configurées dans le Drivepagkelmiere limite rencontrée par le bati sera
exécutée et les autres limites seront ignorées.

Il existe 3 différentes limites configurables dans le Drivepaokécanique, déplacement et
temporelle. Pour chaque limite, il est possible de configurer 4 acpons le bati:

1 Inactive :le béti ne prend pas en compte la limite

T Arret fS ONGA &AQINNKGS ljdz2 yR Af NByO2yGNB OSi
1 Inverseuse : le bati repart dans le sens opposé de déplacement a la vitesse définie

1 Invtemp :le bati repart dans le sens opposé déplacement a la vitesse définie apres

une pause de X seconde définie dans le me nu Pause.

Il est possible de configurer plusieurs butées pour un méme essai. Il est fortement recommandé
RQdzGAf AaSN) £ Sa 0dzisSSa YSOF yAl teSafin d® BeYpdSdétRied T A y ¢

f QSOKIyGAft2y 2dz £S OFLIGISdNY tFN O2yasSljdsSyd S
général utilisée pour terminer les essais.

Les butées mécaniquesll y a deux butées mécaniques sur le coté du bati comme indiqué&sur
photo cidessous. Elles permettent de régler la course maximum du coulisseau. Elles sont souvent
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utilisées comme sécurité durant les essais. Il est fortement recommandé de les laisser toujours
actives.

Butée mécanique
haute

Butée mécanique
basse

Vous pouvez régler séparément ces limitessles menusButee Cap1Té Biitee Cap&é )

Remarque Ces limitessi elles sont activéespnt prises en compte lors du plcement manuel en
vitesse rapide

Les butées de positionElles sont définies par un déplacement en millimétre. Si elles stirea, un
menu de configuration de la distance apparait dans le Drivepack et est accessible en appuyant une

fois sur la touche +. Ces limites sont configurables dans les méBute& posT » pour la butée en

déplacement vers le haut et le menwB«tée ps + » lors du déplacement vers le bas du bati.
Remarque La valeur de déplacement réglée pour cette limite est relative a la position 0 du bati qui

LISdzi siGNB NBYA&AS Lt n L..z_eizﬁ'apla\rf&néfnﬁ\@éré le hauteRpoditiRed I
le déplacement vers le bas est négatif.

Exemple de configuration, si vous entrez les parameétres suivants dans le Drivepack
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VitesseT 150 mm/min
Vitessei 50 mm/min
Butee posT Arret

Butee posT 60mm
Butee negi Inverseuse

Butee negi -30mm
Toutes les autres butées sont inactives

= =4 =4 -4 4 -4 -4

Si vous revenez en mode Normal, il y a différentes possihilités

1 Si vous appuyegur latouche pour remettre a 0 le déplacement duath puis sur la
touche [ : Le Stentor va alors se dépliS N OSNB €S ol a RQdzyS RAalGl Y
de 50mm/min. Puis il remontera de 90mm (60ng(-30mm) = 90 mm) a une vitesse de
MPAYYKYAY® 90 FAYIESYSYyd Af &AQFNNBGESNF bt OSii

T {A ©@2dza b Ql LJJze ethUe {a pasitiaNik \fotre Stergodz3tp& exemple
de +10mm alors quand vous appuierez sur la tou% g le Stentor va alors se déplacer vers
fS o0la RQdzyS RA&GLI Yy BEGmmREune vitegsé dedSRBmM/nbrmPUS ¥ L
remontera de 90mm (de30mm a +60mm) a une vites de 150mm/min. Et finalement il

AAAAA

AQFNNEGSNY £ OSiGdGS LRaAGAZ2Y RS b cnyYyY

1 Si vous appuyegur latouche pour remettre a 0 le déplacement duab puis sur la
touche 81 : [ § {GSydG2NI O Ft2NBE a8 RSLX I OSNI 9SNA f
vitesse de 156 YK YAY ® t dzA da &aQF NNEGSNI Sy LIRaAGAZ2Y cnY

Remargue Ces limitessi elles sont activéeblESONTPASprises en compte lors du géacement
manuel en vitesse rapide

Les butées temporelles Les butées temporelles sont définies par un temps de déplacement e
secondeSi elles sont actives, un menu de configuration du temps apparait dans le Drivepack et est
accessible en appuyant urfeis sur la touche +. Ces limites sont configurables dans les menus

« Butée tempT » pour la butée en déplacement vers le hatite menu «Butée tempi » lors du
déplacement vers le bas du bati. Le fonctionnement est identique aux butées de position.

Remarque Ces limitessi elles sont activéeblESONTPASprises en compte lors du géacement
manuel en vitesse rapide

Pause: Si au moins une des butéesdessus est configurée s Inv temp», alors les menus Rause
T oet«Pause®n azyid RA&ALRYAGE Sa RIya £5 SNAGSLI Ol & /
Sy 4802yRS: liddyR £S5 oNGA MBayi<esyns dpfosddzy 8 0dziSS | ¢

Cycle: Si au moins deux butées sont configugéar « Inverseuse> ou « Inv temp», alors le menu

« Cycle» est disponible dans le Drivepacke menu permet de définir le nombre de fois que le bati
va effectuer des cycles de mée/descerie entre les butées inverseuseSe nombre de cycle peut
étre réglé de 1 a 255.
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3.3. Configuration du démarrage de test
[ S RSYIFINN} 3IS Rdz RSLIX I OSYSyYyd Rdz oNGA Y2G2NR&S LIS

9 Un appui sur les toucheE et E permettent de commencer a déplacer le bati vers le haut
ou vers le bas.

9 Un appui long sur le bouton vert en facade du Stentor peut permettre de démarrer le
déplacement du Stentor. Ce bouton peut étre configuré de différentes facons selon les
besoins comme suit.

Gonfiguration du bouton Starvert en Facade du StentoPour configurer ce bouton, il faut aller
dans le menu du Stentor puis aller sur le menicton Pedale>. Vous avez alors plusieurs choix

T Inactive : Aucune action

1 Dem neg : démarre le bati verke bas

1 Dem pos : démarre le bati vers le haut

1 Arret . Arrét le bati dans son déplacement
1

RAZ : Remise a zéro de la valeur de position (équivalent a la toﬂ

'yS F2Aa €S GSad t1FryO0sSz fQF TFAOKSAzZNI Rdz 5NR @SLI O}

1 Lavitesse de déplacement
1 Le ses de déplacement
1 La position en temps réel du bati

Exemple :

¥ 100.0 mm/min
+ 12.00 mm

Dans cet exemple, le bati se déplaegs le haut & une vitesse de 100mm/min et se trouve 12mm au
dessus du 0.

t 2dzNJ F NNEGSNI €S { Sy G 2NE | LJJdz2 ST vdepgadk. Yy QA YLI2 NI S ]

Remarque Si le Stentor atiint une des butéesldzNJ yiG a2y RSLI I OSYSy iz Af S
configurée (Arrét, retouk 0 ®

3.4. Déplacement en vitesse rapide

Lt Sal LI2AaAotS RS RSLIFOSNI YIydsStt Svedyépack § o6 N A
afin par exemple de placer le bati au point de début du test. Pour cela, utilisez les toghﬂﬁ

pour monter ou descendreLe béti se déplace alors dans la direction indiquée a la vitesse de
350mm/min. Si la touche est relaci®e f Sarétdli A & Q
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Remargue :En mode déplacement rapide, seules les butées mécaniques sont actives. Les autres
butées ne sont pas prises en compte par le b&e mode ne doit étre utilisé que pour déplacer le
O2dzt AaaSldz £ al LI} aA i Adiigée ppuetideucad deySshis.Lf yS R2A0G L

3.5. Remise a 0 de la position

s é . - 4 A LA A v 4
Pour remettre & 0 la position du Stentor, appuyezlauouche. dz2 YR fS Y2USdzNJ Sad

3.6. Unités

/'S YSydz LISNX¥YSG RS OK2A&AN) f QdzyAdS RQIsftdushéskF 3S R

E et E pour basculer entre mm/min et in/min.
3.7. Changer la langue

Le dernier menu permet de changer la langue du Drivepack. Les langues disponibles sont

Francais
Anglais

Allemand
Espagnol

= =4 =4 =4

3.8. Les entrées TOR du Drivepack

La commande de déplacement Bapack dispose de 2 entrées TOR configurables. Ces deux entrées

sont accessibkesur le connecteur 15 points qui se trouve sur le c6té du Stefvimr annexe pour

RSOl AT RSA4 ydzYSNRa RQHlgs(péiBelant dé dandeffeGuer @2 yatesS O i S dzNJI
FOGA2ya &adzNJ 2NRNB RQdzy | dziNB | LILI NBAf @

Elles peuvent par exemple permettre de faire arréter le bati lorsque le dynamometre détecte une
NHzLJG dzZNB 2dz | GG SAYy G dzyS fAYAGS® LEf Sad ysSoSaal ANE
SelonletyS RS Reyl Y2YS8GNBsE Af Said LI N SESYLX S Li?aa.
(Centor Easy et Centor Star Touch) ou un arrét sur rupture (Centor Star Touch uniqguement).

[ S& RATFSNBy:GSa OGAazya LlZaaAirofsSa &adzNJ f QF OGADE (A

Inverseuse : le bati repart dans le sens ppsé de déplacement & la vitesse définie
Invtemp : le kati repart dans le sens opposé de déplacement a la vitesse définie aprés
une pause de X secondes définie dans le menu Pause.

1 Inactive :aucune action

1 Demneg :démarre le bati vers le bas

1 Dem pos :démarre le bati vers le haut

1 Arret : arréte le bati dans son déplacement

1 RAZ : remet a zéro de la valeur de position (équivalent a la tou)
1

1

09/01/2015 Page25



TICHNOLOGIES D aI-deéf R Q 84i

A N D, Lo G STENTORST

1 RS232 :leDrivepacBy @24 S t QAYTFT2NYF A2y PBdesimids ¢ hwQ
du logiciel Califold { A @2dza yQdziAt A&aST LI & /FEfEAF2NIZT OS

3.9. La sortie TOR du Drivepack

La commande de déplacement Drivepack dispBs@ daérBe TOR configurable. Cetsortie est
accessible sur le connecteur 15 psigui se trouve sur le cété du Stenf@oir annexe pour détail du
numéro de sortiesur le connecteur)9 £ £ S LISNXSG RQAYTF2NNSNJI dzy | dzi NX

survenu.

Les différents événements qui peuvent déclencher cette sortie sont

f Inactive :lastNIAS yQSad 2FYlFLAa RSOf SyOKSS
Butee Pos. : une butée haute (mécanigue, position, temps)
Butee Neg.: une butée basse (mécanique, position, temps)

Erreur . erreur de sécurité, erreur moteur, ...
FindetestY Af aQl 3Ad RS fF FAY Rdz RSNYyASN) Oe Ot S

= =4 =4 =
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4. Mesure avec le Stentor

Une fois que vous avez paramétrez les déplacements que vous souhaitez effectuer avec le Stentor,
nous allons maintenant aborder le fonctionnement du Centor Touch Dual, vous permettant
RQSTTFSOGdzZSNI g2a YSadaNBEa RS F2NDOSo

Aprés avoir allumé leeBtor Touch Dual vous devez étre sur la fenétre de mesure principale avec

f QF FFAOKF3IS RS I 02d2NBS Si RS& NBadzZ GFGda RS YSa

4.1. Ecrande mesure principal
'yS F2ra fQSON}Y RS RSYENN} IS LI aass tdesSdNl y RS

Sdon les options configurées dans le STENTOR Il ST, certaines informations peuvent apparaitre ou
non sur votre dynamometre.

REMARQUE les configurations décrites ici sont celles du constructeur, préparées par ANDILOG
TECHNOLOGIES pour la livraison

1. Etat de la batterie, chargeu

2. Capacité des capteurs 0 mm 100 H
[ |
;5 h o% Statut du test Ml]"u"
L
4 Statistiques rT.DDDD
—+ Etype
-+ Zone de tracé de courbe Nb de tests enregistrés |:|_|:||:||:||:|
= — —E: 0
7. Sens de 6. Nom de _ . 1| _ . Sauve le
3. Affichage principal 4. Affichage auxiliaire .
mesure la valeur résultat

A\ \ dans
£4013604 ™" 100 o ] e

Transmet la donnég
GSNE f Q2 NF

3. Bargraph

Etat des sorties TOR
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1-Barre d'informationst S y2Y RS € QF LILJ NBAf LI NI nd RFEya OS\
pictogramme indiquant I'état de I'alimentation de la batterie via 4 lignes horizontales qui symbolisent

respectivement 25%, 50%, 75%1€10% de la puissance.y. | LJLJdzA & dzNJ OSiGiGS 12y S
au menu principal.

2 - Capacité ds capteus : la capacité maximaleedchaquecapteur etson unité de mesure sont
affichées, a tout moment.

3 - Bar graph : Une ligne noire mobile représetadorce appliqguée en temps réel. Si le Bargraf est
complétementnoir, cela signifie que la force exercée est proche de la pleine capacité, ATTENTION il y
a risque de surcharge! Si les limites sont activée8argraf change de couleur suivant la valaar

(voir Régler une limite ou des seyils

4 - Affichage principal De nombreuses informations peuvent étre affichées dans cette fenétre

6Ot SdzNJ O2dzNF Yy ST YIEAYdzYS YAY AIYmRES plus OddétéisizE X0 & + 2
5 - Zone Affichage AuxiliairdDe nombreuses informations peuvent étre affichées dans cette fenétre
6Ot SdzNJ O2dzNF Yy ST YIEAYdzYS YAYAYdzyz OF f OdzAf X0 +2

6 - Le nom des donnéeaffichéesdans les affichages principal et auxiliaire est indiqué dans le coin
supérieur gauche de chaque écran. Nous vermerss Vodifierf QF FFA OKI 3S Welaf QS ONI
fagon de modifier la valeur affichée.

7 - Sengde mesure du capteurldn petit symbole mnémotechnique indique la direction de la force

exercée sur le capteu l pour tension et ' pour compression.

~

42. , A0 UITTAO OAAOGEIUAO AA 1871 AO;/

I KFljdzS T2yS RS £ QSON} y RS nisSeicdnfigbratiolSdNySainonfetel OOS R S
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Menu principal

oo™ g
-~
Moy
1 Arrét test CLELELELEL
T r ) Statistique
- Essai I_ll_“_”_”_l
G TN e [T
i | | | s
, S [IETEE
M ik 1 Evoi |

-0.7500 Njguem g eI

4.3. Menuprincipal

NJ Fdz YS&ydz LINAYOALI €3 | LILJdz2 8T & dzNJ ¢t |
FE2NB €8 YSydz LINAYOA LI ¢

t 2 dzNJ

NeXe!
{ QF FT4OK

wyn
puli
u»
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Réglages des Réglags des
tests statistiques

.. r

Essai Statistigques

Réglages de
fQF FTAOHS

Informations pour la

Réglages des Réglages de base maintenance

communications

4.4. Faire le Zéro ou Tare

Avant chague mesure il est important diaire la tare ou le zéro du dynamomeétrd?ar défaut, le
bouton vert Start en fagade du Stentor est configuré pour remettre a O la force et le déplacement et
démarrer un essai. Il est aussi possible de fieireéro ou la tare avant un essen touchantla zone
RQIFIFFAOKI IS LINARYOALN f S

Le dynamomeétre prendra en considération le poids des accessoires (poignée, crochet, plateau,...)
fixés sur la tige du capteur. La masse totale des accessoires sur le capteur ne doit pas dépasser 20%
de la capacité du capteysour pouvoir faire la tare. La tare remet a zéro toutes les valeurs en
mémoires (maximum, calculs) et réinitialise aussi les sorties.

REMARQUE:dz RSYF NNJ 3S S /SyG2N) ¢2dzOK NBIFfAAS LIX dzia A
Il est possible déaisser les outils fixés sur le capteur, mais le poids total ne doit pas dépasser 5% de
la capacité maximale du capteur.

4.5. Reétro éclairage

Lorsque vous utilisez le dynamomeétre, le rééairage s'éteint automatiquement aprés un temps
prédéterminé de fontonnement. La durée de vie totale de la batterie du Centor Touch est plus
faible lorsque le rétro éclairage reste allumé.
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5. Commencervos mesures

Par défaut leStentor Il STous permet de tracer la courbe de vos essais. L'écran suivant s'affiche au
démarage.

O
0.00o00
ﬁ »2yS RQI ¥ Etype

I.I.I

la courbe I:II:“:“:“:I

| | \I 75 mmI -
D' 3604 1" s

2

Cet axe représente le
déplacement du Stentor

Etatdes entrées et sorties

5.1. Démarrer unemesure

Par défaut, le Stentor Il ST est configuré pour afficher la courbe de la force en fonction du
déplacement. Pour commencer une mesure, il suffit de faire un appui long sur le bouton vert Start.
Le Centor Touch Dual va aloesnettre a 0 la force, le déplacement et le bati va alors commencer
son déplacement dans le sens configuré dans le Drivepack.

[ O2dz2NDS RS fI FT2NDS Sy F2yO0iArAzy Rdz RSLI I OSYSy
la force augmente.
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Le graphjue affichéd Q I-ajms$te durant le test. Il y a 3 valeurs de I'échelle graphique: 25%, 50% et
100%. A la fin de l'essai, le graphique est automatiquement retracé pour utiliser efficacement
I'espace disponible. Les valeurs mesurées peuvent étre pasitivaégatives.

52. ) 1 AEAAOAOO Adi OAO
9y Kl dzi t 31 dzOKS Rdz I NI LKA I Gtbr T@ushiDudl F FA OKS dzy Ay
O ‘ressemsai sy rdasyisz 1 ozanps yal
o Lesystemeest en acquisition, il trace la courbe

o Le test est terminéPour démarrer un autre test, il est nécessaire de faire un z

{A @2dza &2dzKFAGST FNNBGSN dzy Saalbix +F@ryd €1 FaA
AYRAOFGSdzNJ RQSGF G ljdzA LI 8&aSNF + $ONEY QUANIE RENI O
LJa €S RSLIFOSYSyd Rdz oNGA YIAa aSdz SySyid f Ql Oljd

53. : I T A ABAEEEAEACA AA T A Al OO

Il existe 3 possibilités pour la position des l'axes: mesure positive, mesure négative et mesures
positive et négative.

Pour commencer aNJ OSNJ £ S 3 NI LIKA lj dzS Zpregser dedbouRiSudrEStagaur? dzik R Q'
faire un zéro. Lorsque le CENTOR TOUCH détecte une augmentation de la force sur le capteur, il
commencera a tracer la courbe.

[ O2dz2NDS NBLINBASY (S dz2Afy$ 38| IRES dzNE Fi2INDOB | fSEdil‘NlD@z
zone principale, ledéplacementa QF FFA OKS Rl ya f I I12yS RQIFFFAOKI :
configurationdesparamétres de I'écran.

Le Centor Dual Touclposséde une électronique trés rapide et undzE R QI Oj10Hx G A 2y R
cependant, pour une meilleure lisibilité, il garde en mémoire un maximum de 1000 points d'un
graphique.

Si vous souhaitez acquérir un graphique plus précis, vous pouvez acquérir en continu depuis un
ordinateur les données eroatinu en utilisant

1 La sortie RS232 qui travaille & 100 points par seconde
1 Lasortie USB qui travaille & 1000 valeurs par secgédkble)

| dz RSodzi Rdz GNI OS RS t o A o

Pour arréter l'acquisition, touchez la zone de mr@ue. Toutefois, l'acquisition s'arréte
automatiquement apres la durée sélectionnée dans I'écran de configuration. Cewifigurer le
graphigue et les essais

09/01/2015 Page32



TICHNOLOGIES D al-y'dzéf R Q 8lii

A N D , L o G STENTORST

A cette étape, vous pouvez:

w Lire le graphique
w Enregistrer les valeurs calculées lors de I'essai en touchant la fenétre de statistiques.

w Télécharger les valeurs calculées ou le graphique sur un PC grace a la sortie RS232
(envoyer des donres en utilisant la "clé")

w Entrer le mode de configuration et modifier la configuration
w 9FFIFOSNI £ S INILKAILAZS Sy (2dzO0KlFyd f1 T2yS

Pour refaire un test, faitesunetate f QF ARS Rdz 62dziz2zy @SNI {GF NI o

Pour modifier la configurationptichez la zone du graphe.
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7z

6. Modifier | 6 AEEZEAEACA AA

mesure

Les parametres peuvent étre modifiés via le menu de réglage en touchant la barre d'information

GSNIS Sy Kldzi RS ftUSONIY LINAYOALN f & t oage déi 2 dzOK S|

f QSONI Yy RS YSadaNBo

[ QSONI Y RS O2y FAIdzNI GA2Y LI NI nd O2YYS adaado
mesure du Centor Touch. Chaque paramétre est détaiti@ssous.

= IE=ENITURELG UL ATTICNadge |

DEPLAC1

FORCE2

DEPLAC1

Wal lnst 2
-1.1108

1. CSys iNB RQl T T:ALOKnétE Sdaffichdgeypdricipdt pe@ afficher toutes les
valeurs qui apparaissent dans la list@uchez cette valeur pour afficher la liste des valeurs
disponibles.Choisissez le capteur dont vous souhaitez afficher la valeur en touchant la
fenétre verte DEPLACT: déplacemenbu FORCE: force).

1 Les données disponibles sanialeur courante, Pic (maximum), Minimum et Calcull
2dz O f Odzf v ¢ & Chrffidurerde? sAliulpbudlasiidégeats calGuB)h NJ

/

f

2. Fenétre Auxiliaired ARSY t fI FSysiNB RQIFIFFAOKF IS LINARYO

3. Fenétre Courbevous avez trois possibilités
1 Afficher la courbe et deux valeurs a4 St SOGA2Y Y SNI W/ 2dzNH SQ
dessus).
| Afficher deux valeurs mais pas de courlsélectioy S NJ W! dzOdzy Q ®
1 Afficher une troisieme valeur mais pas de courlsélectionner la valeur a afficher.

[2NE I dzS €+ O02dNDS yQSad LI & I FFAOKSS:E t8 ot

4. Bargraph: permet de régler sumguel capteur et quelle valeur leaByraph vae. Les

LI N} YS§GNB& az2yid fSa YsvYSa 1jdzS LRdz2NJ f QF FFAOKI -

5. EtatY LISNXSG RS FFHANB I LI NI nGNB 2dz YI &lj dzSNJI € |

602

NJ
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6. Digits: nombre de décimales apreés la virgule affichés lors de la mesure. Réglable de 0 a 4.

7.t SNX¥SiG RS tOdelteyhpsSeNEglagediBéritor Touclket du graphique en touchant
la case verte. Les unités disponibles sont milliseconde, seconde et minute.

8. Unité et signedu déplacementy t SNXY SG RS OKapyu S\NboutoRdeytA S R
permet de changer le signeda valeur affichée : positif, négatif ou valeur absolue.

9. Unité et signede la force: idem voie déplacemeit YI A& f S&a @ f SdzZNE R Qdzy A
asStz2y S (eSS RS OFLIWiSdzNJI 6N} yOKS o6F2NOSsE 02 dz

10.t SNX¥ S RQI OOSRS dldes dimites $, yoilRERS unNBridd okl s seuils
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7. Reégler une limite ou des seuils

+2dza L2 dzST | OOSRSNJ dz NB3IfI IS RSa tAYAGSa SiG |
mesure ou en touchant le boah «Limites» dans le menu Affichage. La fonction limite du Centor
¢ 2dzOK LISNXSiG RQSFFSOGdzSNI dzyS I Oliazy asStzy tSa O
actions peuventétrey OKI yaASYSy i R Sactderuzbifsdnde, RreterfleR§ ODNE X =

7.1. Activez /| Désactiver

Toucher la zone Activer» ou «Désactiverss pour activer et désactiver les limites

=IFNIUUEL L LImmes

Bar Graphe: FORCEZ “allnst

®

7.2. Onglet Capteur

Vous disposez de 2 onglets permgftda RQF FFAOKSNJ f QSONI y RS(fofe@ y ¥ A 3 dzN
ou déplacerent. Vous pouvez configurer des limites séparées sur chaque capteur. Sélectionnez
l'onglet pour le capteur voulu. Appuyez sur I'onglet pour activer ou désactiver la fonction limite.

7.3. Choix de la valeur sur lguelle porte la limite

Il est possible de défindans le Centor Touch sur quelle type de valeur on veut mettre une limite.
Généralement, la valeur instantanée est utilisée. Mais il est aussi possible de mettre une limite sur le
Y EAYdzY 2dz &dzNJ dzy OF f Odz GovigueSef vaBls RSNA @SSS  NHzLIG
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Choisissez la donnée sur laquelle vous souhaitez mettre une leniteuchant la zone 3 pour
afficher la liste des valeurs possibles

7.4. Reglage de valeurs limites

Vous pouvez définir une limite inférieure ehe limite supérieure pour chaque capteur en touchant
le bouton, puis entrez la valeur désirée grace au clavier.

Vous pouvez ensuite définir si vous souhaitez avoir un Bip quand la valeur mesurez dépasse la limite
définie.

Les valeurs limites seront automiguement afichées sur le graphique et leaBraph lors de la
mesure. Lors dé Q S & &aledr mesurée change de couleur quand on passe une limite.

7.5. Arréter le bati sur une limite

Vous pouvez arréter le baorsque celuci atteint une limitede force @r exemple Une fois la valeur

de limite entrée. Vous devez activer une sortie du Centor Touch (S1 ou S2) pour envoyer un signal au
Drivepack. Vous devez ensuite modifier la configuration Drivepack pour mettre Action Ext 1 ou 2
correspondant a S1 ou S2 suArrét »

Fonctionnement

T {A fI fAYAGS ol&aasS Said O2yFTAIdz2NBS dzyAljdzSYSy
mesurée sera supeérieure a la valeur limite.
T {A f1 fAYAGS o6FaasS Si tF tAYAOGS KI dzi Surda2yid O
mesurée passe entre les valeurs limites.
9ESYLX S RS O2yFAIdzNI GA2Y RQdzy I NNk Rdz { Sy (2N a

. STENTORCDL:Limites

DEPLAC1

Limite bas Limite haut
40N

Bar Graphe: FORCEZ  “allnst

Configuration sur Drivepack

Action Ext. 1
Arret
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8. Configurer le graphigue et les essais

Pour configurer le graphique et les paramétres des essais, allezlalamsnu principal etduchez
l'icbne Essai sur I'écran

AR

[ Q9/ w!b 59LhbbERDWDWAIGHE9{ { Q! C

Ganaral G Rupturd Inst. Max

Résolution
courbe

8.1. OngletEssai

Touchezd zoneen haut a droie pour activer ou désactiver le graphique.

82. #1 1 FECOOAOEIT AAO AT T AEOEIT ¢
Il'y a 2 paramétres grendre en compte pour configurer un essai :
T [ O2yRAGAZ2Y RS RSYIFINNI3IS RS fQSaala
T [+ Rdz2NBS RS tQSaal A
821%$71 1 AOOACA AA 18AO0OO0AE
Une fois la Tare du dynamomeétre effectuée, le Centor Touch attend un événement pour commencer
f QI OljdZA aAGA2y @ | &deudy@eS:y SYSy G LISdzi s G NB

T £ NAIFGA2Y RS fF @It SdzNJ adzNJ £ Qdzy RSa O LJi SdzN&
1 Actionexterne(entrée TOR du dynamometre ou pédale)
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Choisissez la condition de début de test touchant la zone verte (Valeur 1 pour le capteur de
déplacement Valeur 2 pour le capteute force. La pédaleorrespond albouton vert en fagade du
STENTORII.

Si vous avez choisi Valeur 1 ou Valeur 2, vous devez ensuite définir le pourcentage de la capacité du
OF LJG SdzNJ lj dzA RS Of S yweml& si e @aptouy dzhnk tapdci® yii@DN et lquedle S
pourcentage est réglé sur 1, le graphe de test commence quand la force atteint 1% de 100 N soit 1 N.

Toucher le bouton % puis régler la valeur souhaitée a l'aide du clpdek & Qff FF @ IKB & t

=
822.&E1 AA 16AO00AE

Vous devez finirladu YI EAYIF S RQdzy S&aal A | FAYy RS LISN¥YSGG
valeurs durant votre test. Ce temps maximum a une influence sur la résolution de votre courbe. Par
exemple, si vous avez défini une durée de 10 secondes et que la résolution debla esude 1000

points, vous aurez un point enregistré toute les 0.01 seconde.

wS3f ST S GSYLA YIEAYdzy RS ftQSaatir Sy (2dz0KFyd |
souhaitée grace au clavier.

Remarque un essai peut étre interrompu avant®®A Y Rdz G SYLJ S,O[‘d&raizb KFEyd f
f QSaal A 2dz Sy dzidu tlyhambnyeiie. \dxy eSent@g5ao0NE: S OR ¢ médaleLe

bouton vert a droite de la durée permet de sélectionner une Entrée. G@pendant cet arrét avant

fl FTAY RS fQSaaltA yS Y2RAFASNI LIk a&a 1 NBaz2fdziA?2
moins de points enregistrés. Par exemple, si on reprend une durée de 10 secondes et une résolution

de 1000 points, le dynamomiBE Sy NBIAAGNB dzy LRAYy(G G2dz0S tSa wmn
de 5 secondes, le nombre de points de la courbe sera de 500 et la résolution toujours de 10ms

8.2.3.Résolution de la courbe

[ NBaz2ftdziaAz2zy RQSYNBIAa&GNBY Baf défaik,Sllefest réeghke doNle S LIS d.
maximum: 1000 points.

[ NBaz2fdziAzy RS fF O2dz2NDS AYyRAIldzS S y2YONB RS
@t SdzNJ yQSaid OSLISYyREFydG LIl a aArAyYL} SySyid dzyS FTNBId
RQIFOldAaAGAZY &dzNJ €8 OFLIISdNI AYyiSNyS Sad RS pnns
de toutes les valeurs lues sur le capteur et enregistre cette moyenne en fonction de la résolution de

la courbe.

Exemple Résolution de la courbe 1000 pantdurée du test 10 secondes. Par conséquent
SYNBIAAUGNBYSYl RQdzy LRAY(G G2dziS tSa mnYao
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Le dynamometre va donc lire faire la moyenne des valeurs lues sur le capteur a 5000hz et enregistrer

cette moyenne toute les 10ms. Par conséquent, la premiere vale@gesirée sera la moyenne de la

F2NOS SYyGNB n SG mnyasz 1 aSO2yRS SyGiNB mmYa Si
824! A0 AGAAEEEAEACA

+2dza LIR2dz8ST OK2A&AN) OS |jdzS @2dza &2 dzK| A:deBps, I FFA

déplacement force. Touchez les carrés vert gizNJ OKF y3ISNJ £ Sa @O f SdzNA D/

SESYLX S tI F2NOS Sy F2yO0iA2y Rdz 6SYL&A Yl A& | dza

F2yOiA2y RQdzyS FT2NOS

Of
S«
A

8.2.5.Effectuer une action en fin de test
I 1 FAY RS fQS&aal Al edaSdra RO 212 yET FSO0 dzS NI RS dzE

1 Emettre un signal sonoreactivez ou désactivez cette fonction en touchant le cercle en

dessous de Buzzen

9 Activer une sortie TOR du dynamomeétrehoisissez la sortie a activer (de 1 & 6) et le mode
de fonctionnement impulsionou b & Odzt S Ay ai 1jdzS € QSdlF i KI dzi
entrée / sorties TOR danssentréessorties TOR et pédale
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9. Configurerdes calculs

S ReYIY2YSUNB /SyG2N) ¢2dzOK 2 Fuemdt déslcalcuRsirdes o A f A U
' f SdzNA YS&adaNBSad [ S NBIfFIS RS O0Sa Ol f OdzZ a aQSH
I £ Odzf & &aAYdzZ GFySYSyid Sy LXdza RS fQFFFAOKIF3AS RS

9.1. Choix des calculs

Le CentorTouch permet de sélectionner 2 calculs, effectués a partir du graphique. Accédez a la
configuration de chaque calcul en touchant les onglets calculs. Le mode Essai doit étre activé pour

effectuer des calculs.

Les calculs disponibles sont :

Calcul 2

Inst. Max

1°" Pic: Calcul la premiere rupture détectée par le dynamometre. Vous pouvez définir sur quelle voie
AQSTFFSOGdS €S OFfOdA SiG €S LRddzNOSyalrkr3aIS RS OKdzi S
le calcul. Toute autre rupture aprés la premiere sera ignorée.
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C.Rupture: Calcul la valeur de la force rupture durant un essai. Défini en pourcentage du maximum
de la courbe.

Force contact/ | £ Odzt f 1 F2NOS Fdz Y2YSyid RS fI FSNXS{dz2NB
adzNJ f QSYGUNBS 9m Rdz / Syi2NJ ¢2dzOK®

ForceaT/ I £ Odzt& RS fF F2NOS t dzy Ayadlyd ¢ RSTFAYA LI |
Inst Max: Calcuél dz 0 2dzi RS O2Yo06ASYy RS (SyLlA aQSad LINERdzA
Maxi: Calcug le maximum entre deux temps définis.

Moy Glissant Calcul de la moyenne glesge sur un nombre de points définis.

Moyenne: Calcul de la moyenne des valeurs entre deux temps définis.

Niv. RuptureY / | £ OdzZt RS fF @FtSdz2NJ RQdzyS RSa @2ASa |ljdzy
OF t OdzA& yQSaid RAA&LRY Alordgse leljcaiuiSdé ruptBedzE étés cvidisi cGnife O dzt
[0)

LINSE YA SNJ O t Odz /'S OFf OdAd aQSTFFTFSOGdzS Sy @I f SdzNJ N

Niveau N/ I £ OdzAt t I @It SdzNJ RQdzyS RSa @2ASa Céadtuy R f QF
aQSTFSOGdz2S Sy Dluef SdzNJ NBt F A BS 2dz I 6a2

Raideur. Calcul de la pente de la courbe entre deux valeurs

Vitesse Calcul de la vitesse en temps réel de la voie sélectionnée
9.2. Action suite a un calcul
I £ &adzA0S RS OKIFljdzS OFft OdzZ Af Sa&hboisikdeziaonkieosdl S RQI

activer (de 1 a 6) et le mode de fonctionnemaht A YLJdzf A2y 2dz ol aoOdzZ S I Aya.
Plus de détail sur les entrée / sorties TOR darsenireessorties TOR et péedale

Ces actionssontpali A Odzft A SNBYSy (i dziAf S&a t2NRAIdzS f Q2y a2 dKl
dzy ldzi2Yl GS® !y SESYLX S RQdziAtAraldAzy Sad € QlF N
détecter une rupture.
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10.Mise en mémoire des résultats et
statistiques

Le Centor TOucRA 4 L12 &S RQdzyS YSY2ANB LJl2dz2NJ mnn NBadz I Ga
fQSOeNBE S t+ Y2eSywde de Bes @Iubias.Sl edtIpossible GeSnietirdEn
mémoire 3 résultats simultanément au choix parmi le maximum, le minimucgléal 1 et le calcul

2.

Remargue le dynamomeétre ne peut pas mettre en mémoire les courbes. Une seule courbe est
al dz@S3F NRSS t fQAYGSNARSHZNI Rdz Ryl Y2YSGNB® LE Tt
utiliser notre lecteur de carte mémoire DATASH pour sauvegarder les courbes.

t 2dzNJ | OOSRSNJ £ I O2yFAIdzNI GA2Yy RS&a adlk dAaadAaldzs

principal:

10.1. Configuration des statistiques

I f QI hdutdns de Jadzone 1, vous pouvez choisir les 3 tygesvaleur que vous souhaitez
sauverY YAYAYdzYZ YI EAYdzYs OFf Odz wm 2dz OFf Odz H LI dz

mesure désirée.

+2dza LI2dz@ST SyadziidS O2y FAIdz2NBNI £ S y2YONB RQSOKIy
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Par défaut, la tare est effectuée tmmatiquement aprés chaque sauvegarde, mais vous pouvez
désactiver cet automatisme.

Vous pourrez ensuite consulter les tableaux de valeurs en touchant le boufableaw, et les
calculs en touchant le boutonRésultats.

10.2. Sauvegarder les valeurs

Quand$§ Y2RS adrdAadAaljdzS Sad OGAGSET f QAOLyS adz g
droite des fenétres de résultat.

" g
Pour sauvegarder les données en mémoire, il faut lancer un essai en faisant la tare. A la fin de chaque
essai, il faut appuyed dzNJ f QR ayd3a OX2 dzNJ S f ARSNI f QSaal A Si

mémoire sont ajoutées au tableau des valeurs et la moyenne est alors recalculée et affichée dans la
FSYysiNB aidlidradAaljdsS Sy Kldzi £ RNRBAGS RS f QSONI yd

Moy
+5.04
Etype
+1.40

E:4

t 2 dzNJ @A &dz £ A ac8lduls ét @S yakkuss¥en rhétoirk Buchez la fenétre. Il est possible de
transférer ensuite ces résultats vers un ordinateur. \aimmunicatioravec un ordinateur

TOUCHST ST: Résultats

TOUCHST ST: Tableau

Maximum Maximum
FORCE1 FORCE1
7 +244 02/07/2014 1128 T
Ecart Type 3 +589 02/07/2014 11:29

4 +5.749 030772014 11:30

Movenne [ Ecart Type

Hombre d'Echantillons 4
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11.Communicationavec un ordinateur

Il est posible de connecter le dynamomeétre Centor Touch a un ordinateur ou un systeme disposant
RQdzyS SYiUNBS w{HoHZX !{. 2dz Iylrf23AldsSo

Pour accéder au menu de configuration des communications, a partir du menu principal, touchez

f QAOLy S adaA gl yi

Vous voyez alorapparaitre la fenétre suivante

o ITwisI e ammunicatnsn

Remarque Un et un seul deging choix pour la sortie des données est disponible a la fois.
Sélectionnez l'onglet correspondant soit RS232, analogique ou USB.

Les trois sorties du Centor Touch disposent des foncianantes

f RS23Y% Sy @2A RSa R2yysSSa Sy O2ylGAydz £t wmnnlilx §
une entrée TOR ou un ordinatewwnvoi de la courbe mémorisée
1 USB envoi des données en contir&idza |j 62Q Hz, envoi des données sur demande via
f Qah Qine entrée TOR ou un ordinateur, envoi de la courbe mémorisée.
1 Bluetooth: envoi des données en continu & 100 Hz, envoi des données sur demande via
f QSONI y> dzyS SYdiNBS ¢hw 2dz dzy 2NRAYl 0Sdz2NE Sy ¢
1 Analogique envoi des donnéesn continu a 100 Hz
 DataStickk Sy@2A RS& R2yySSa &adz2NJ RSYlFYyRS @Al QSO

11.1. Liaison RS232 ou Série

[ QOSYGNBS k a2NIAS w{HoH: LISdzi siGNB NBItSS adzNJ RSd
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1 Continu: Envoi les données mesurées en continu via la liaison série, avec une fréquence aux
alentours de 100 Hz. (Mode de configuration nécessaire pour utiliselotgcies Andilog
Caligraplet Califor)

f DemandeY Lf Fl dzi 1jdzQdzyS O2YYlFIYyRS &2A0 eResyySS |
données. Cette commande peut étre soit envoyée par un ordinageac des caracteres
ASCII via la liaison série (voir listelessous des commandes), soit en utilisant une entrée
¢thw Rdz Reyl Y2Y$§ (iNEBZI-RSdxayWzadziaMiirdzsk yaidzND @ QSONG y(

=

Si vous souhaitez envoyer les données sur une commBnfle f QSONJ Yy 2dz RQdzyS Syl
type de commanden touchant le bouton vert de la zone 1.

Remargue Les donnéegproposées dans la zone sbnt dynamiques. Par conséquent si les deux
SYGiGNBS& Rdz ReylY2YSUNB a2yl Sdzi Star ayXR aLILIINGZMIG R ly d
menu. Uniquement les entréedsponibles apparaissent. Vaiesentréessorties TOR et pédafsour

plus de détail.

Choisissez enfin le type de données a envoyer

 Sivoussouhaite3y @2&8SNJ f+ O2YYlI YRS @Al t QSON}YYy 2dz dzy
du bouton vert de la zon2 quel type de valeur vous souhaitez envoygaleur instantanée,
maximum minimum, calcul 1 ou calcul 2, ainsi que le capteur.

f Si vous souhaitez envoydr | O2 YYIF YRS LI NJ 2NRAYF GSdzNE @I
RSLISYRN} Rdz OFNIYOUGSNBE ! {/LL Sy@gz2esS LI N fQ2NR)

Réglez la vitesse, parité, bits d'arrét et le nombre de bits correspondant a I'ordinateur connecté. Par
défaut les valeurs sont

Vitesse 9600
Parité: Aucun
Stop: 1
Bits: 8

=A =4 =4 =4

Si vous souhaitez envoyer les commandes série en utilisant un ordinateur, vous pouvez soit utiliser
notre logiciel dédié RSIC ou utiliser les caractéres ASCII suivants

F: valeur courantaelu capteur 1
| : valeur courate du capteur 2
P: valeur maximaleu capteur 1
M : valeur maximale du capteur 2
: valeur minimaledu capteur 1
: valeur minimale du capteur 2
: calcul
: 1000 dernieres valeurs calculées
U: unité du capteur 1

B

1
T
T
T
T V
1
1T C
77T
)l
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1 N: unité du capteur 2
1 W: Le dernie graphique
1 Z: Tare le dynamometre

Le protocole de communication suit les régles suivantes en m@Emande» :

1 Le dynamomeétrenvok le caractereRC (13 décimal, 0D hexa)fin de chaine
1 Le dynamomeétre enveile signe +; ou rien selon la valeur meste et la configuration
1 Le nombre de caractéres envoyés varie en fonction de la capacité du capteur et de la position
de la virgule
1 Les données de force et déplacement sont séparéesipa@space
Le dynamometre renvoiexn a4 QAf yS O2YLINBYR LI a fI RSYIYR
1 Le dynamomeétre renvoie ko si le résultat correspondant est vide.

'da™y

=

11.2. Liaison USB

(WS UL commuunicarioan @0

FORCEZ FORCEZ2 |

La connexion USB crée un port de communication virtuel sur l'ordinateur conigletdispose des
mémes fonctions que la RS23&ode demande et continu. Les commandeseasfussi les mémes.

Les différences avec le mode RS232 sont

1 Possibilité de régler la fréquence de transmission des valeurs en continu si le riocde «
est activé dans le menu@&énérab
9 Lavitesse de transmission est fixe et réglée a 92ba0@s/s
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11.3. Liaison Bluetooth

DEPLACT | DEPLACT |

La liaison Bluetooth permet de communiquer sans fil avec un ordinateur. Elle permet de remplacer
par exemple un cable RS232 ou USB. Elle requiert un module vendu séparément qui se branche sur le
connecteur sur le cété du Centor Touch.

La liaison Bluetooth dispose des mémes fonctions que la RS2@2le demande et continu. Les
commandes restent aussi les mémes.

11.1. Liaison analogique

Type Continu Yiaie: -

Fréguence: 100 Hz Valeur: Val Inst

Le Centor Touch peut envoyer les données analogiques a une fréquence de 100 hertz. La sortie
analogique estlu +/- 1V.
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11.2. Data Stick (Option)

11.2.1. Contenu

Le Datastick est une option disponible sur
Centor Touch permettant de sauvegarder |
résultats sur clé USB.

[ 2NB RS f QI OKI stick Rdbis
RA&aLIZasSlT RQdzyS Of S |
connexion pemettant de brancher la clé sur |
connecteur 26 points du Centor Touch. Ce
fonction est disponible depuis la version 4.6
Centor Touch.

11.2.2. Configuration

[ QF OGAGI GA2Y Si stitk déXgindans |@ndeNdGdnin@incatiBrez 5 | { |

- SIENIURLG DL LOMMUnIcaIIgn

R5232 | ANALOG | USB |pataStick|BlueTooth

Donnees:

Fichier:

Le Centor duch peut enregistrer différents types de données sur la clé USB. Choisissez les données a
sauvegarder parmi

1
1

)l
)l

CourbeY { I dz&S3F NRS I O2d2NDBS I FFAOKSS t f QSONI Yy
Courbe et calculy  { I dz&S3aF NRS I O2dz2NDS FIFFAOKSS t f Q!
corfigurés

Statistiquesy f QSy asSy
Touch

Valeur courante la valeur mesurée sur le capteur au moment du transfert
Valeurs calculéesmax, min et les calculs configurés dans le menu ESSAI

fS RSa OFfSdNB 5i201S38 Sy Y¢

(@]

Vouspouvez, si vous le souhaitez, modifier le nom du fichier dans lequel seront sauvegardées les
R2yySSa dzyAlGlFANBa ocaidlidradAaljdzSa DUDILOG.ICEBdrME O O t |
sera complété par la date du jour de la sauvegarde. ExemfiNDILOG_2013 01_17.txt. Chaque
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y2dzoSt SyYyNBIAAGNBYSYyld OGASYRNI aQl c2watiiSdte de I FA
« Fichier» pour modifier.

Le répertoire est utilisé pour la sauvegarde des courbes. Son nom est modifiable. Par défaut il
aQuisgts 51 ¢! {¢L/ YD /S y2Y &SN} &adaAa@ra RS fF RIFGS
Exemple « DATASTICK _20130117_09482Be répertoire contiendra deux fichiers

1 data.txt: données de la courbe
1 testSettings.txt paramétrage du tracé de la cdag

(Vo))
T
[N
N

[ OSyaSYyotS RS OSa TFAOKASNR az2yd Fdz F2NXYFG G
Microsoft Excel pour retracer les courbes ou exploiter les résultats.

A

[ Y2RAFTAOIGAR2Y RQdzy y2Y a$8S FlFAd LI NSt QIHQUIBEMR OKdz
RQdzy Of I:@A SNJ @A NI dzSt

Fichier dez données unitarres

ANDILOG date tat

[ QSyasSyotS RS 0Sa TAOKASNR az2yid Sy F2N¥hkdG GSEGS:
décimal et hexadécimal) et les lignes sont séparées par un retour chariot (13 décimal, 0D
hexadécimal).

11.2.3. Sauvegarde @s mesures

'yS F2A4 BOACNGARQIEBES dzy AOsLYS {. FLLINFAG &dzN

[ I &l dz@S3aFNRS asS FFAG LI
ci-dessousd A (1dzS adz2NJ f QSONI y R

-

56000 mm
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5dzNJ yiG fF £ SOGdzNBE Si f QS ONR éndghlifer \R/SEA || RIZ WIS §jadzQ Aft Q
surtout pas débrancher le Data G A O] 3 a2 dzad LIS Ady S[ 2R\ |j fd£3S Vi RR2 Yarl afSAN:
visible, vous pouvez donc brancher et débrancher la clé.

11.2.4. Utiliser plusieurs clés USB

La clé USB fournie par Andilog est a&s® au numéro de série du Centor Touch indiqué au moment

de la commande et elle ne peut pas étre utilisée sur un autre Centor Touch. Néanmoins, il est
possible de dupliquer la clé Andilog si vous souhaitez disposer de plusieurs clés pour un Centor
Touch.

Pour cela il vous suffit de copier le fichieDataStick Configg &S G NB dz@F y i adzNJ £+ Of
autre clé USB. Le Centor Touch est compatible avec les clés USB 2.0.
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12.Lesentréessorties TOR et pédale

[ S

/| SY(i2NJ ¢ 2dzOK RA aieIZrors (TARDS Rien) BubgeuvehtiétreReBnfigarges Ii

pour permettre auCentor Touchlile communiqueavec les entées du Drivepack

Le Centor Touch dispose de

1 3entrées (Pédale, E1 et E2)
1 6 sorties (S1 & S6)

Le Drivepack dispose de

1 2 entrées
M 1 sortie

Chaqe entrée / sortie est configurable séparément via les différents menus et fonctions du Centor

¢2dz0K 0t AYAGSAaT OFftOdzZ ax O2YYdzyAOlI GA2YyX0d |y Y
fQlFaaAirdaylidArazy RS OKIFOdzyS RQSft f Bantenances duYnteyudz a S
principal. Puis le troisieme ongletstS TOR comme indiqué eilessous.
12.1. Lessorties du Centor Touch

/| KFljdzZ§ &a2NIAS RS m t ¢ LISdzi siGNB O2yFAIdz2NBS &SL
différentes conditions en fonctiomles paramétres du dynamomeétre. Les fonctions principales de
OKIFy3aSYSyid: RQSGIlI G azyl

f  Aucun Y LI & RQlFOlUAzY

f Calcull Y OKFy3S RQSGlIG £ 1 FAYy Rdz OF f OdzZf ™

f Calcul2 Y OKIFy3aS RQSGlFG £ €1 FAYy Rdz OFf OdzZ H

f FinEssai Y OKIy3S RQSGlIG £ 1 FTAY RQdzy Saal A

f Limite Y OKIy3aS RQSOlIG ldz LI aalk3aS RQdzyS fAYAGS
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 DEP.120%Y OKlIy3S RQSGF G ljdzayR tF @IfSdz2NJ YS&ad2NBS
du capteur. Utilisé pour protéger le capteur si le dynamométre est monté sur un bati
motorisé.

Les sorties 112 sont respectivement connectées aux entrées 1 et 2 du Drivepack

t 2dzNJ OKF ljdzS a2NIAST Af Sad LRraarAoftS RS RSTAYAN
bas en touchant les symbolesdgssous

]
NIVEAU BAS .l NIVEAU HAUT .l
]

DS L) dza Af S&aid L}R2aaArofS RS RSTAYAN LI dz2NJ OKLI IjdzS &

1 Basculey f I a2NIAS OKFy3aS RQSGFG SdG NEF
' ' NBYAaS t az2y Sild RQ2NAIAYS | dz Rgas
des limites).

_ f Impulsiony I &a2NIAS OKIy3aS RQSGIFG RdzNT y
12.2. Les entrées et pédale

Les 3 entrées TOR (Pédale, E1 et E2) du Centor Touch peuvent étre configurées séparément. Ces
SYGiNBSa LISNYSI ogesationsRuvated SOG dzSNJ £ Sa

ACTIVE TESIANncer un essai

STOP TES@rréter un essai

TARE VXfait le zéro sur les voies 1 ou 2

F.CONTACT dziAfAasS RIya S OIFfOdAd RS YS&adzaNS RS ¥;

= =4 =4 =

[ QS y (e &st donnectée au bouton vern facade du Stentor Il. Par défaut, cette entrée
démarre un essai.

t 2dzNJ OKF IjdzS Sy uNBSs: Af Said LRaairoftS RS RSTAYAN
bas en touchant les symbolesdgssous

NIVEAU BAS NIVEAU HAUT
]
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13.Parametresgenéraux

On peut accéder aux parameétres généraux du dynamomeétre Centor Touch a partir du menu principal
«Généran ® / Sa LI NI} YS({iNBa LISNYSGiISyd RS NB3IESN fSa
f QSONI y @

= IENIURL LIL L=afalFal

13.1. Sons

Buzzer. Active ou désaove la sonneie pour les conditions d'alarme

Bip Touche! OG A @S 2dz RSal OGAGS S o0AL) ljdzZr yR 2y (2dzOKS
13.2. Modeéco

Réduit la consommation d'énergie. Utile pour les temps de test long.

13.3." AOOET 1T AA 16AI EI AT OAQEIT 1
[ Sa GdSyLlA RS YAaé YSYRSISIA® S BNISU aRYIIE (N DA @t Sa
f QF LILI NBAf F2yO0iA2yyS adzNJ oF GGSNRS 2dz adzNJ aSOidSd

Veille/ssw8§3fS S GSYLIA RQAYFOUAGBAGS @yl fF YAAS ¢
veille il faut utiliser le bouton On / Off pour reme@8r Sy NRdziS € QI LILI NBAf & ¢ ;
dzi At AaST €S Ot @GASNI ljdzA | LILI NF nd LI2dzNJ NB3If SN £ S

Ecran/sw83fS S (SYLE RQAYIFIOGADGAGS | @lyid tQSEGAYOI

f QSOf I ANI ISKRIS ff LK SONIzy 2y ¢ RizOf S Of I A SNJI LI2 dzNJ NB I f
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13.4./ OEAT OAOGET 1T AA 181 AOAI
L'écran tactile peut étre tourné par incréments de 90 degrés. Touchez limage désirée pour
aStSOGA2YYSN) fU2NASYidlIGA2yY RS f QSONIyo®

13.5. Langue

Touchez I'image pule drapeau pour sélectionner la langue souhaitée.
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14 .Maintenance

[ QSONI v RS YIFIAYydSylyOS LISN¥YSiaG tdr o00sa | dzE LI NI
fQSil G RS fQFLILINBAf® {StSOlGA2yyST S aparoz2tS RS

- TwIsT DL: Maintenhance |

Général E/S TOR

Derniére calibration: 2411512014

M.5. 000001 VB beta 2 3
MN.5. 100912 10

Auto Test Couleur TouchPad

27Nov2014 4535 [
T - — b

14.1. Général

L'onglet Général donne les informations sur le capteur, la version du logiciel et de |'état de la
oFrGGSNARS S €S NB3IfEIF3IS RS f QKSdzNBE SG RS fF RIFGSd

Auto test: f | YOS dzy Fdzi2d3Sad S FFFAOKS fSa uBieF2NXYI G
capteurs connectés (offset, surcharges étalonnage) et les conditions de la batterie.

Couleur FFAOKS fSa O2dzZ SdzZNBE RS ol aS L32dzNJ OSNATFASNI
Touch PadPermet I'étalonnage de la tablette tactile.

14.2. Réglage de I'horloge:

Date et heuresont fixées a partir de I'onglet Maintenance. Touchez le bouton du format date ci
dessou® hy | OO8RS Ift2NAR t fQSON}Y RS NB3AtF3AS RS I
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EiC TND
Diate ¢ Heure

Jour  Mois  Année Heure Minute FormatUs

Al Al ..o
Format EU

[ 09 i[duil]s[2014]  [12]:[ 54 ] @®

Modifier la date et I'heure en touchant les fleches vers le haut ou vers le bas. Vous pouvez aussi
OK2AAANI €S F2NXI{dG RQIFFAOKIIS RS fF+ RIFGS

1 UE = jou mois¢ année
1 US =moig jour - année

14.3. Voies

Affiche le détail des données du capteur et les réglages courants de tous les signaux d'entrée et de
sortie.

14.4. Configuration Usine

Cette fonction permet de neenir a la configuration usine de votre appareil.
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15.Exemples de configuration du
STENTOR I

[ Q202SO00AT RS OS OKILAGNB Said RS R2yySNI RSa SESY
avec le systeme STENTOR II. Il vous permettra de configureersiemplvos essais et de comprendre
LI dz& FI OAf SYSyild O2YYSyild O2yFAIdzZNBENI RQl dzi NBa @& LIS

15.1. Protection contre le dépassement de capacité

'y RS&a LINRPofsyYSa fSa LXdza a2dSyid NByO2yiNBa Sai
ROQSYR2YY I ABNIAZND B2a OF LJASdzNE a2y d LINRPGSISAE 2dzi |
bSIyY2Aya S {¢9bc¢hw LL RA&ALIRAS RQdzyS F2yOilAzy
LINBLINE AN} YYSSa &2A0G ljdd yR tQ2y RSLI 448 wmumx: RS f

AttentionY & QrlqdiNdson Stteint 120% de la capacité ou sur une limite proche de la capacité
maximum ne garantipas la protection du capteur. Il est nécessaire de prendre en compte le fait que

le bati a une inertie entre le momentuct I 02 YYlF YRS RQI NNS (Y 25ESly (S yRAP &Nt
effectif du bati. Ce risque et la marge a prendre dépend fortement de la vitesse a laquelle est utilisé

le bati.

15.1.1. Protection a 120% de la capacité

Aller dans le menu Maintenance» puis «E/STORx». Vous devez configurer la sortieo81S2 sur
« DEP.120% en fonction de celle qui est non utilisée.

“ A 4 LA

t dzZA & L2 dzNJ OSGdS SyaNBS:I Faa dz et |1& yuizade digdabsurf QA y R A
pulsation

Puis aller dans le menu du Drivepack, sur Entree 1 si vous avez configuré la ser@erita Touch
ou sur Entree 2 si vous avez configuré la sortie 2 du Centor Touch et changez son état sur Stop

Entree 1
Stop

15.1.2. Arrét sur unelimite configurable

Allez dans le menu Affichage»> Il puis appuyez sur kimites» -
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Dans cet exemple, nous supposons quesavons un capteur de capacit®N et nous voulons
nous arréter quand la force atteidON.

¢ 2dzO0K ST FROREEY AdisShbisidsezVal Inst».

Configurez &imite bas» aur ON et «Limite haut» sur 40N.

Choisissez la Sortie» & activer S1 ousS® t dzAa OK2A aAraasSi -)éi yS OKlI
enfin état haut

 aleENIVRCG DL LImites |

DEPLAC1

Limite bas Limite haut

Buzzer

Bar Graphe: FORECEZ “allnst

Puis aller dans le menu du Drivepack, sur Entree 1 si vous avez configuré la sortie 1 du Centor Touch
ou sur Entree 2 si vous avez configuré la sortie 2 du Centor Touch et changeat som 8top

Entree 1
Stop

Remarque Si ni S1 ni S2 ne sont disponitdess la liste propos@e OSt I Ay RAIlj dzS |[j dzQS
dziAf AaSSa LRdz2NJ RQlIdziNBa | OGdAz2yad Lf Sad |f2NBR Y.
VoS sorties.

15.2. Test decompressionbouteille ou Topload

Les essais en compression sur des boutedle§ oploadrequiérent une configurationparticuliere.

Un essai classique sur les bouteilles consiste a remettre a 0 le déplacement quand le plateau de
compression touche la bouteille. Lab8uk t £ S Sad | f2NER O2YLINB&aaSS RQdz
maximum (Pic) est enregistréCet exemple montre une configuration du STENTOR Il pour
compression une bouteille de 10mm et revenir automatiquement Smrdessus de la bouteille

15.2.1. Configuration du &ntor Touch Dual

5Fya tQSONIY RS YSadNB: @Radzdéc Sceéddr au meriuNNE SSNI S S
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- sTENTORCGOdemo IR

4

tdzAd (2 dzOKST (Hem2yS RQIFFFAOKFIAS Y

/ 2y FTAIdNBT f QS N AT ROF FAFGKOXK |{3$ tLR@NRS 1 C2NOSH
du DEPLACHans Auxiliaire.
_— | DEPLACT |
Frincipal FORCEZ DEPLACT
Auxiliaire DEPLACT E
Zourbe FORCEZ

FORCE2

Bar
Graphe

k2

Puis touchez le bouton Limites oui: -

¢ 2dzOKST  Q2y 3Jécride iiites./ 91 RIya fQ

Réglez la limite basse sur une valeur faible, par exemple 1% de la capacité du capteur (IN pour un
capteur 100N par exemple). Cette valewst & valeur de force a partir de laquelle le STENTOR Il va
remettre & 0 le déplacement quand il touchera la bouteille. Plus cette valeur est basse, meilleurs
seront les résultats. Néanmoins, si vous mettez une valeur trop basse, la remise & 0 du dépiaceme
risque de se faire avant de toucher la bouteille.

DEPLAC1

Limite bas Limite haut

Buzer

L|@-

Bar Graphe: FORCEZ  “allnst

Activez la sortisur{ m® wS3f S -@I{j O i 0B\ dzl‘észNJ ol a v
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Le Centor Touch Dual enverra alors un signal de remise a 0 du déplacement au Drivepack quand il

FGGASYRNY OSiGé®mpler YAGS omb RIEya fQ

15.2.2. Configuration du Drivepack

) , N But. pos ¥
Réglez ldutée de position haute sur Sto
Stop
N But. pos ¥
Réglez la butée de position haute sur 5mm
5.00 mm
) , N But. posx
Réglez la butée de position basse sur Inversel
Inverseuse
) , N But. posx
Réglez la butée de position basse sur Inversel
10 mm
. . _ Pedale
Réglez la pédale sur Dem Negatif ]
Dem.Negative
. . . 5 Entree 1
wsS3tSI ftQSYUNBS ™ adz
ZERO

15.23. 0O Ai AOOA AGAOOAE
1. Mettez la bouteille sur la table ud Stentor Il. Déplacez manuellement le plateau de
O2YLINBadaAzy LI dibdkbu deibbuteiieSh uke distalz&e inféideure & 10mm.

Ce point est important la limite de déplacement basse a été configurée sur 10mm donc si le
bati se déplace de pt de 10mm avant de toucher la bouteille, il ne touchera pas la bouteille

F @ yG RS NBGBSyYy AN Ensuielpredsis éa?tdihdha poRrQe@meiiredld y S @
déplacement du Stentor a 0.

2. Appuyez sur le bouton Sta b jusi dzQt O Sti dgdase. Lfe &ntay Touch
Dual va alors faire la Tare du systeme.

3. La séquence de test démarre alors
9 Descente vers le bas
1 Toucher la bouteille et a 1N remettre a 0 le déplacement.
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1 Déplacement vers le bas de 10mm puis remonter de 15mm soir 5Smdessus de la
bouteille.

4. Le Centor Touch Dual affiche alors le maximum de force et déplacexfmrg.pouvez alors
NEft SOSNI I @I fSdzNJ 2dz £t QSYy @28 SNJ LI NJ w{HOH aA (

5. Enlevez la bouteille et placez lanouveleS G 2 dzNJ £ € QSG I LIS H O

15.3. Test de ressort decompresson

[ Q202S0GAF RS OSG SESYLX S S&aid RS O2yF¥AIdz2NBNJ £ S
compression.

Comment mesurer un ressort de compression?

Mesurer un ressort de compression nécessite une trés bonne précision et une configuration
particuliere. Lt aQF 3IA 04 RS YSadza2NBENJ t+ F2NOS t OSNIFAySa f

Dans cet exemple les paramétres du ressort sont les suivants
Longueur librel60mm
Diametre du ressor80mm

Les extrémités du ressort sont plates
Les deux derniéres spires du ressmht jointives

= =4 =4 =

=

»

A Mesure de la force a
90mm
Plateau de
compression |
A
160mm
Table du 90 mm
Stenta |l
v

L | |
Nous souhaitons mesurer la force du ressort & une longueur de 90mm

' FAY RQSTFSOGAzSNI OS GSaidix y2dza LR2dz@2yad RAFFSNBYC

1. Configurede Stentor Il

09/01/2015 Page62



TICHNOLOGIES D a|YdZéf QQM:I

A N D ’ LO G STENTORST

2./ 2y FAIAdNBNI f Q2NAIAYS Rdz { O SyAi®aNJI Y astadads Ty AlDS I dz
cette action pour chaque ressoflle est recommandée a chaque début de production ou de
NBRSYINNI} 3S RS fQSljdALISYSyYy(o

3. Mesurerle ressort

15.3.1. Configuration du Drivepack
/ SGGS O2yFAIdzNI GA2Yy LISNXYSiG RQSTFSOGdzSNI f QSaal A &

1. Le Stentor Il se déplacrers le bas a une vitesde 25mm/min
Le Stentor se déplacagj dzQt | GG SAYRNB dzyS KI dzi SdzZNJ RS NB & a:
3. Arrét pendant 1 seconde puis retour 20mm au dessus du ressort(tibie180mm au dessus

de la tableket arrét

N

Vitesse ¥ Vitesse %
100.00 mm/min 25.00 mm/min
But. pos ¥ But. pos¥
Stop 180.00 mm
But. posx But. posx
Delayed Inv. 90.00 mm
Pause ¥ Pausex

0 1

Pedale Entree 1

Dem Neg. Inverseuse

15.3.2. Coniguration du Centor Touch Dual

Dans cet exemple nous supposang nous avons un capteur de 50Mbus allons dqnc configurer
fS a2aG8YS LRdzNJ ljdzQAf T FFAOKS S etusdlvhdeYde RS F 21
protection a H0N.

Dans le menuwAffichagess O2 Yy FA 3dzNBT Chw/ 9 H et DERICACIA BizNurt QF T F
Auxiliaire.
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| DEPLAC1 |
Principal FORCE2 DEPLACT

FORCEZ

--
e T

5lya tS8 YSydz a[ AYAGS&aés O2yFAIdzNBT fF fAYAGS KI d

Bar
Graphe

Alxiliaire DEPLACT - E
Caurke FORCEZ -

Action :

Etat :

Limite bas Limite haut

[ Ty

Buzzer O]

Bar Granhe: FORCEZ “allnst

Option : Dans le menu communication, activez liaison RS232ou la liaison USBMettez sur
« Demance 2». Change« Deplacl» sur« Pic» et « Force2» sur« Pic».
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15.33. #1 1 FECOOAOEIT AA 161 OECET A AO 3

Sans mettre de ressort sur le STENTOR IlI, descendez manuellen@nptaubvous approchez de la

droftS t @GAGSaasS NYLARSWISYaBmaIWSH @Sit QFf § RENRES Yy
jdzS €S LXFGSIHdz RS O2YLINBaaazy G2d2OKS t+ GrofS

Attention la force peut monter trés rapidement. Ensuite appuyez sur le bopour remettre le
déplacement du Stetor a O.

Remonter le bati en appuyant sur latouc®ld Lf & QF NN GSNF t mMyn YY | dz F

Remarque Afin de prendre une légéere déformation du systeme de mesure durant les essais, il peut

étre recommandé de faire le zéro du déplacement quan€émtor Touch Dual affiche une force
équivalente a la valeur que vous souhaitez mesurer sur le ressort. |l est recommandé de faire cette
2LISNI GA2y t dzyS @OAGSaaS RS RS&A0SyidS RS mMAYYKYA)
capteur.

15.3.4. Lancerl 8 AOOAE
Placer le ressort sur le Stentor Il en dessous du plateau de compre8gsipayez sur le bouton Start
O 2 dza licdzBuelj dzS o NGA RSYLI NINGStehfgr dan alors y OS NJ

descendreysj dzQt O2 YLINB & &aASNJ £ S NIB & é&e, Wilendre ungpsedonde pus K | dzi -
remonterudj dzQt al LR AAGAZ2Y RQ2NAIAYySD

S
S

Si vous avez configuré la RS232 sur votre Stentor, Appuyez sur la f "3 pour envoyer le
maximum de force et de déplacement.

15.4. Essai depelage
Un essai de pelage consiste & séparer deux coug@slzy’ Y I 4§ SNAI dz O2ff S® 5Sa !
LSt 138 az2yid LI N SESYLX S fQ2dz@SNIdzNBE RS LRid RS
d2dzRdzNBE RS LIX FadAldzSX 9y 3IASYSNIftz fSa NBadzZ GF a3
maximum (force d démarrage) et la force moyenne (force de pelage).

5Fya OSG SESYLX S: y2da lftft2ya O2yFAIdz2NBNI €S {48
pAnYY RQSOKIFydGAttz2y SiG FFFAOKS 1 F2NDS YI EAYdzy
test (pour éliminer le maximum et la fin du test du calcul de la moyenne)

y
€

15.4.1. Configuration du Drivepack

Vitesse ¥ Vitesse £
80.00 mm/min 200.00 mm/min
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But. pos ¥ But. pos¥
Inverseuse 50.00 mm
But. posx But. posx
Stop 0.00 mm
Pause ¥ Pausex
0 1

Pedale

DemPos

15.4.2. Configuration du Centor Touch Dual

5l ya S YSydz SaalCadl,ipiszbéistéez Moy@ang»Jet BORCER. Réglez
Instant TO sur 5000ms et Instant T1 sur 25000ms. Puis validez

= IEMNIURL UL =553

Géneral | Moyenne| Calcul 2

InstantTO Instant T )
(ms) (ms) Action Etat

Dans le menu affichage», choisissez KORCER2 et «Picn  LJ2 dzNJ f QI T F A Epkcé2des  LINR y O
«Moyennen L} dzNJ f QF FFAOKLF IS | dzEAf AL ANB®

15.4.3. Lanceri 8 AOOAE

CIFHANB S n R

(V)]
k
2

RSLX I OSYSyi .leacén/ﬁtre{cﬁblésﬂﬁIéSltEhtduL L £ ¢
TSI

Appuyez sur léouton Start ¥ 2dzi lpa@ef S O NUGA RSYIl NNBLelLJ2 dzNJ f
Stentor llva alors monterydj dzfatupture du cable. S I-éfdiNall bout de 50mmpuis redescendre
jusj dzQt &l LI2aAdAz2y RQ2NARIAYySO
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15.5. Rupture de cable

Ces essais consistent amesurer [®f& y SOS&dal ANB L} dzNJ & SLI NBNJ dzy S
dz8 €8 {G8SyG2NJ LL AQFNN5GS ldzt yR fF NYzLIi dzNB &
SESYLX Sz tF (NI OGA2Z2y a$8S FILAG £ pnYYrducgbler 35S0 NB

oF:
a

15.5.1. Configuration du Drivepack

Vitesse ¥ Vitesse £

50.00 mm/min 200.00 mm/min
But. posx But. posx

Stop 0.00 mm

Pedale Entrée 1
DemPos Inverseuse

15.5.2. Configurationdu Centor Touch Dual

5Fya tS8 YSydz SaaCakubl», pubsdedKiSrhend deraulad, fcidissdupture»
et FORCE2. Réglez le pourcentage de chute de force sur 50% par exemple.

Choisissez Sortie» : S1

Action : -
Etat :

o 5SIENITUEL L ESSA

Chute de la ]
farce (%) Action Etat

= [
-

Dans le menu affichage», choisissez KORCER et «Rupturen  LJ2affiMagé [incipal et si vous
souhaitez connaitre le déplacement a la rupturBeplacl» et «Picn  LJ2 dzNJ £ QF FFA OKIF 3S |
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15.5.3. Lanceri 8 AOOAE

- S

CFHANB 8 n RS RSLX I OSYSyi .leacén@tre{cablésaﬂlesrsEhtML EofC

Appuye sur le bouton Star 2dzi lpezméf S O NGA RSYI NNBLelLJ2 dzNJ f

Stentor liva alors monterysj dzf kupture du cable. S l-étedNduis redescendreuplj dzQt al L2 aA
RQ2NARIAY SO
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16.Annexes

16.1., T CEAEAI O AGAANOEOEOET I

ANDILOG TECHNOLOGIES a dédslop LJ dza A SdzNBR f 23AOA St & LISNXYSGaGlLy
valeurs de nos instruments de mesure. Nous disposons de plusieurs logiciels selon vos besoins

1 RSIC acquisition des données sous Microsoft Excel
 CALIGRAPHLogiciel de tracé de courbe eQd yI f @84S RS @2a NBadzZ Gl
rapports, export de données, acquisition en continue, calculs.

Si vous souhaitez connecter votre CENTOR TOUCH a un PC via un de nos programmes, contactez
votre revendeur ANDILOG TECHNOLOGIES.

16.2. Les cables d'interfae

Plusieurs céables d'interface peuvent étre utilisés avec dynamomeétre CENTOR:TOUCH

t SRFES Y LISNXYSG RQSTFTFSOGdzZSNI dzyS I OQliAz2y G6RSYI I
9 Cable pour contact externe : permet de relier le dynamométre a un interruppeur le
calcul de la force de fermeture / ouverture de contacts.
9 Cable pour liaison analogique
9 Cable pour liaison RS232 : connectez votre dynamométre a un ordinateur en utilisant la
sortie RS232
9 Cable pour la liaison USB: connectez votre dynamomeétreaidinateur en utilisant la sortie
USB

=

16.3. Carter de sécurité

Si votre Stentor est équipé d'un carter de sécurité avec porte, ouvrir la porte arréte le Stentor et
désactive la commande. Pour pouvoir accéder au menu, vous devez fermer la porte. Lorsque vous
fermez la porte, le banc d'essai ne reprendra pas le test en cours ou il s'est arrété. Vous devrez
redémarrer votre essai depuis le début

09/01/2015 Page69



TICHNOLOGIES al-y'dzéf R Q 8lii

AN D ’ LOG STENTORST
16.4.- AOOACAO ABAOOAOO
16.4.1. - AOGOACA ABAOOAOO AO #AT1T 61T O 41 OA

. WIE < H 2

AND'LOG
@& rﬁsﬁmﬂﬁbiﬁ%:j

ﬁu

09 Juil 2014 12:40
MWombre de surchaime
ibration DT E

/' SG SONI Y LI NF¥AG f2NHEHI dzQdzy RSTI d2ik y &L WHaZ8l 6 0 |
mineurs peuvent étre :

9 Batterie faible
91 Des surcharges détectées inférieures a 10
T 'yS RIFIGS RQSiGlIf2yyl3S RSLI &aass

Appuyez sur le bouton Mesure pour continuer.

{A £S 062dzi2y a S auimN&reuyenbdchaiht Midyhamaridlda fonctionner a été
détectée.

Les causes peuvent étre les suivantes

Capteur endommagé
Nombre de surcharge > 10
Erreur interne

Capteur non branché

= =4 =4 =

16.42. - AOOACA ABAOOAOO AO $OEOADPAAE
Le Drivepack dispose de différents mess#g@® S NNB dzNE & Sénéogiré.t S LINRPoOf §YS

Si le Drivepack détecte une consommati®’s O2 dzNJ yi GNB LI AYLRNIIyYydSs €S
le message suivant apparaitre :

Dist+ 0.00 mm
SECURITE COURANT
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Vous devez alors éteindre le systéeme puis le redémarrer pour annuler cette erreur.

De plus le Stentor disps RS 06dzi SS& RS RSLIX I OSYSy il AyavdiNy Sa | «
lj dzQ A € FGdSA3yS asSa tAYAGSa RS RSLXFOSYSyluo /S
moteur dans la direction de déplacement. Vous pouvez alors déplacer le bati manugllemet. £ QI A
de la commande Drivepack dans la direction opposeée.

a
R

Remarque ! LINB & OS Ge@L)S RQIFINN(G 1 @I VéudaleRrefarRls LI | OS
Zéro ou vérifier la valeur de déplacement avant de relancer un essai

Si la commande du Drivapk ne peut pas communiquer avec la carte électronique du Stentor (par
exemple si la céble est cassé), Les deux systamétent le moteur et lance un processus de
redémarrage+ 2 dza RS ONBT Saal @8SNJ RQSGSAYRNEB .$éstaloks  dzy SNJ
F2NISYSyid NBO2YYI YRS RQSy@Aal 3SN) dzyS 2LISNI A2y R

| SECURITE !
CODE ERREUR # 6

{A £8 a8adsyY$S RSGSOlUMs effedzaazgofecténient, Yaffighd I8 mesdes (i
RQSNNBdzNI &dzA O yi Y

| SECURITE !
Porte / Surch / Pos

Dans ce cas, vous devez vérifier les points suivants :

1 Sivas avez une porte de sécurité, vérifiez sa bonne fermeture
Si vous avez dépassé la capacité dli, lenlevez cette surcharge
91 Sile bati a atteint une butée de déplacement, déplace@i dans la direction opposée

=

16.4.3. Fusibles

Sivous ne pouvez pas allumeflgd 9b ¢hw LL>X Af Sad LlaaroftsS ljdzS O
hors service.

[ S LINBYASNI FdzaAofS &S (NRdAzS & dzNJQISS GOWiyS TRz A@ N
5x20mm
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Fusible de
rechange

Fusible actif

[ S {¢9b¢hw LL RAALIZA&S W Pans celcaizibBbcheF dz5TEBTOR Al etk ¢
ouvrez la fagade avant du STENTOR Il en enlevant les 2 vis. Les 2 fusibles se trouvent sur la carte
électronique du Drivepack

1 Unde 5A, dimensions 5X20 mm
 Unde 200 mA, dimensions 5X20 mm

Fusible 5A

Fusible
200mA
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16.5. Configuration usine

Cidessous les écrans de configuration lorsque le dynamometre est livré

16.5.1. Affichage

16.5.2. Essai
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